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EPU / EtherCAT perifériacsatolé egység

EI16 / 16x1 vonalas bemeneti modul

EI16S / 16x3 vonalas bemeneti modul

EI32/32x1 vonalas bemeneti modul

EO016 /16 tranzisztoros kimenetii kimeneti modul

EOSRM / 8 relés morzeérintkezos kimenetii kimeneti modul

EOS8R / 8 relés zaro érintkezos kimenetii kimeneti modul

ETPC / kontaktust ad6 tapintokat illeszté elektronika

EMU2 /2 db TTL jeladé bemenet és 2 db analég és digitalis kimeneti modul

EANI /9 db analég bemenetet illeszt6 modul

EHU2010 / EtherCAT kozponti elektronikai egység

NCT 201 / CNC kozponti elektronikai egység

EMK2010 / Gépi billentytizet

NCT 210 / CNC kozponti elektronikai egység

DS-2/4EE, DS-6/12EE, DA-8/12EE tipusu szervoerdsitok

DS-12/24EE, DS-18/36EE, DA-16/24EE, DA-24/36EE tipusu szervoer6siték

DS24/48-EE, DS36/72-EE, DA32/48-EE és DA48/72-EE tipusu szervoerésitok

DA120/150-EE és DA180/225-EE tipusi szervoerdositok

DPS 3-40-24-R tapegység

DiPS 3-40-20-R tipegység

DPB 3-40-80 tapegység

DPB 3-40-160 tapegység

iPS tapegység

DRC 3-40-80 haromfazisu halézati fojto

DRC 3-40-160 haromfazisu halozati fojté

NCT A1 és A2 tipusi szinkron szervomotorok

NCT A1, A2 tipusu szinkron szervomotorok KOrvonalrajza............ccceceeveevieniieciieienienieneeieeee e

NCT A3, A6 és A9 tipusi szinkron szervomotorok

NCT A3, A6, A9 tipusu szinkron szervomotorok kOrvonalrajza.............cceevevieneeniecienciesieseesieeeane

NCT A12, A22, A30 és A38 tipusi szinkron szervomotorok

NCT A12, A22, A30, A38 tipust szinkron szervomotorok kdrvonalrajza............c.cceeeveveienienienirennn.

NCT Ai2.5 és AiS tipusu szinkron szervomotorok
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NCT Ai2.5, AiS5 tipust szinkron szervomotorok KOTVONAITaJZa ........c..ccueiuiiiriiieieieesie et

NCT Ai8 és Ail5 tipusu szinkron szervomotorok

NCT Ai8, Ail5 tipust szinkron szervomotorok KOrvonalrajZa ..........c.cccveeierieniieniieiieieeiesieesieesreeseseeseeesreesseeseessesssessnens

NCT Ai28, Ai50 és Ai70 tipusu szinkron szervomotorok

NCT Ai28, Ai50 és Ai70 tipust szinkron szervomotorok KOrvonalrajza ...........cecveeveeiieieeienieneenieeie e seeseesreeseeseennens

NCT AiS tipust aszinkron szervomotorok

NCT AiS100 és AiS132 tipust aszinkron szervomotorok KSrvonalrajza............coceveeererieieienieninenincnceieeeesene e

NCT AMS tipusu motororsok
NCT AMS112 és AMS180 tipust motororsOk KOrvonalrajZa ..........coeeueeiuieierieniesiierie ettt ee e

MDFKARS tipusui aszinkron szervomotorok

MDFKARS tipustt Motorok KOTVONAITAJZA ........cecueeiuieiiieietieeiiesee ettt ettt ettt et e et e et e saeesaeesteeteeneeeneesneens

DA100B54 tipusu aszinkron szervomotorok (IP54)

DA100B54 tipust aszinkron szervomotorok KOrVONAITaZa .........ceveueriiriiiiiieiieieeee ettt

DA132K23 és DA1321.23 tipusu aszinkron szervomotorok (IP23)
DA132K23 és DA132L23 tipusit Motorok KOTVONAITAJZa .........c.cevieiiriiesiieiieiieeie e seee st este e esaeeesesaee e e sseesessaessaesseenseenns
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NCT 201 CNC ES IPARI VEZERLO ES PERIFERIAI

AZ NCT 201 CNC ES IPARI VEZERLO HAROM ALAPPILLERRE EPUL:

1. Windows Compact Embedded operacids rendszer (MICROSOFT)
2. EnDat 2.2 (fizikailag) abszol(t mérérendszer (HEIDENHAIN)
3. EtherCAT kommunikacids csatorna az ECU (EtherCAT Controller Unit: Vezérl§ Egység) és a perifériak kozott

(SLAVE-ek) (BECKHOFF)

By
Windows Compact Embedded (CE Professional)  * . Windows Embedded CE6.0
Az NCT 200 vezérl6 csaldad WINDOWS CE vezérl§ egysége (ECU) a képernyd mogott helyezkedik el. Az alap mutatdeszkoz az érint6képernyd
(touchscreen), de a monitor jobb oldalan elhelyezkedd 4 db szabad felhaszndldsi USB portra tetszéleges mutatéeszkozt (egér, hanyattegér,
touchpad) csatlakoztathatunk. Az ECU 2 db Ethernet csatlakozassal rendelkezik. Az egyiken, EtherCAT protokollal, a perifériakhoz
(szervohajtasok, kimeneti/bemeneti egységek), a masikon keresztiil tetsz6leges szamitdgépes haldzatra kapcsolddhat. Az NCT 200 vezérlo
csalad rendszerprogramija precizen illeszkedik a WINDOWS CE operacios rendszerhez, kihasznalva az altala nydjtott szolgaltatasokat, mint a
professzionalis fajlkezelést, szamitdgépes periféridk (adattarolok, nyomtatok, adatbeviteli periféridk, mutatd eszkozok stb.) kezelését és
egyéb szolgaltatasokat (haldzat, internet, tavoli gép, kép és film megjelenités, hangfajlok lejatszasa stb.).

—
EnDat22 EnDat22

Fizikailag abszolut mér6rendszer. Elérhetd lineéris és forgéados kivitelben is. A forgdadd lehet egy, vagy tobb fordulaton keresztiil
abszolut. Egy fordulaton beltil 33 554 432 pozicidt kilonboztet meg és 4096 fordulatig generalja az abszollt pozicidt. Az NCT 200
vezérl6 csalad tagjai képesek az egy vagy tobb fordulaton abszollt forgdéadd és abszol(t mérbléc fogadasara egyarant. Mivel az NCT
szervomotorokat tébb fordulat EnDat 2.2 abszoluit mérérendszerrel szereljik fel, a szerszamgépre nem kell referenciapont kapcsolot
elhelyezni, nem kell aggddni a referenciapont felvétel bizonytalansdgabdl adddd bekapcsolas uténi kellemetlenségek miatt, a
megmunkalas bekapcsolas utéan azonnal indithato.

EthercAT EtherCAT.™

Az EtherCAT (Ethernet for Control Automation Technology) egy nyitott kddd, ipari, valdsidejli Ethernet halézat, amely a szabvanyos
Ethernet adatkereteket haszndlja az egységek koézotti kommunikdcidban. Két f6 egységbdl all, EHU HOST egységbdl és SLAVE
perifériakbdl (hajtasok, EPU). Az EPU-tdl elinduld kabelt racsatlakoztatjuk a hozza legk6zelebb talalhatd SLAVE periféria egység
bemenetére, majd ennek a kimenetérdl kapcsolddunk a kdvetkezének a bemenetére. A rendszert tetsz6legesen lancolhatjuk tovabb,
bovithetjik SLAVE egységekkel.

EtherCAT hardver

Az EtherCAT haldzat egy HOST egységbdl és egy vagy tobb (akar 65535) SLAVE-bdl all.

A HOST egység (EHU) hardvere egy altalanos Ethernet haldzati kontroller (a legtébb PC-ben megtaldlhato), amely képes 100 Mbit/s-
os Ethernet adatkeretek kikiildésére és fogadasara.

A SLAVE egységek olyan specidlis chippel rendelkeznek, amelyek képesek a rajtuk keresztlilfutd EtherCAT adatkeretbdl a rajuk
vonatkozo adatokat kiolvasni illetve a sajat kimend adataikat beirni minimalis késleltetéssel.

A SLAVE-ek lehetnek egyszer(i, I/O funkcidkat ellatd (EI16, EO16) illetve intelligens, mikrokontrollert, DSP-t (EMU2, EANI) tartalmazo
egységek egyarant. A SLAVE EtherCAT chip tulajdonképpen egy dual-port RAM (két oldalrél irhatd/olvashaté memoria) amelynek
egyik oldalan az EtherCAT haldzat ir és olvas a RAM-bdl, a masik oldalan pedig a mikrokontroller vagy DSP. Egyszer( I/O egység
esetén pedig az inputok a RAM-ba képezGdnek le (mappelddnek be), az outputok pedig a RAM-bdl frisslilnek. A HOST az EtherCAT
adatkereteken keresztil tulajdonképpen iras és olvasas parancsokat ad ki egy adott SLAVE RAM tertiletére.

Az EtherCAT miikodése

Az EtherCAT egy olyan haldzat, amelynek az eleje és a vége is a HOST egységben van, és kdzotte helyezkednek el a SLAVE-ek sorban
egymas utan felflizve.

A HOST-bdl kikiildétt (transmit) adatkeret, olyan, mint egy sok kocsibdl allé vonat, amely végigmegy a palydjan (a kabelezésen), az
allomasokon, azaz a SLAVE chipeken, amelyek kicserélik a megfelel6 vagonok tartalmét. A vonat az utolsé SLAVE utén visszafordul és
megallas nélkil visszafut a kiinduld allomasra a HOST egységbe (receive).

A HOST a bej6vo adatokat feldolgozza és el6késziti az (j adatkeretet (vonatot) a kiktildésre.

Kabelezés, topoldgia
Az egységek Osszekottetésére két lehetGség van:

1. Ethernet kabel: 100m-es tavolsagok athidaldasara hasznalhatd. Mivel ipari kornyezetr6l van sz6 ezért arnyékolt,
STP kabeleket hasznalunk.
2. LVDS busz, egyszer(ibb hardver megoldas, révid tavolsagokra, altalaban egymastdl néhany cm tavolsagra

elhelyezkedd egységek Gsszekapcsoldsara hasznaljuk.

Mivel az EtherCAT SLAVE-ek kozott kettOnél tébb portos egységek is vannak a kabelezés topoldgiaja tobbféle lehet: egyenes, fa,
csillag. Vegyesen hasznélhatd az Ethernet kabel illetve az LVDS busz egy topoldgian beliil.

A kdbelezés szamara az EtherCAT SLAVE-eken fel van tiintetve a bemeneti port (IN) és a kimeneti port vagy portok (OUT) jele a
megfelel6 topoldgia kialakitasara. Ennek felcserélése helytelen miikodéshez vezet.

EtherCAT HOST

Az EtherCAT HOST szoftver bonyolitja le egy adott alkalmazas (Ipari Vezérl6, CNC) adatcseréjét a periféridival (PLC I/O-k,
szervohaijtasok). Tehat az EtherCAT HOST szoftver fellilrol a f6 alkalmazashoz (pl. NC vezérl6) kapcsolodik, alulrdl pedig az Ethernet
kontrollert kezel6 driverhez.

Mivel leggyakrabban az EherCAT-et valds idejli adatcserére alkalmazzak, és az altalanos Ethernet driverek nem alkalmasak erre a
feladatra, ezért specidlis real-time Ethernet driver készitése sziikséges minden HOST egységhez.

Az EtherCAT HOST feladata az adott EtherCAT haldzat feltérképezése, a SLAVE egységek azonositasa, konfiguralasa, paraméterezése,
az EtherCAT haldzat hibamentes miikddésének folyamatos ellendrzése, sziikség esetén hibakorrigalas vagy hibajelzés kildése. Az
EtherCAT HOST a SLAVE egységek azonositasahoz, inicializalasahoz az EtherCAT szabvanynak megfeleldé XML fajlt hasznalja.

Az XML fajl tartalmazza egy adott SLAVE eszk0z gyartdjat, azonositdjat, verzidszamat, az eszkdz input és output valtozoéit, a valtozd
méreteit, tipusat, RAM cimeit (RAM-ban valo elhelyezkedésiiket) és egyéb adatait.



Az EtherCAT HOST a bekapcsolas utan az egységek EEPROM-jabdl kiolvassa az azonositdt, majd azt 6sszeveti az XML fajlban talalhatd
adatokkal, azonositja az eszkozt, és az XML leiras alapjan inicializélja a haldzatot, a benne az Gsszes egységgel.

A HOST tovabbi feladata az EtherCAT haldzat statuszanak menedzselése. Minden SLAVE egységen, vagy modulon taldlhaté egy RUN LED
amely a 4 lehetséges statusz valamelyikét mutatja.

INIT statusz
PRE-OPERATIONAL statusz
SAFE-OPERATIONAL statusz
OPERATIONAL statusz

PN

INIT: az EtherCAT slave chipek inicializalasa, regiszterek bedllitdsa, a RUN LED nem vilagit, bekapcsolas utan ebbe az allapotba
keriilnek a chipek.

PRE-OPERATIONAL: nem real-time adatcsere, mailbox kommunikacid, egységek paraméterezésére alkalmas allapot, a RUN LED villog.
SAFE-OPERATIONAL: real-time adatcsere, de az outputok nem mikodnek, biztonsagi allapotban vannak, az inputok folyamatosan
frisstilnek, a RUN LED villandssal jelzi ezt az allapotot.

OPERATIONAL: tzemi allapot, teljes real-time miikédés, az outputok és az inputok folyamatosan frisstilnek, a RUN LED folyamatosan
vilagit.

EtherCAT SLAVE

Az EtherCAT SLAVE-ek lehetnek egyszer(i és komplex egységek.

Az egyszer(i SLAVE (pl. EI16, EO16) az EtherCAT chipen kiviil nem tartalmaz mas intelligens elemet, a chip interfésze kdzvetlendl
miikodik adat I/O portként.

A komplex SLAVE (pl. EMU2) mas intelligens elemet, mikrokontrollert, DSP-t is tartalmaz, amely parhuzamos vagy SPI buszon
keresztlil csatlakozik az EtherCAT chipre. Az ilyen egységekkel magasabb szintl(i protokollok is megvaldsithatok az EtherCAT buszon
(pl. CoE: CANopen over EtherCAT, SoE: SERCOS over EtherCAT, EoE: Ethernet over EtherCAT, stb.).

A SLAVE-ek regisztereit, RAM teriletét 3 féle médon lehet megcimezni a HOST fel6l:
1. Az eszkodz pozicidja szerint: A cim 2 részbdl all, az elsé a haldzati felfiizési sorrend szerint adja meg az eszkéz
cimét, a masodik cim a RAM-ot cimezi meg az adott eszkdzon.
2. Az eszkdz cime szerint: A cim 2 részbdl all, az elsé az eszk6z sajat, EEPROM-ba beégetett cime, a masodik cim a
RAM-ot cimezi meg az adott eszk6zon.
3. Globélis cimzés: Egy 32 bites logikai cimbdl, a SLAVE-ben 1év6 memdéria manager (FMMU) felismeri, hogy egy
adott logikai cim ra tartozik és milyen helyi cimet kell hozzérendelnie. Ebben az esetben az FMMU egységet a HOST INIT
allapotban inicializalnia kell. Ez a cimzési mod a process (real-time) adat kezelést nagyon konnyen kezelhetévé teszi sok
SLAVE egység esetén.

Tobb SLAVE egység szinkronizalasara is lehetGség van az egységekben talalhaté nanosecundum pontossagu doran keresztiil. Az 6rakat
a SLAVE-ekben szinkronba allitva biztosithatd, hogy egy esemény a kiilonb6z6 SLAVE egységeken ugyanabban az idGpillanatban
torténjen meg (pl. az outputok minden egységen egy idében frissiiljenek). De egy eseményhez id6bélyeget is rendelhetiink, ami az
adatfeldolgozast teszi pontossa.

EtherCAT NCT
PENDRIVE EtherCAT PERIPHERIES SERVODRIVES

USB EtherCAT

EPC

SERVOMOTORS
LINEAR SCALES EnDat 2.2




EPU / EtherCAT perifériacsatold egység
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EtherCAT periféria csatold egység (EPU), az EtherCAT I0 modulokbdl felépitett vonat mozdonya. EtherCAT STP kabelezés(i haldzatara
kozvetleniil csatlakoztathat6 egység. 2 db Ethernet (RJ45) csatlakozdval rendelkezik. Az egyik a bemenet, a mésik a kimenet. A bemenetre
csatlakozik az el6z8 EtherCAT periféria kimenete és a kimenetrd| lépiink tovabb a kévetkez8 EtherCAT perifériara. Az RJ45 csatlakozéval
rendelkez6 EtherCat egységek GsszekGtésére STP kabelt hasznalunk (Shielded-Twisted-Pairs, Arnyékolt-Csavart-Erpar).

Feladata, a legkiilonb6z6bb feladatokat ellatd széles valasztékban elérhetd I0 modulok kicsatolasa R145 csatlakozdkon keresztiil az STP
kdbelezésre. Itt taldlhat6 az I0 modulok tapelldtasa is. A hozzékapcsolhatd elemek szamat az elemek dsszes dramfelvétele hatdrozza meg,
ami nem lehet nagyobb, mint az EPU kimend arama az LVDS buszra.

A Machine-On1 és Machine-On2 relés kimenetek a HOST elektronika, a CNC vagy ipari vezérl6, lizemkészségét mutatjak. Amennyiben a
HOST lizemkeész allapotban van, mindkét relé meghuzott llapotba kertil, a kimend kontaktusok zarva vannak. Ha az lizemkészség
megsz(inik, a relék bontjak az érintkezdiket.

Az (izemdllapotokat jelz6 LED-ek:

Link/Act LED: sGtét: az egység adott csatlakozoja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozoja csatlakoztatva
van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) elékészités, villan: (safe) miikédik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,
vildgit: (operation) tizemi llapot

Megnevezés EPU

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010364-xx

Kimend aram az LVDS buszra 25A

Bemend tapellatas 24V (-15%/+20%)/max. 750 mA
Machine-On1 és Machine-On2 relés kimenetek terhelhet6sége 24 V/2 A

Adatatviteli sebesség az Ethernet oldalon (R145) 100 Mbaud

Uzemi/tarolasi hémérséklet/relativ paratartalom (kondenzacid nélkiil) 0...+55°C/-24...+85°C / 95%
Témeg

IP védettségi besorolas 1P20




EI16 / 16x1 vonalas bemeneti modul
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Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd bemeneti (input) modul. Az EPU utan tetszGleges
pozicidba keriilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszer(ien felpattinthatd. 16 db 24 VDC Un. PLC kapcsold jelet fogad. Minden vonal

galvanikus levalasztasu. A vonalak nem rendelkeznek LED-es kijelzéssel, allapotukat a HOST egység képernyGjén jelenitjik meg.

Az lizemallapotokat jelz6 LED-ek:

Link/Act LED: sotét: az egység adott csatlakozoéja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozoja csatlakoztatva

van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED-nek 4 allapota lehet: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) elkészités, villan: (safe) mikodik az egység, de a

kimenetek nem mennek ki, vilagit: (operation) izemi allapot

Megnevezés EIl6

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010365-xx
Vonalak szama 16

,0" allapot jelszintje 0-10 VDC

,1" allapot jelszintje 15-30 VDC
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms
Galvanikus levalasztas Optocsatoldval
A modul dramfelvétele az LVDS buszrél 100 mA

Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

1P20
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EI16S / 16x3 vonalas bemeneti modul
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Az EPU egységhez LVDS buszon keresztlil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd bemeneti (INPUT) modul. Az EPU utan tetszéleges
pozicidba kertiilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszeriien felpattinthatd. 16 db 24 VDC un. PLC kapcsold jelet fogad. Minden vonal
galvanikus levalasztassal rendelkezik. A vonalak LED-es kijelzéssel rendelkeznek.

Els6sorban induktiv érzékeldk és kapcsoldk jeleinek a fogadasara idealis, mivel minden bemeneti vonalhoz tartozik egy 0 V és egy 24
VDC csatlakozo pont (innen ered a 3 vonalas elnevezés).

Az lizemallapotokat jelzé LED-ek:

Link/Act LED: s6tét: az egység adott csatlakozdja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozdja csatlakoztatva
van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) el6készités, villan: (safe) mlkodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,
vilagit: (operation) tizemi allapot

Megnevezés EI16

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010366-xx
Vonalak szama 16

,0” dllapot jelszintje 0-10 VDC

1" allapot jelszintje 15-30 VDC
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms

A modul dramfelvétele az LVDS buszrél 100 mA
Uzemi/tarolasi hdmérséklet/relativ paratartalom (kondenzacid nélkiil) 0...+55°C/-24...+85°C / 95%
Témeg

IP védettségi besorolas 1P20




EI32/32x1 vonalas bemeneti modul
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Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd bemeneti (INPUT) modul. Az EPU utan tetsz6leges
pozicidba kertilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszerien felpattinthaté. 32 db 24 VDC n. PLC kapcsold jelet fogad. Minden vonal
galvanikus levalasztasu. A vonalak nem rendelkeznek LED-es kijelzéssel, az allapotukat a HOST egység képerny&jén jelenitjik meg.

Az lizemallapotokat jelzd LED-ek:

Link/Act LED: s6tét: az egység adott csatlakozdja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozdja csatlakoztatva

van, villog: az adott csatlakozén adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) elékészités, villan: (safe) miikodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,

vilagit: (operation) tizemi allapot

Megnevezés EI32

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010367-xx
Vonalak szama 32

,0" allapot jelszintje 0-10 VDC

»1" allapot jelszintje 15-30 VDC
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms

A modul aramfelvétele az LVDS buszrdl 70 mA

Uzemi/tarolasi hmérséklet/relativ paratartalom (kondenzacio nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

1P20

8




EO16 / 16 tranzisztoros kimeneti kimeneti modul
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Az EPU egységhez LVDS buszon keresztlil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd kimeneti (OUTPUT) modul. Az EPU utan tetszdleges
pozicidba kertilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszeriien felpattinthatd. 16 db 24 VDC tranzisztoros kapcsolast kimenettel rendelkezik.
Minden vonal galvanikus levalasztasti. Minden vonal LED-es kijelzéssel rendelkezik.

Az lizemallapotokat jelz6 LED-ek:

Link/Act LED: sGtét: az egység adott csatlakozoja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozoja csatlakoztatva

van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) el6készités, villan: (safe) miikodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,

vildgit: (operation) tizemi allapot

Short LED 1: vilagit: a 0-7 vonalakon tllterhelés van

Short LED 2: vilagit: a 8-15 vonalakon tulterhelés van

Output LED 0...15 vildgit: a kimenet bekapcsolt allapotban van

Megnevezés EO16
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010368-xx
Vonalak szama 16

Kimeneti terhelés

Ohmos, induktiv

Rovidzarvédelem

8 vonalanként tulterhelés védelem

Kikapcsolt allapot jelszintje Szakadas

Bekapcsolt allapot jelszintje 24 VDC (-15%/+20%)
Legnagyobb terhelhetGség a bekapcsolt kimeneten 500 mA

A modul aramfelvétele az LVDS buszrdl 150 mA

Uzemi/tarolasi hémérséklet/relativ paratartalom (kondenzacid nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

P20




EO8SRM / 8 relés morzeérintkezos kimenetid kimeneti modul
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Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd kimeneti (OUTPUT) relés modul. Az EPU utan
tetszdleges pozicidba kertilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszer(ien felpattinthatd. 8 db morzeérintkezds kimenettel rendelkezik.

Minden vonal LED-es kijelzéssel rendelkezik.
Az lizemallapotokat jelzé LED-ek:

Link/Act LED: sotét: az egység adott csatlakozodja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozoja csatlakoztatva

van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) el6készités, villan: (safe) miikodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,

vilagit: (operation) tizemi allapot
Output 0...7 LED vilagit: a kimenet bekapcsolt allapotban van

Megnevezés EO8RM
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010369-00
Vonalak szama 8

Kikapcsolt allapot

A relé arammentes (elejtett allapot)

Bekapcsolt allapot jelszintje

A relé meghuzott allapota

Legnagyobb statikus terhelhetGség a relé érintkezéjén

10A

Legnagyobb kapcsolhatd aram

7,5 AAC, 5 ADC

Kapcsolasi fesziiltség

125 VDC, 380 VAC

Kapcsolasi szam

Mechanikus: 20x1076, Elektromos:
10175

Kapcsolasi késleltetés

Szigetelési fesziiltség

1000 VAC

A modul dramfelvétele az LVDS buszrdl

120 mA

Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

1P20
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EOS8R / 8 relés zaro érintkezos kimenetil kimeneti modul
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Az EPU egységhez LVDS buszon keresztlil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd kimeneti (output) relés modul. Az EPU utan
tetszbleges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszer(ien felpattinthat6. 8 db zard érintkezds kimenet(i. Minden vonal LED-es

kijelzéssel rendelkezik.
Az lizemallapotokat jelz6 LED-ek:

Link/Act LED: sGtét: az egység adott csatlakozoja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozoja csatlakoztatva

van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) el6készités, villan: (safe) miikodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,

vildgit: (operation) tizemi allapot
Output 0...7 LED vilagit: a kimenet bekapcsolt allapotban van

Megnevezés EO8R
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010370-00
Vonalak szama 8

Kikapcsolt allapot

A relé arammentes (elejtett allapot)

Bekapcsolt allapot jelszintje

A relé meghuzott allapota

Legnagyobb statikus terhelhetGség a relé érintkezdjén

5A

Legnagyobb kapcsolhaté aram

2 AAC, 2 ADC

Kapcsolasi fesziiltség

30 VDC, 250 VAC

Kapcsolasi szam

Mechanikus: 20x1076
Elektromos: 1015

Kapcsolasi késleltetés

Szigetelési fesziiltség

750 VAC

A modul aramfelvétele az LVDS buszrdl

120 mA

Uzemi/tarolasi hémérséklet/relativ paratartalom (kondenzacid nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

P20
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ETPC / kontaktust ado tapintdkat illeszto elektronika

i Touch
l__Probe 1
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107,3
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TOUCH PROBE ELECTRONICS

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kontaktust ado tapintokat illeszté modul. Az EPU utan
tetszdleges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszer(ien felpattinthatd. 2 db tapintd fogadasara alkalmas. Amennyiben az
adott tapintd engedélyezve van, a kontaktus aktiv pillanatédban letarolasra keriil valamennyi tengely és orsé poziciéja.

Az (izemallapotokat jelzé LED-ek:

Link/Act LED: sotét: az egység adott csatlakozodja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozodja csatlakoztatva
van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) el6készités, villan: (safe) miikodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,
vilagit: (operation) tizemi allapot

Megnevezés ETPC

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010378-00
Csatlakoztathaté tapintdk szama 2

Egy tapintohoz tartoz6 24 VDC bemenetek szédma 4

Egy tapintdhoz tartozé 24 VDC kimenetek szama 4

A modul dramfelvétele az LVDS buszrdl 100 mA

Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0...+55°C/-24...+85°C / 95%
Témeg

IP védettségi besorolas 1P20
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EMU2 / 2 db TTL jeladoé bemenet és 2 db analog és digitalis

kimeneti modul

RS232

ENCODER-B

LvDs

Output Input

ANALOG-B

ANALOG-A
STEFPER
MOTOR-B
STEFPER
MOTOR-A

ENCODER-A és ENCODER-B

1: Ajel

2: A tapfesziiltség foldje (GND)

3: ~Bw~ jel

4: Cjel

5: Pozitiv tapfesziiltség (5V)

9: ~A~ jel

10: B jel

11: A tapfesziiltség foldje (GND)

12:~Cw jel

14: Pozitiv tapfeszliltség (5V)
arnyékolas: csatlakozé haz
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EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd TTL jeladd illeszté és analdg illetve digitélis kimeneteket
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STEPPER MOTOR-A és STEPPER MOTOR-B
optocsatolés bementhez kialakitott kimenet
Aramterhelhet8ség: 500mA

Maximalis frekvencia: 200 kHz

CW: 6ramutatd jarasaval megegyezd irdny
CCW: dramutato jarasaval ellentétes irany
5V: révidzarvédett kimeneti 5V

Dir: irdny megadasa

Pulse: Iéptetdimpulzus kimenet

P5 és P10: szerviz célokra

ANALOG-A és ANALOG-B

bekotéséhez arnyékolt

csavartérpar(i vezeték ajanlott

PE: arnyékolas

- 1 analdg jel hidegpontja

+ : analdg jel melegpontja

generalé modul. Az EPU utan tetszlleges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a ,C” sinre egyszer(ien felpattinthatd.

Szolgaltatasok:

1. 2 db TTL inkrementalis jeladd jeleinek fogadasa, kiértékelése, az abszol(t pozicid eldallitasa és atadasa a HOST egységnek.

2. 2 db a HOST altal generalt maximum 2/15 felbontast adat kiadasa +/- 10 VDC analdg kimeneten, vagy a HOST altal beallitott

masikon pedig a mozgas iranyat adja ki.
Leggyakoribb felhasznalas a +/- 10 VDC sebesség, vagy impulzussorozat alapjellel rendelkez6 szervohajtasok illesztése az NCT 201 CNC
vezérl6hoz. Természetesen alkalmas tetszéleges TTL kimenetl inkrementalis jelado fogadasara és kiértékelésére, valamint tetszéleges

célt analég kimenet elGallitasara.
Az lizemdllapotokat jelz6 LED-ek:

Link/Act LED: sGtét: az egység adott csatlakozoja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozoja csatlakoztatva

van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) elékészités, villan: (safe) miikédik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,

vildgit: (operation) tizemi dllapot

Megnevezés EMU2

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-00
TTL bemenetek szama 2

Analdg kimenetek szama 2

TTL bemenet jelei A, AN, B, BN, C, CN
Legnagyobb jelad6 frekvencia 200 kHz

Analdg kimenet felbontasa

+/-10 V/27~15

Analdg kimenet/impulzussorozat valtas

Kapcsold a kartyan

A modul aramfelvétele az LVDS buszrdl

200 mA

Uzemi/téarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacid nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

1P20
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EANI / 9 db analég bemenetet illeszto modul

KTY84 sensor
inputs 7.0

VIBRATION
SENSOR
INPLIT

KTY84 sensor
inputs 7.0
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4/28mA

GND

EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddo analdg jeleket fogadd és kiértékeld modul. Az EHU utan
tetszdleges pozicidba kertilhet. Mechanikusan a ,,C” sinre egyszer(ien felpattinthato.

Szolgaltatasok:
1. 8 db analdg jel fogadasa, kiértékelése 212 felbontassal és atadasa a HOST egységnek.
2. 1 db analdg jel fogadasa, kiértékelése 2”16 felbontassal és atadasa a HOST egységnek.

Leggyakoribb felhasznalas 8 csatornan hémeérsékletmérés és egy csatornan rezgésanalizis. NCT 201 CNC vezérl6h6z csatlakoztatva
folyamatos gépdiagnosztika valosithaté meg.

Az (izemallapotokat jelzé LED-ek:

Link/Act LED: sotét: az egység adott csatlakozodja nincs csatlakoztatva, folyamatosan vilagit: az egység adott csatlakozodja csatlakoztatva
van, villog: az adott csatlakozdn adatforgalom van

Run LED: s6tét: (init) inicializalas, villog: (preoperation) eldkészités, villan: (safe) miikodik az egység, de a kimenetek nem mennek ki,
vilagit: (operation) tizemi allapot

Megnevezés EANI

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010380-00

Analdg bemenetek szama 9

Felbontas 8 db 2712, 1 db 2~16

A modul dramfelvétele az LVDS buszrdl 200 mA

Uzemi/tarolasi hémérséklet/relativ paratartalom (kondenzécié nélkiil) 0...+55°C/-24...4+85°C / 95%
Témeg

1P védettségi besorolas 1P20
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EHU2010 / EtherCAT kozponti elektronikai egység
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Az EHU2010 az NCT 201 CNC és ipari vezérld kdzponti elektronikaja, egyben az EtherCAT (Ethernet for Control Automation Technology
= Ultra nagysebesség(i adatatvitel automatizalasi feladatra) halézat vezérl6 egysége (EtherCAT HOST UNIT). Az ipari alkalmazasoknal
igényelt nagy megbizhat6sdg, kis fogyasztas, minimalis hGtermelés mellett a valds idejli adatkezeléshez sziikséges nagy processzor
sebességet is biztositja az Intel Atom CPU és az Intel chipkészlet felhasznalasaval épitett ipari szamitégép (IPC). A CPU 2 db Ethernet
csatlakozassal rendelkezik. Az egyik az EtherCAT, a masik altalanos céli 100 Megabites vagy a szuper sebességli Gigabites, Ethernet
halézatra csatlakoztatja az egységet.

A képerny6t alapkivitelben a kdzvetlen kapcsolddasra alkalmas LVDS kimenetrdl, specidlisan méretre gyartott kdbelen keresztiil, hajtjuk
meg, de hagyomanyos VGA kimenet is rendelkezésiinkre all PC monitor csatlakoztatasara.

A kikapcsolt allapotaban is m(ikddd elektronika (6ra, memoria) tapelladtasara a berendezés burkolatan kiviil elhelyezett lithium elem
szolgal. Az elemet kb. 2-5 évente, bekapcsolt dllapotban, szétszerelés nélkiil egyszerlien kicserélhetjik.
Az egységben az LCD képernyd tapellatasat biztosito és az érinté képerny6t illeszt6 elektronikak részére beépitési feliilet all

rendelkezésre.

Mechanikus rogzitésre a doboz két szélén talalhatd kulcsnyildsok szolgalnak, értelemszerlien gy kell a berendezést beépiteni, hogy a

nyilasok keskeny része keriiljon felllre.

Megnevezés EHU2010

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-0001xxxx-00

CPU INTEL ATOM N270 processzor
Chip készlet Intel

Alaplap Mini-ITX

DRAM memoria 1GB

L2 CACHE 512 KB

Harddisc 16 GB CF memoéria

USB 6 db USB 2.0

Operacios rendszer

WINDOWS Compact Embedded

Képerny6 kimenetek

VGA, LVDS

Ethernet

2 db Realtek Gigabit LAN

Szoftver

NCT 201

Tapfesziiltség/allanddsult dramfelvétel/bekapcsolasi aramcsics

24V DC/1,3 A/2,6 A

H(itéventilator

Kiilon kérésre

Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacid nélkiil)

0...+55°C/-24...+85°C / 95%

Témeg

IP védettségi besorolas

P20
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NCT 201 / CNC kozponti elektronikai egység
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Az NCT 201 CNC, vagy ipari vezérl6 alap kezel6panelje és kdzponti elektronikaja (az elektronika egy, a képerny6 mogott elhelyezkedd
LVDS kimenetli EHU2010 egység). A fejlesztésénél fontos szempont volt az energiafogyasztas és ezzel a hétermelés minimalizalasa. A
legUjabb Intel® Atom™ mikroprocesszorral m(ikod6 CPU alapkivitelben nem igényel aktiv hiitést, az egység nem tartalmaz belsé
ventildtort. 1 db EtherCAT csatlakozassal kapcsolddik az EtheCAT periféridkhoz, 1 db Ethernet csatlakozdval kéthetd be a szamitdgépes
haldzatba. Alul vannak a nyomdgombok lenyomasat kattand hanggal, a mér6tapintd tapintasat sipolassal jelz6 hangszordk, amelyek
lehetGséget adnak a felhasznaloknak WINDOWS kompatibilis hangfajlok lejatszasara is, illetve a késGbbiekben VOICE ADVISER
beépitésére is sor kertll.

A WINDOWS CE operacios rendszer és az erre épitett NCT 201 rendszerszoftver egyetlen Compackt Flash-ben (CF) helyezkednek el.
Alapkiépitésben az adatbevitel az érinté képernydre felfestett” virtudlis billenty(izeten keresztiil torténik. A tasztatdra kép csak akkor
jelenik meg, takar le képerny0 felliletet, ha éppen adatbevitelre van lehetdség. Mivel virtudlis billenty(izetrél van sz6, ezért a kiilonboz6
nyelvekhez vald igazodas nem jelent gondot, a kezelG egyszer(ien valtogathatja a tasztatlra nyelvét. A gombok mérete és elhelyezése a
képerny6 szélén kényelmes adatbevitelt tesz lehetévé. A gombok megérintésekor hatarozott kattand hangot hallunk az alul elhelyezkedd
hangszordkbol. Az érintGképernyd védelmére 6ntapadd folidt hasznalhatunk.

Megnevezés NCT 201

Cikkszam

Képerny6 mérete 19”

Vezérl6 egység EHU2010

UsB 4 db USB 2.0

Hangszdrok 2 db a képernyd also részén
Beépitési mod Panelbe épithet6
Tapfesziiltség/allanddsult aramfelvétel/bekapcsolasi aramcstcs 24 VDC/1,6 A/2,6 A
EtherCAT / Ethernet 1 db 100 MB/ 1 db 100 MB vagy 1 GB
H{it6ventilator Kiilén kérésre

Uzemi/tarolasi hdmérséklet/relativ paratartalom (kondenzacio nélkiil) 0...+55°C/-24...+85°C / 95%
Tomeg

IP védettségi besorolas / IP védettség beépitve 1P20 / IP54
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EMK2010 / Gépi billentylizet
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Az NCT 201 vezérl6hGz a gépépitd tetszOleges gépi billentylizetet csatlakoztathat. Nem szilkséges megvasarolni az NCT altal ajanlottak
valamelyikét. A flexibilis rendszer lehet6vé teszi, hogy az INPUT/OUTPUT PLC vonalakon keresztil sajat gépi kezelGfelliletet alakitsunk ki,
tetszblegesen kombinalva az érint6 képernyén megjelend virtudlis és egy kiilon panelen létrehozott valdsagos nyomdgombokat.

Az NCT 201 vezérléhoz rendelheté EMK2010 gépi kezel6panel az NCT 201 képernyGjéhez illeszkedé méret(i, mechanikus kialakitasu és
szinben is harmonizal vele. A beépitése, vagy tartokonzolra térténd felszerelése is kompatibilis a képernydvel és a két modul egységes
rendszert alkot. Ezen az NCT-nél mér megszokott kezelGszerveken (KEZIKEREK, ELGTOLAS OVERRIDE, JOG, UZEMMODVALTO GOMBOK, VESZ-STOP
stb.) kiviil 20 db szabad felhasznalasi nyomégomb is van. A nyomdgombok a kezeldi oldal feldl egyszerlien kiemelhetGk és a benniik 1évo felirat
a gépépitd tetszése szerint alakithatd ki. Az EMK2010 gépi kezelGpanel minden nyomégombja minden iranybdl jél lathaté LED megvilagitéssal
rendelkezik. A kezel6panel elektronika 24 VDC tapfesziiltséget igényel. Ide csatlakoznak a nyomdgombok, a LED-ek, az OVERRIDE
kapcsold. Két kézikerék csatlakozassal (egy TTL és egy CAN BUS) rendelkezik. A kézponti elektonikdhoz (EHU2010) 2 db R145-6s

csatlakozdval (EtherCAT IN és OUT) szabvanyos EtherCAT vonalon keresztiil kapcsolodik.

Megnevezés EMK2010
Cikkszam
Nyomdgombok szama 59

Nyomdgombok élettartama / gyartod

1077 megnyomas / ALPS

LED megvilagitas

Minden nyomégomb

Szerelt gombok

VS, Gép be, Kulcsos kapcsold

Kézikerék csatlakozas TTL, CAN BUS
Beépitési mod Panelbe épithetd
Tapfesziiltség/aramfelvétel 24 VDC/0,4 A
Beépitett kézikerék Opcid

EtherCAT IN/OUT 100 MB
Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0...+55°C/-24...+85°C / 95%
Tomeg

IP védettségi besorolas 1P20

IP védettség beépitve 1P54
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NCT 210 / CNC kozponti elektronikai egység
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Az NCT 210 az NCT 201 CNC, vagy ipari vezérlé 10” képernyé méret(i valtozata (az elektronika egy, a képernyé mogott elhelyezkedd
LVDS kimenet(i EPC2010 egység). A fejlesztésénél fontos szempont volt az energiafogyasztas és ezzel a hétermelés minimalizélasa. A
legujabb Intel® Atom™ mikroprocesszorral mlikod6 CPU alapkivitelben nem igényel aktiv hiitést, az egység nem tartalmaz belsd
ventildtort. 1 db EtherCAT csatlakozassal kapcsolddik az EtheCAT perifériakhoz, 1 db Ethernet csatlakozdval kéthetd be a szamitdgépes
haldzatba. Alul vannak a nyomdgombok lenyomasat kattand hanggal, a mér6tapintd tapintasat sipolassal jelz6 hangszordk, amelyek
lehetGséget adnak a felhasznaloknak WINDOWS kompatibilis hangfajlok lejatszasara is, illetve a késGbbiekben VOICE ADVISER
beépitésére is sor keriil. A WINDOWS CE operacios rendszer és az erre épitett NCT 201 rendszerszoftver egyetlen Compackt Flash-ben
(CF) helyezkednek el. Alapkiépitésben az adatbevitel az érint6 képernydre felfestett” virtudlis billentylizeten keresztiil torténik. Mivel
virtualis billenty(izetr6l van szd, ezért a kiilonb6z6 nyelvekhez vald igazodas nem jelent gondot, a kezeld egyszerlien valtogathatja a
tasztatdra nyelvét. A gombok mérete és elhelyezése a képerny6 szélén kényelmes adatbevitelt tesz lehetévé. A gombok megérintésekor
hatarozott kattand hangot hallunk az alul elhelyezkedd hangszordkbdl. Az érintéképerny6 védelmére dntapadd véddfolidt hasznalhatunk.

Megnevezés NCT 210

Cikkszam

Képerny6 mérete 10"

Vezérl6 egység EHU2010

usB 4 db USB 2.0

Hangszdroé kimenetek 2 db a képerny6 alsd részén
Beépitési mod Panelbe épithetd
Tapfesziltség/allanddsult aramfelvétel/bekapcsolasi aramcstcs 24 VDC/1,6 A/2,6 A
EtherCAT / Ethernet 1db 100 MB/ 1 db 100 MB vagy 1 GB
H(it6ventilator Kiilon kérésre

Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0...+55°C/-24...+85°C / 95%
Tomeg

1P védettségi besorolas / IP védettség beépitve 1P20 / IP54
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NCT EtherCAT szervoerositok

Az NCT hajtasrendszerek felépitése

Az NCT hajtasrendszer egy tapegységbdl és tetszéleges szamu szervoerGsitébdl és szervomotorbdl all, minden szervoerGsitéhéz egy motor
csatlakozik. A rendszer az Eurépdban szokasos fesziiltség szintek esetén nem igényel transzformatort, a halézati fojtdk azonban - a nagyobb
tapegységeknél - kiilon egységet alkotnak. A modulok mélysége azonos és minden villamos csatlakozé az elélapon helyezkedik el, igy egy
sorba szerelhetGek és esztétikus, jol attekinthetS, kdnnyen kabelezhetd tobb tengelyes hajtasrendszer allithatd el6. A modulok sorrendje
tetszdleges, akar tobb sorba is rendezhet6k. Az NCT hajtasrendszereket jellemzé kozvetlen haldzati taplalas és modularis felépités egyszeriivé
teszi a villamos tervezést, a haldzati betaplalas kialakitasat, valamint az esetleges késGbbi bévitést vagy a modulok cseréjét.

NCT EtherCAT Szervoerositok

Az NCT Kft-ben kifejlesztett és gyartott EtherCAT szervoerGsiték a hozzajuk tartozé szinkron- és aszinkron szervomotorokkal egyiitt
nagypontossagu szervohajtasokat alkotnak, melyek megfelelnek a modern automata szerszamgépek és megmunkalé kdzpontok precizids
hajtasaival szemben tamasztott igen szigorl gazdasagossagi, kornyezetvédelmi és miiszaki kévetelményeknek. A hajtasainkban alkalmazott
szabalyozasi algoritmusok biztositjak a nagysebességl, nagy dinamikdju és nagypontossagu sebességszabalyozas megvaldsitasat, melynek
alkalmazasaval lehetGvé valik a munkadarabok nagysebességli és nagypontossagli megmunkalasa.

Az egyendraml sinrendszerr6l taplalt szervoerGsit6 pulzusszélesség modulacival allitja eld a motor taplalasahoz sziikséges
fesziiltséget. Az er6saramu kapcsoldelemek kozos tokba integralt, hé- és tularamvédelemmel ellatott IGBT-k, mig az Osszes vezérl és
informatikai feladatot egyetlen mikroprocesszor (DSP) végzi. A kimend fesziiltség allandd kapcsolasi frekvenciaju, de valtozd szélességli
impulzussorozat alapharmonikusaként jon létre. A modulacié térvektoros vezérlési, folérendelt dram- és sebességszabdlyozassal. Megfeleld
program kivalasztésaval lehetéség van négyszégmezGs szinkrongép, szinuszmezls szinkrongép, illetve aszinkron gép taplalasara.

A szervoerGsitk szabvanyos EtherCAT (ipari ETHERNET) kommunikacids csatornaval rendelkeznek, igy illeszthet6k minden
szabvanyos EtherCAT HOST (EHU) egységhez. Tovabbi kommunikacios felllett a CAN kommunikacids csatorna, mely egyes specidlis
alkalmazasoknal a hajtas-haijtas kozti nagysebességii kommunikaciot biztositja.

A digitalis alapjelet a szervoerdsit6k az EtherCAT és/vagy CAN csatornan keresztiil fogadjak.

Ezeket a szervoerGsitOket kifejezetten a valds idejli Ethernet (EtherCAT) kommunikacids rendszerekhez fejlesztettiik ki, ezért f6
jellemz6jlik a révid szabalyozasi ciklusidd. A révid szabalyozasi ciklusid6 a haldzatba kapcsolt nagyszamu eszkoztdl fliggetlendl érhetd el, ami
noveli az egyidejlileg vezérelhet6 tengelyek szamat (szinkron és szimultan izemek).

NCT EtherCAT Szervoerdsitok fobb jellemzoi

- Nagysebességli EtherCAT kommunikacids rendszer

- Flexibilis motorvalaszték (szinkron, linear, torque, aszinkron motorok)
- Kompakt kivitel a tobbcsatornas hajtasrendszerek konny( kialakitasara
- PTC termisztor csatlakozas a motorvédelem szamara

NCT EtherCAT Szervoerositok tipusjelolése
DS-18/36EE

"y “ “
NCT szervoerosito:

DS - szinkron motorokhoz
DA — aszinkron motorokhoz

Névleges kimend dram

o Aram maximum

o EtherCAT kommunikacio

e EnDAT 2.2 jeladé feldolgozas

Fontos megjegyzés!
Az EnDat 2.2 mérGrendszer a HEIDENHAIN GmbH. terméke.
Az EnDat mérérendszerrel rendelkez6 NCT szervohajtasok alkalmasak TTL inkrementalis mérérendszerek fogadasara is.
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NCT EtherCAT Szervoerositok 7-szegmenses kijelzojének allapotkodjai

A 7szegmenses kijelzén a tizedespontnak mindig villognia kell.
Ha a tizedespont titemszer(ien villog, akkor a processzorkartya mikadik.
Ha a tizedespont nem villog, vagy nem (temszeriien villog, akkor a processzorkartya nem miikodik, vagy a kijelz6 elromlott.

A tizedespont villogésénak titeme 1 Hz: Normal lizem.
A tizedespont villogasanak liteme 2 Hz: A sebességszabalyozd integratora ,befagyasztva”.

Tovabbi kijelz6kodok:

Ures kijelzé — A haitas nincs engedélyezve

1 — A hajtas engedélyezve van és az 1. sz. paraméterkészlet aktiv

2 — A hajtas engedélyezve van és a 2. sz. paraméterkészlet aktiv

3 — A hajtas engedélyezve van és a 3. sz. paraméterkészlet aktiv

b — A hajtas engedélyezve van és ,fékezett” izemmodban van

E — Hiba. Ezt a karaktert folyamatosan koveti két tovabbi karakter (hibakod)

Hibakdd | A hiba rovid leirdsa Tevékenység
01 EnDatA Error. EnDat jeladé hiba az ,A” csatornan Kifut
03 IncrA Encoder Error. Inkrementdlis jeladd hiba. Kifut
04 SinCos Encoder Error. Szinuszos jeladd hiba. Kifut
05 BUS Voltage. Magas sinfesziiltség Megall
06 Peak Current. Nagy motoraram. Kifut
07 Current Offset. Arammérési hiba Megall
08 Hall Error. Kommutdld jel hiba. Megall
09 Follower Error. Sebességkévetési hiba. Megall
10 EnDat Problem. Egyéb EnDat probléma az "A" csatornan Kifut
11 OverSpeed Megall
15 EtherCat WatchDog Timeout. Ha mar megvolt az els6 128 lizenet, és ezutan valamikor megszdlalt a Timeout. Megall
16 PDPINT Kifut
19 I2T hiba. Hovédelem megszdlalt. Az Endat jeladd hmérséklet érzékelbje 90°C-t meghaladd értéket mér. Megall
20 12t hiba. Hovédelem megszodlalt. (PTC vagy hémérsékleti modell). Megall
21 CANA Bus Error. Megall
22 CANA Timeout Error Megall
23 CANB BUS Error Megall
24 CANB Timeout Error Megall
30 Paramétertabla ellendrz6 6sszeg hiba Megall
31 EtherCat Slave WatchDog Timeout. Megall
32 Soros flash hozzaférési hiba. (paramétertabla irds/olvasas) Megall
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NCT EtherCAT szervoerdsitok tipusvalasztéka

Tipus DS-2/4EE DS-6/12EE | DS-12/24EE | DS-18/36EE || DS-24/48EE | DS-36/72EE 100/D155:0EE

Névleges DC feszliltség 540 V 540 V 540 V 540 V 540 V 540 V 540 V

Kimen6 feszlltség 0...400 V 0...400 V 0...400 V 0...400 V 0...400 V 0...400 V 0...400 V

Névleges kimend aram 2A 6A 12A 18 A 24 A 36 A 100 A

Legnagyobb kimen6 aram 4A 12A 24 A 36 A 48 A 72 A 150 A

Az dram pillanatértékének maximumal 9A 145 A 45 A 67 A 100 A 150 A 300 A

Névleges kimend teljesitmény 1,2 kVA 2,5 kVA 7,5 kVA 10 kVA 15 kVA 22 kVA 62 kVA

HEmérséklet tartomany 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C

Védettség IPOO IP0O IP0O IPOO IP0O IPOO IP0O

Méret 00x295x200 MmI90x295x200 mmilt30X295%200/130x295x200]150x380x400150x380x400{300x380x282

mm mm mm mm mm

[Tomeg 2,5 kg 2,5kg 4,5 kg 4,5 kg 11 kg 11 kg 25 kg

Tipus DA-8/12EE | DA-16/24EE | DA-24/36EE | DA-32/48EE | DA-48/72EE 120|/Df5-0EE 180?§5EE
Névleges DC fesziiltség 540 V 540 V 540 V 540 V 540 V 540 V 540 V
Kimen6 feszlltség 0...400V 0...400V 0...400V 0...400V 0...400V 0...400V 0...400V
Névleges kimend aram 8A 16 A 24 A 32A 48 A 120 A 180 A
Legnagyobb kimend dram 12A 24 A 36 A 48 A 72 A 150 A 225 A
Az dram pillanatértékének maximuma| 25A 45 A 67 A 100 A 150 A 300 A 400 A
Névleges kimend teljesitmény 5.5 kVA 10 kVA 13,5 kVA 20 kVA 30 kVA 75 kVA 112 kVA
Legnagyobb teljesitmény(i motor 3.5 7 kW 11 kw 15 kW 22 kW 55 kW 100 kw
HEmérséklet tartomany 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C
Védettség IP0O IP0O IPOO IP0O IPOO IP0O IPOO
Méret 90x295x200 [1130x295x200[{130x295x200]{150x380x400|150x380x400(300x380x282(300x380x282]

mm mm mm mm mm mm mm

[Tomeg 2,5kg 4,5 kg 4,5 kg 11 kg 11 kg 25 kg 25 kg
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DS-2/4EE, DS-6/12EE, DA-8/12EE tipusu szervoerositok

Servo motor

DC bus

EtherCAT
Output

EtherCAT
Input

Boot

Encoder input

CAN bus

Audliary Supply
connectian (Input)

Display status

RS5232 (PC serial port)

Maotar PTC input

Az NCT EtherCAT szervoerdsit6 csalad legkisebb méret( tagjai.
A szervoerGsit6k EtherCAT (ipari ETHERNET) kommunikacids csatornaval rendelkeznek, igy idedlisan illeszthet6k minden szabvényos

EtherCAT HOST (EHU) egységhez.

hileadd feliilet

295
279

Kovetkezd modul
Villamos szekrény hatlapja
)

L]
Elektromos csatlakozasokhoz sziik séges hely

264

Csatlakozok:

1. Szervomotor

. DC sin

. Segédtap (bemenet) 24 VDC/500 mA
. EtherCAT kimenet

. EtherCAT bemenet

. Jelad6 bemenet (Encoder)

. CAN busz

. Motor PTC termisztor

. RS232 (PC soros port)

OCoONOOTUTDhWN

Az el6lapon talahatd ,,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.
A 7-szegmenses kijelz6 allapotainak a leirasa a ,,NCT EtherCAT
SzervoerGsitok 7-szegmenses kijelzGjének allapotkddjai” cimi
fejezetben taldlhato.

A szervoerGsitok miikddhetnek fordulatszam- illetve pozicidszabalyozott izemmaddban is.

A digitalis alapjeleket a szervoerGsit6k EtherCAT csatornan keresztiil tudjak fogadni.

Az NCT EtherCAT szervoerdsitok kifejezetten az EtherCAT valds idejli Ethernet rendszerekhez vannak kifejlesztve, ezért fontos
jellemz6jiik a rovid szabalyozasi ciklusid6, ami a halézatba kapcsolt nagyszamul eszkoztdl fliggetlentl érhet6 el, ezaltal is nbvelve az
egyidejlileg vezérelhetl tengelyek szamat (szinkron és szimultan tizemek).

Tipus DS-2/4EE DS-6/12EE DA-8/12EE
Névleges DC feszilltség 540 V 540 V 540 V
Kimeng fesziiltség 0...400V 0...400V 0...400V
Névleges kimend aram 2A 6A 8A
Legnagyobb kimend aram 4 A 12A 12A
Az dram pillanatértékének maximuma 9A 14.5A 25 A
Névleges kimend teljesitmény 1,2 kVA 2.5 kVA 5.5 kVA
HOmérséklet tartomany 0...40 °C 0..40 °C 0..40 °C
Védettség IPOO IPOO IPOO
TOémeg kg kg kg
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DS-12/24EE, DS-18/36EE, DA-16/24EE, DA-24/36EE tipusu

szervoerositok

Servo motor

DC bus

EtherCAT
Qutput

EtherCAT
Input

Boot

Encoder input

CAN bus

Audliary Supply
connaction (Input)

Display status

R5232 (PC serial por)

Maotor PTC input

Tiitiharda

Csatlakozok:
Szervomotor
. DCsin

1
2] &
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e
2
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Kovetkezo modul

Villames szekr ény hatlapja

280

]
Elektr omos csatlakozasokhoz sziikséges hely

. Segédtap (bemenet) 24 VDC/500 mA
. EtherCAT kimenet

. EtherCAT bemenet

. Jeladé bemenet (Encoder)

. CAN busz

. Motor PTC termisztor

. RS232 (PC soros port)

CONOUAWN
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Az el6lapon taldhat6 ,,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.
A 7-szegmenses kijelz allapotainak a leirdsa a ,NCT EtherCAT
Szervoer0sitok 7-szegmenses kijelz6jének allapotkddjai” cimi

fejezetben talalhato.

A szervoerGsitOk EtherCAT (ipari ETHERNET) kommunikacids csatornaval rendelkeznek, igy idedlisan illeszthet6k minden szabvanyos

EtherCAT HOST egységhez.

A szervoerGsitok miikodhetnek fordulatszam- illetve pozicidszabalyozott lizemmaddban is.

A digitdlis alapjeleket a szervoerGsiték EtherCAT csatornan tudjak fogadni.
Az NCT EtherCAT szervoerGsitOk kifejezetten az EtherCAT valds idejii Ethernet rendszerekhez vannak kifejlesztve, ezért fontos
jellemz6jik a rovid szabalyozasi ciklusid6, ami a halézatba kapcsolt nagyszam( eszkozt6l fliggetlendl érhet6 el, ezaltal is nbvelve az
egyidejlileg vezérelhetd tengelyek szamat (szinkron és szimultan tizemek).

Tipus DS-12/24EE DS-18/36EE DA-16/24EE DA-24/36EE
Névleges DC fesziiltség 540 V 540 V 540 V 540 V
Kimend fesziiltség 0...400V 0...400V 0...400V 0...400V
Névleges kimeng dram 12 A 18 A 16 A 24 A
Legnagyobb kimeng aram 24 A 36 A 24 A 36 A
Az 4ram pillanatértékének maximuma 45 A 67 A 45 A 67 A
Névleges kimend teljesitmény 8 kVA 12 kVA 11 kVA 17 kVA
Legnagyobb teljesitmény(i motor - - 7 kW 11 kW
Hémérséklet tartomany 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C 0...40 °C
Védettség IPOO IP00 IPOO IPOO
Témeg 4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg
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DS24/48-EE, DS36/72-EE, DA32/48-EE és DA48/72-EE

tipusu szervoerositok

Servo motor

DC bus

EtherCAT
Output

EtherCAT
Input
Boaot

Encoder input

CAN bus.

Auxiliary Supply
connection (Input)

Display status

A$232 (PC serial port)

Matar PTC input

484

Csatlakozok:
1. Szervomotor

OCoOoONOOTULTDhWN

. DC sin

. Segédtap (bemenet) 24 VDC/500 mA
. EtherCAT kimenet

. EtherCAT bemenet

. Jelad6 bemenet (Encoder)

. CAN busz

. Motor PTC termisztor

. RS232 (PC soros port)

Az el6lapon taldhaté ,,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.
A 7-szegmenses kijelz allapotainak a leirdsa a ,NCT EtherCAT
SzervoerGsitok 7-szegmenses kijelz6jének allapotkddjai” cimi
fejezetben talalhato.

A szervoerGsit6k EtherCAT (ipari ETHERNET) kommunikacids csatornaval rendelkeznek, igy idedlisan illeszthetk minden szabvanyos

EtherCAT HOST (EHU) egységhez.

A szervoerGsitok miikddhetnek fordulatszam- illetve pozicidszabalyozott izemmaddban is.

A digitdlis alapjeleket a szervoerGsit6k EtherCAT csatornan tudjak fogadni.

Az NCT EtherCAT szervoer0sitOk kifejezetten az EtherCAT valos idejl Ethernet rendszerekhez vannak kifejlesztve, ezért fontos
jellemz6jlik a rovid szabalyozasi ciklusidd, ami a haldzatba kapcsolt nagyszamu eszkozt6l fiiggetlentil érhetd el, ezaltal is nvelve az
egyidejlileg vezérelhetd tengelyek szamat (szinkron és szimultan Gizemek).

Tipus DS24/48-EE DS36/72-EE DA32/48-EE DA48/72-EE
Névleges DC fesziiltség 540 V 540 V 540 V 540 V
Kimeng feszliltség 0...400V 0...400V 0...400V 0...400V
Névleges kimeng dram 24 A 36 A 32A 48 A
Legnagyobb kimend aram 48 A 72 A 48 A 72 A
Az dram pillanatértékének maximuma 100 A 150 A 100 A 150 A
Névleges kimend teljesitmény 17 kVA 25 kVA 22 kKVA 33 kVA
Legnagyobb teljesitmény(i motor - - 15 kW 22 kW
Hémérséklet tartomany 0..40 °C 0..40 °C 0..40 °C 0..40 °C
Védettség IPOO IPOO IP0O IPOO
Témeg 11 kg 11 kg 11 kg 11 kg
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DA120/150-EE és DA180/225-EE tipusi szervoerositok

Servo mator.
PE U
oD
NCT.
DA120/150-EE
EthesCAT
Output
EtherCAT
Input
Boaot
Display status___
Encoder input

AS2a2
{PC serial port)

Mator PTC input

Auxiliary Supply
connection (Input)
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Csatlakozok:
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. Szervomotor

. DCsin

. Segédtap (bemenet) 24 VDC/500 mA
. EtherCAT kimenet

. EtherCAT bemenet

. Jelad6 bemenet (Encoder)

. CAN busz

. Motor PTC termisztor

. RS232 (PC soros port)

Az el6lapon taldhatd ,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.
A 7-szegmenses kijelz allapotainak a leirasa a ,NCT EtherCAT
SzervoerGsiték 7-szegmenses kijelzéjének allapotkddjai” cimi

fejezetben taldlhato.

A szervoerGsiték EtherCAT (ipari ETHERNET) kommunikacids csatornaval rendelkeznek, igy idealisan illeszthetdk illesztheték minden

szabvéanyos EtherCAT HOST egységhez.

A szervoer6sitok miikddhetnek fordulatszam- illetve pozicidszabalyozott lizemmodban is.
A digitalis alapjeleket a szervoerGsit6k EtherCAT csatornan tudjak fogadni.
Az NCT EtherCAT szervoerGsitok kifejezetten az EtherCAT valos idejli Ethernet rendszerekhez vannak kifejlesztve, ezért fontos

jellemz6jlik a révid szabalyozasi ciklusidé, ami a haldzatba kapcsolt nagyszamu eszkéztdl fliggetlentil érhet6 el, ezaltal is névelve az
egyidejlileg vezérelhet6 tengelyek szamat (szinkron és szimultan Gzemek).

Tipus DA-120/150EE DA-180/225EE
Névleges DC fesziiltség 540V 540 V
Kimend fesziiltség 0...400V 0...400V
Névleges kimend aram 120 A 180 A
Legnagyobb kimend aram 150 A 225 A
Az 4ram pillanatértékének maximuma 300 A 400 A
Névleges kimend teljesitmény 83 kVA 125 kVA
Legnagyobb teljesitmény(i motor 55 KW 100 kW
HOmérséklet tartomany 0..40 °C 0..40 °C
Védettség IPOO IP0O0
Tomeg 25 kg 25 Kg




NCT tapegységek
Az NCT hajtasrendszerek felépitése

Az NCT hajtasrendszer szervoerdsit6i nem tartalmaznak egyeniranyitd egységet, hanem minden egyes szervoerGsitének ugyanaz a kiilonallé
tapegység modul szolgaltatja az energiat. A tapegység és a szervoerOsitd modulokat az egyeniranyitott aramot szallitd DC sin koti dssze. A
modulok mélysége azonos és minden villamos csatlakozd az elGlapon helyezkedik el, igy egy sorba szerelhet6ek és esztétikus, jol attekinthetd,
kénnyen kabelezhet6 rendszer allithatd el6. A modulok sorrendje tetszGleges, akar tobb sorba is rendezheték. Az NCT hajtasrendszereket
jellemz6 kozvetlen haldzati taplalas és moduldris felépités egyszer(ivé teszi a villamos tervezést, a halézati betaplalas kialakitasat, valamint az
esetleges késGbbi bdvitést vagy a modulok cseréjét.

NCT tapegységek (DPS, DPB, DiPS, iPS)

Az NCT tépegységek legfontosabb feladata a szervoerdsit6k energidval vald elldtdsa. A szervoerdsiték a bemenetiikon egyenfesziiltséget
igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mértékben valtozhat. A tapegységek DC sin kimenetén kozvetlenil a haromfazisi haldzat
egyeniranyitott feszliltsége jelenik meg, a hullamos egyeniranyitott fesziltséget a DC sinen taldlhatd kondenzatorok szinte teljesen kisimitjak.
A DC sin fesziiltségének értékét alapvetéen a haldzat vonali fesziiltsége és a haldzati fojton es6 fesziiltség hatarozza meg. A haldzati fojto
feladata a haldzatbol felvett vagy visszataplalt aram felharmonikus tartalmanak csokkentése. A DPB tapegységeknél, a nagy méret miatt, a
halozati fojtd kilon egységet alkot.

Az NCT tapegységekben talalhatd egy lagyinditd (soft start) rendszer, ami a DC sin fesziiltségének fliggvényében kapcsol be, illetve ki és tolti
a nagyméret( kondenzator telepet. A be- illetve kikapcsolas fesziiltsége kiilonbozik. Ha a sinfesziiltség értéke kisebb, mint a névleges érték
fele, a lagyinditéds bekapcsol, ha a sinfesziiltség értéke a névleges érték 80%-a folé emelkedik, a lagyinditas kikapcsol. Lagyinditas nélkiil a
bekapcsolas pillanataban a tapegység el6tt Iéve tdlaramvédelem azonnal leoldana.

Minden hajtasrendszerben van olyan lzemallapot (fékiizem), amikor a teljesitmény a motortdl a fétapegység felé aramlik. Ilyenkor elész6r a
kondenzator telep veszi fel a visszataplalt energiat, majd a fékellenallas hévé alakitja, vagy a visszataplalo egység visszatélti a haldzatba.

A DPS tapegységben taldlhatd egy fékellenallas, ha ez nem elégséges, kiils6 fékellenallassal lehet novelni a fékezé teljesitményt.

A DPB tapegységek a fékezéskor keletkezd teljesitményt visszakényszeritik a hdromfazisu haldzatba.

Beépitési vazlat

Gyakran alkalmaznak egyiitt harom darab DS-6/12EE jelli szervoerdsitét és egy darab DPS-3-40-24-R fGtapot, példaként ennek a
konfiguracidnak ajanlott beépitési vazlatat lathatjuk a kévetkezd rajzon.
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DPS 3-40-24-R tapegység
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Elektromos esatlakozasokhoz szitkséges hely

Villamos csatlakozasok:

Halozati csatlakozd, Foldelés, DC sin csatlakozas, Kiilsé
fékellenallds csatlakozadsa, Segédtap csatlakozas (bemenet) 24 V
DC 500 mA, FGtap tizemkészség jel csatlakozas (kimenet) 0.5 A

Az NCT tapegységek legfontosabb feladata a szervoerGsiték energidval valo elldtasa. A szervoerdsitok a bemenetiikon egyenfesziiltséget
igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mértékben véltozhat. A tdpegységek DC sin kimenetén kdzvetleniil a hdromfazisu
haldzat egyeniranyitott feszlltsége jelenik meg, a hulldmos egyeniranyitott fesziiltséget a DC sinen talalhatd kondenzatorok illetve az
egyenaramu fojtd szinte teljesen kisimitjak. A DC sin fesziiltségének értékét alapvetGen a haldzat vonali fesziiltsége és a haldzati fojton

es6 feszliltség hatarozza meg.

A tapegységben taldlhatd egy fékellenallas, ha ez nem elégséges, kiils6 fékellenallassal lehet névelni a fékezo teljesitményt.

Bemeneti fesziiltség 3 x 400 Ve
Bemeneti dramerdsség 3x20 A
Kimeneti fesziiltség 540 V.
TerhelhetGség 24 Agc
Belso fékezd ellenallas 150 Q
Kiils6 fékez0 ellendllas legkisebb értéke 22Q
Kiilso ellenallas teljesitménye 600 W
Legnagyobb kornyezeti h6mérséklet 45 °C
Védettség IP0O
HGtermelés 100 W
Tomeg 6,5 kg
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DiPS 3-40-20-R tapegység
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fékellendllas csatlakozésa, Miikodtetd fesziiltség kimenet 24 VDC
5/10 A, F6tap lizemkészség jel csatlakozas (kimenet) 0.5 A,
RS232C soros port, Magneskapcsold engedélyezés (bemenet)

Az el6lapon taldhaté ,,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.
A RESET gombbal lehet a relézett kimenetet ujra aktivalni
zarlatérzékelés utan.

A 7-szegmenses kijelz0 allapotai:
- Villogé tizedespont: A COCTACTOR ENABLE bemenet nincs
engedélyezve
- C és villogo tizedespont: A COCTACTOR ENABLE bemenet
engedélyezett, de a tdpegység még nem lizemkész (lagyinditasi
folyamat).
- 1 és villogd tizedespont: A tapegység lizemkész (3x400 V-os
haldzatra alkalmas)
- 2 és villogd tizedespont: A tdpegység lizemkész (3x230 V-os
haldzatra alkalmas)
- H és villogd tizedespont: H{t6borda tdlmelegedés
- F és villogd tizedespont: Tul nagy sinfesziiltség
- P és villogd tizedespont: PDPINT hiba

Az NCT tapegységek legfontosabb feladata a szervoerGsiték energiaval valo elldtasa. A szervoerdsiték a bemenetiikon egyenfesziiltséget
igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mértékben vaéltozhat. A tdpegységek DC sin kimenetén kodzvetlenll a hdromfazisu
halézat egyeniranyitott fesztiltsége jelenik meg, a hulldmos egyeniranyitott fesziiltséget a DC sinen talalhaté kondenzatorok szinte
teljesen kisimitjak. A DC sin feszliltségének értékét alapvetGen a haldzat vonali fesziiltsége és a haldzati fojton esé fesziiltség hatarozza
meg.

A tapegységben taldlhat6 egy fékellendllds, ha ez nem elégséges, kiils6 fékellenallassal lehet ndvelni a fékez6 teljesitményt.

Ez a tapegység a kapcsoldszekrény 24 VDC miikodtetd feszlltségét is szolgaltatja.

A tapegység vészledllasakor illetve haldzat kimaradaskor a hajtasrendszer DC sinfesziiltségérdl (540 VDC) is mikodik, ameddig ez a
feszliltség nem cs6kken 200 VDC ald, igy megvalosithatd a motorok szabalyozott lefékezése.

Tipus DiPs 3-40-20-R DiPs 3-23-20-R
Bemeneti feszliltség 3 x 400 Vg 3 x 230 Ve
Bemeneti dramerdsség 3X16 Ac 3x16 Ac
Kimeneti fesziiltség 540 Vg 310 Vg
TerhelhetGség 20 Agc 20 Agc
Bels6 fékezd ellenallas 240 Q 240 Q
Kiilsé fékezo ellenallas legkisebb értéke 22Q 22Q
Kiils6 ellendllds teljesitménye 600 W 600 W
Legnagyobb kornyezeti h6mérséklet 45 °C 45 °C
Védettség IP0OO IP0OO
HG6termelés 100 W 100 W
Tomeg 2,5 kg 2,5 kg
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DPB 3-40-80 tapegység
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Villamos csatlakozasok:

Halézati csatlakozo, Foldelés, DC sin csatlakozas, Segédtap
csatlakozds (bemenet) 24 Vdc 500 mA, Fétép lizemkészség jel
csatlakozas (kimenet) 0.5 A, RS232C soros port

Az el6lapon talahatd ,,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.

A 7-szegmenses kijelz0 allapotai:
- L és villogo tizedespont: Legalabb egy betap. fazis hianyzik
- 0 és villogo tizedespont: A tapegység lizemkész (3x400V —os

haldzatra alkalmas)

- H és villogd tizedespont: H{t6borda tdlmelegedés
- F és villogd tizedespont: Tul nagy sinfesztiltség
- P és villogd tizedespont: PDPINT hiba

Az NCT tapegységek legfontosabb feladata a szervoerGsiték energidval valo elldtasa. A szervoerdsitok a bemenetiikon egyenfesziiltséget
igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mértékben véltozhat. A tdpegységek DC sin kimenetén kdzvetleniil a hdromfazisu
halézat egyeniranyitott fesziiltsége jelenik meg, a hulldmos egyeniranyitott fesziiltséget a DC sinen taldlhatd kondenzatorok szinte
teljesen kisimitjak. A DC sin fesziiltségének értékét alapvetden a haldzat vonali fesziiltsége és a haldzati fojton esé fesziiltség hatarozza

meg.

Fékiizemben ez a tdpegység energidt taplal vissza a halozatba.

Bemeneti fesziiltség 3 x 400 Vg
Bemeneti daramerdsség 3 X 63 Aer
Kimeneti fesziiltség 540 Vg
TerhelhetGség 80 Aqc
Legnagyobb kornyezeti h6mérséklet 45 °C
Védettségi fokozat IPOO
HGtermelés 300 W
Halézati fojtd tipusa DRC-3-40-80
Tularamvédelem névleges értéke 40...80 A
Témeg 12 kg
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DPB 3-40-160 tapegység
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DIGITAL POWER SUPPLY
WITH POWER REGENERATION

Villamos csatlakozasok:

Haldzati csatlakozo, Foldelés, DC sin csatlakozas,
Méagneskapcsold engedélyezés, Segédtap csatlakozas (bemenet)
24 V DC 500 mA, FGtap lzemkészség jel csatlakozas (kimenet)
0.5 A, RS232C soros port.

Az el6lapon talahatd ,,BOOT” gomb csak szerviz célokra szolgal.

Auxiliary Supply
cannection (Inpull

A 7-szegmenses kijelz0 allapotai:
- L és villogé tizedespont: Legalabb egy betap. fazis hianyzik
- C és villogo tizedespont: A betaplald haldzat megfeleld, de a
tapegység még ne lizemkész (lagyinditasi folyamat).
- 3 és villogd tizedespont: A tdpegység lizemkész (3x400V —os
haldzatra alkalmas)
- H és villogd tizedespont: H{t6borda tdlmelegedés
- F és villogo tizedespont: Tul nagy sinfesziiltség
- P és villogé tizedespont: PDPINT hiba

Az NCT tapegységek legfontosabb feladata a szervoerGsiték energiaval valo elldtasa. A szervoerdsiték a bemenetiikon egyenfesziiltséget
igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mértékben véltozhat. A tdpegységek DC sin kimenetén kodzvetlendl a haromfazisu
halézat egyeniranyitott fesztiltsége jelenik meg, a hulldmos egyeniranyitott fesziiltséget a DC sinen talalhaté kondenzatorok szinte
teljesen kisimitjak. A DC sin feszliltségének értékét alapvetGen a haldzat vonali fesziiltsége és a haldzati fojton esé fesziiltség hatarozza
meg.

Fékiizemben ez a tdpegység energiat taplal vissza a halézatba.

Bemeneti fesziiltség 3 x 400 Vy
Bemeneti dramerdsség 3 X125 A
Kimeneti fesziiltség 540 Vg
TerhelhetGség 160 Agc
Legnagyobb kérnyezeti hGmérséklet 45 °C
Védettségi fokozat 1P0OO
HGtermelés 600 W
Halozati fojto tipusa DRC-3-40-160
Tlldramvédelem névleges értéke 80...160 A
Témeg 20 kg
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iPS tapegység
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Halézati csatlakozd (elsGdleges bemenet), Foldelés, 540 Vdc
Input: 230Vae Output: 24Vdel0, 1. 6A - A = iranvi
ce it o e (berﬂen(::'t : ha rglnqelkegfesre g_ll p,uffe_relt egyeniranyitott
Operating temperature: 0 to 40 °C feszliltség is), Miikodtetd feszlltség kimenet 24 Vdc 6/10 A.

Ez a tapegység a kapcsoldszekrény 24 Vdc miikodtet6 fesziiltségét szolgaltatja.

A bemeneti fesziiltség lehet 230 Vac vagy 400 Vac.
A tapegység vészleallasakor illetve haldzat kimaradaskor a hajtasrendszer DC sinfesziiltségérdl (540 Vdc) is miikoédik, ameddig ez a

fesziiltség nem csokken 200 Vdc ala, igy megvalodsithatd a motorok szabalyozott lefékezése.

Bemeneti fesziiltség 1 x 230 Vac 1 x 400 Ve
Bemeneti aramerGsség 1x1.2 At 1x0.7 Aesr
Kimeneti feszliltség 24 Vdc 24 Vdc
Kimeneti dramer@sség 6A 10A
Legnagyobb kérnyezeti hmérséklet 45 °C 45 °C
Védettség IP0OO IP0O
Hétermelés 20W 20 W
Témeg 2,5 kg 2,5 kg




DRC 3-40-80 haromfazisu haldzati fojto

280 138

230

Villamos csatlakozasok:
Halézati csatlakozo, Kimenet

Ez a haromfazisu haldzati fojté a DPB tapegységekhez késziilt.
A hdlézati fojto feladata a haldzatbdl felvett vagy visszatéplalt dram felharmonikus tartalmanak csokkentése.
A DPB tapegységeknél -a nagy méret miatt- a haldzati fojtd kilon egységet alkot, amely nincs beépitve a tapegység tokozasaba.

Névleges induktivitas 0,5 mH
Halozati fesziiltség 3x400V
Névleges aramerdsség 3x80 A
Telitési aramerdsség 200 A
Védettség IP00
Tomege 25 kg
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DRC 3-40-160 haromfazisa halozati fojto
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Villamos csatlakozasok:
Haldzati csatlakozo, Kimenet

Ez a haromfazisu haldzati fojtd a DPB tapegységekhez késziilt.
A hélozati fojt6 feladata a haldzatbodl felvett vagy visszataplalt dram felharmonikus tartalmanak csokkentése.
A DPB tapegységeknél -a nagy méret miatt- a haldzati fojtd kilon egységet alkot, amely nincs beépitve a tapegység tokozasaba.

Névleges induktivitas 0,25 mH
Halozati fesziltség 3x400V
Névleges aramerdsség 3x160 A
Telitési aramerdsség 400 A
Védettség 1P0OO
TOmege 39 kg
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NCT Szinkron szervomotorok

Az NCT Kft-ben kifejlesztett és gyartott ,A” és ,Ai” sorozati motorok elsGsorban automata gépek, szerszamgépek precizios
hajtasaihoz késziilnek. Kulonleges kialakitasuk folytan alkalmasak a modern szerszamgépek altal megkdvetelt magas szint(i dinamikus
kovetelmények kielégitésére, hosszu élettartam mellett és karbantartési igény nélkdil.

Az , A" sorozatii motorok felépitése

A motorok allandé magneses szinkron gépek, nyolcpdlusu haromfazisu csillagkapcsolasu tekercseléssel az allérészen, allandé magnesekkel
felépitett nyolcpdlusu forgérésszel. A tengely, hajtassal ellentétes végén helyezkedik el az inkrementalis vagy az abszolut jeladd, mely a
poluskeréknek az allorész tekercseléshez viszonyitott helyzetérdl is szolgaltat informaciot. A motor teljesen zart, témitett csapagyazasu
tengelyvégekkel rendelkezik. A villamos csatlakozasok szintén tomitett kivitelliek. A keletkez6 veszteséghd elvezetése természetes
konvekcioval torténik, hiitéventillatorra nincs sziikség. A motorok rendkiviil robosztus felépitésiiek. Mind az allérész gerjesztése a kertilet
mentén, mind a forgdrész altal létrehozott Iégrésindukcié gyakorlatilag szinuszos, ezért a motor nyomatéka a péluskerék helyzetétdl
fliggetlendil igen pontosan szabalyozhato, ezaltal rendkiviil igényes sebességszabalyozas valdsithatd meg.

Az ,Ai” sorozatii motorok felépitése

Az ,Ai” sorozatl motorok geometriai felépitése az ,A” sorozatl motoroknal leirtakkal megegyezik, de a forgdrészen elhelyezett allandd
magnesek anyaga ritkaféldfém (Neodimium vagy Szamarium-kobalt) és az allérész anyaga is kiilonbozik az A motorokétdl. Az Ai motorok
Iényegesen nagyobb nyomatékulak, nagyobb teljesitményliek és fordulatszamuak, az azonos névleges nyomatékiakat 6sszehasonlitva
Iényegesen kisebb tehetetlenségliek, mint az A motorok.

Tipusjel értelmezés
AB 3 54 30 EH/ 4096 Z1
¢ NCT szinkron szervomotor: 4 4 1‘ 4 A 4
A — NCT A sorozat
Ai — NCT Ai sorozat
o Fékes kivitel
e Névleges nyomaték (3 Nm)
 DC sinfesziiltség (540 V)
» Névleges fordulatszam (3000 min™)
¢ Jelado jellemzoi:
EH - inkrementalis HEIDENHAIN
Impulzusszam = 4096
M- abszolut tébbfordulati
S - abszolut egyfordulatd

e Kiilénleges kivitel
Jeldlés nélkiil — Alapkivitel: hengeres tengelyvég reteszhorony nélkiil
Z1 — Hengeres, reteszhornyos tengelyvég retesz nélkdl
Z2 — Klpos, reteszes tengelyvég retesz nélkiil
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Motoradatok definicioi

M, allé motor legnagyobb, tartdsan megengedett nyomatéka

I, M,-hoz tartozo6 vonali aram

P, névleges tartos teljesitmény

M, névleges nyomaték

I, M, -hez tartozo6 vonali aram

n, névleges fordulatszam

Minax legnagyobb nyomaték

Tnax Max-hoz tartozd vonali daram

Nmax legnagyobb megengedett fordulatszam

Ke fesziiltségtényezd (iiresjarasi vonali fesziiltség 1000 min™ fordulatszamon)
Ubcbusz a motort hajtd szervoerositdé DC busz fesziiltségének névieges értéke

NCT szinkron szervomotorok valasztéka

Az alabbi két tablazatban a tipusjelnek csak az els6 része szerepel. Példaul: AB3-54-30-....
A tipusjelolés masodik részének jelentése a legfontosabb opcidk esetére:

1. -EH/4096 Alapkivitel, hengeres tengelyvég reteszhorony nélkiil, inkrementalis jeladdval

2. -EH/4096-Z1 Hengeres reteszhornyos tengelyvég retesz nélkil, inkrementalis jeladéval

3. -EH/4096-Z2 Kupos reteszhornyos tengelyvég retesz nélkiil, inkrementdlis jeladéval

4. -EH/M Alapkivitel, hengeres tengelyvég reteszhorony nélkiil, tébbfordulati abszolut jeladéval
5. -EH/M-Z1 Hengeres reteszhornyos tengelyvég retesz nélkiil, tobbfordulat( abszolut jeladdval

6. -EH/M-Z2 Kupos reteszhornyos tengelyvég retesz nélkiil, tébbfordulati abszolut jeladéval

A példaban szereplé motor teljes tipusjeldlése tehat: AB3-54-30-EH/4096-Z1

A" — sorozatu ferrit magneses szervomotorok

Tipusjelolés| Tipusjelolés | Statikus [Statikus| Névleges
(fék nélkiili)| (fékes) [nyomaték| aram (fordulatszam

A1-54-30-..... |AB1-54-30-..... 1ANm | 1.0A | 3000 min"
[A2-54-30-..... |AB2-54-30-..... 22Nm | 20A | 3000 min’
A3-54-30-..... |AB3-54-30-..... 30Nm | 25A | 3000 min’
A6-54-30-..... [AB6-54-30-..... 60Nm | 45A | 3000 min’
A9-54-30-..... |AB9-54-30-..... 90Nm | 6.0A | 3000 min

A12-54-20-.... |AB12-54-20-....| 12.0Nm | 8.8 A | 2000 min"
A22-54-20-....|AB22-54-20-.... 22.0Nm | 15.0 A | 2000 min™
A30-54-20-.....AB30-54-20-....| 300 Nm | 19.5A | 2000 min"
A38-54-20-....[AB38-54-20-..../ 38 Nm | 18.0A | 2000 min"

»Al" — sorozatu ritkaféldfém magneses szervomotorok

Tipusjelolés | Tipusjelolés [Méret| Statikus (Statikus| Névleges
(fék nélkili) (fékes) nyomaték| dram [fordulatszam)

Ai12.5-54-40-.....|AiB2.5-54-40-..... Al | 25Nm | 2,3 A | 4000 min’

A15-54-40-..... AiB5-54-40-..... A2 | 50Nm | 4,6 A | 4000 min"
Ai8-54-30-...... AiB8-54-30-..... A3 | 84Nm | 7,1 A | 3000 min’'
Ai15-54-26-..... |AiB15-54-26-..... A6 | 17,0Nm | 13,0 A | 2600 min

Ai28-54-25-..... |AiB28-54-25-..... Al2 | 29,0Nm | 18,8 A | 2500 min’'

A150-54-20-..... |AiB50-54-20-..... A22 | 51,0 Nm | 32,6 A | 2000 min

Ai170-54-20-..... |AiB70-54-20-..... A30 | 70,0 Nm | 40,0 A | 2000 min”

35



NCT A1l és A2 tipusu szinkron szervomotorok

Ferritmagneses kis szinkron szervomotorok.

780 h7

Pawar connecior

@100+0,1
g0
@32
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[

105

NCT A1 motor hengeres tengelyvéggel
(tovabbi korvonalrajzok a kbvetkezd oldalon)

Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jeladd csatlakozd, Fékegység tapfesziiltség csatlakozoja (fékes kivitelnél).

Tipus Al A2
Statikus nyomaték, M, 1.1 Nm 2.2 Nm
Statikus aram, Ip 1.0A 2.0A
Névleges teljesitmény, P, 310 W 620 W
Névleges nyomaték, M, 1.0 Nm 2.0 Nm
Névleges aram, I, 0.9A 1.8A
Névleges fordulatszdm, n, 3000 min™ 3000 min*
Legnagyobb nyomaték, Mmax 2.2 Nm 4.4 Nm
Legnagyobb aram, Iyax 25A 50A
Legnagyobb fordulatszdm, Nmax 3200 min* 3200 min?
Fesziiltségtényezd, Ke 71 V/(1000 min™) 75V/(1000 min™)
DC busz fesziiltsége, Upcpus 540 V 540 V
Tehetetlenségi nyomaték (fék nélkiil), J 4 kgem? 7.0 kgem?
Tomeg (fék nélkiil/fékkel), m 3/3,8 kg 4/4,8 kg
Tekercs ellendllds (a kapcsokon), R 37.3 0 1450
Védettség IP55 IP55
Szigetelési osztaly F F
Inkrementalis jeladd/impulzus-szam ERN1326/4096 ERN1326/4096
Abszolit jeladd egy-/tdbbfordulati ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337
Fékegység Rendelhetd Rendelhetd
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NCT A1, A2 tipusu szinkron szervomotorok kdrvonalrajza
NCT A1, A2
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NCT A3, A6 és A9 tipusu szinkron szervomotorok

Encoder connector.

Power connector

#110 h7

«— M6x15

Brake connactor

Ferritmagneses kdzepes méretli szinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jelado csatlakozd, Fékegység tapfesziiltség csatlakozoja (fékes kivitelnél).

40

7145401
0130
@74

—

NCT A3 motor hengeres tengelyvéggel
(tovabbi korvonalrajzok a kbvetkezd oldalon)

Tipus A3 A6 A9
Statikus nyomaték, M, 3.0 Nm 6.0 Nm 9.0 Nm
Statikus aram, Ip 2.5A 45A 6.0 A
Névleges teljesitmény, P, 720 W 1440 W 2170 W
Névleges nyomaték, M, 2.3 Nm 4.6 Nm 6.9 Nm
Névleges ram, I, 1.9A 3.5A 4.6 A
Névleges fordulatszdm, n, 3000 min™ 3000 min™ 3000 min
Legnagyobb nyomaték, Mmax 6.0 Nm 12.0 Nm 18 Nm
Legnagyobb aram, Iyax 6.2 A 11.0A 15.0A
Legnagyobb fordulatszam, Nmax 3200 min* 3200 min* 3200 min*
Fesziiltségtényez8, K. (1000 min™) 90V 95V 95 V
DC busz fesziiltsége, Upcus: 540 V 540 V 540 V
Tehetetlenségi nyomaték (fék nélkiil), J 16 kgcm? 32 kgem? 47.6 kgcm?
Tomeg, m 7.5 kg 12 kg 16.5 kg
Témeg fékegységgel, m 11 kg 15.5 kg 20 kg
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R 9.5Q 3.6Q 21Q
Védettség IP55 IP55 IP55
Szigetelési osztaly F F F
Inkrementdlis jeladd/impulzus-szam ERN1326/4096 ERN1326/4096 ERN1326/4096
Abszolut jeladd egy-/tobbfordulatu ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337
Fékegység Rendelhet6 Rendelhetd Rendelhetd
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NCT A3, A6, A9 tipusu szinkron szervomotorok korvonalrajza
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NCT A12, A22, A30 és A38 tipusu szinkron szervomotorok

s \— M8x20 Eﬂ— 1=
‘1:_;— . IS | SV EC -
S o
0 ]|
.3
- 79 _I. L __
—
-~ @ 3] :
L8 p
- @ ®
o | |
9 3] ' ® %135
: N\,
o o X
NCT A12 motor hengeres tengelyvéggel
(tovabbi kdrvonalrajzok a kévetkezd oldalon)
Ferritmagneses nagy szinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jelado csatlakozd, Fékegység tapfesziiltség csatlakozoja (fékes kivitelnél).
Tipus Al12 A22 A30 A38
Statikus nyomaték, M 12.0 Nm 22 Nm 30 Nm 38 Nm
Statikus aram, Ip 8.8A 15A 19.5A 18 A
Névleges teljesitmény, P, 1890 W 3380 W 4190 W 5230 W
Névleges nyomaték, M, 9 Nm 16.1 Nm 20 Nm 25 Nm
Névleges aram, I, 6.6 A 11A 13A 11.8A
Névleges fordulatszdm, n, 2000 min’ 2000 min* 2000 min* 2000 min*
Legnagyobb nyomaték, Mmax 27 Nm 47 Nm 66 Nm 76 Nm
Legnagyobb aram, Imax 24 A 36 A 48 A 42 A
Legnagyobb fordulatszam, Npay 3000 min™ 3000 min™ 3000 min™ 2200 min™
Fesziiltségtényez8, K. (1000 min™) MV 0V 93V 135V
DC busz fesziiltsége, Upambus, 540 V 540 V 540 V 540 V
Tehetetlenségi nyomaték (fék nélkiil), J 64 kgcm? 124 kgem? 147.6 kgcm? 224 kgcm?
Tomeg, m 18 kg 30 kg 43 kg 56 kg
Tomeg fékegységgel, m 21 kg 33 kg 46 kg 59 kg
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R 1.31Q 0.49 Q 0.296 Q 0.483 Q
Védettség IP55 IP55 IP55 IP55
Szigetelési osztaly F F F F
Inkrementalis jeladd/impulzus-szam ERN1326/4096 ERN1326/4096 ERN1326/4096 ERN1326/4096
AbszolUt jeladd egyfordulatd ECN1325 ECN1325 ECN1325 ECN1325
Abszolut jeladé tobbfordulatu EQN1337 EQN1337 EQN1337 EQN1337
Fékegység Rendelhetd Rendelhetd Rendelhetd Rendelhetd
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NCT A12, A22, A30, A38 tipusu szinkron szervomotorok

korvonalrajza
NCT A12, A22, A30, A38
.E_l T M8x20 [
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NCT AB12, AB22, AB30, AB38

#1143 h7
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#20040.1
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102 /
hengeres, reteszhornyos tengelyvég kupos tengelyvég
(cylindrical shaft with keyway) (taper shaft)
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NCT Ai2.5 és Ai5 tipusu szinkron szervomotorok

Ritkafoldfém magneses kis szinkron szervomotorok.
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Pawar connecior

@100+0,1
g0
@32

A
G

[

105

NCT Ai2.5 motor hengeres tengelyvéggel
(tovabbi korvonalrajzok a kbvetkezd oldalon)

Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jelado csatlakozd, Fékegység tapfesziiltség csatlakozoja (fékes kivitelnél).

Tipus Ai2.5 Ai5
Statikus nyomaték, M, 2,5 Nm 5 Nm
Statikus aram, Ip 2,3A 46A
Névleges teljesitmény, P, 550 W 1100 W
Névleges nyomaték, M, 1.3 Nm 2.6 Nm
Névleges aram, I, 1,2A 2.4 A
Névleges fordulatszdm, n, 4000 min* 3000 min*
Legnagyobb nyomaték, Mmax 10.5 Nm 38 Nm
Legnagyobb aram, Iyax 11A 33,5A
Legnagyobb fordulatszdm, Nmax 5000 min™ 4500 min
Fesziiltségtényez8, K. (1000 min™) 73V 73V

DC busz fesziiltsége, Upcpus 540 V 540 V
Tehetetlenségi nyomaték (fék nélkiil), J 4 kgem? 7.0 kgem?
Tomeg (fék nélkiil/fékkel), m 3/3,8 kg 4/4,8 kg
Tekercs ellendllds (a kapcsokon), R 8,73 Q 3,050
Védettség IP55 IP55
Szigetelési osztaly F F
Inkrementalis jeladd/impulzus-szam ERN1326/4096 ERN1326/4096
Abszolit jeladd egy-/tdbbfordulati ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337
Fékegység Rendelhetd Rendelhetd
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NCT Ai2.5, Ai5 tipusu szinkron szervomotorok kérvonalrajza
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NCT Ai8 és Ail5 tipusu szinkron szervomotorok

Encoder connector.

«— M6x15

Power connector

#110 h7
_
L

Brake connactor

40

Ritkaf6ldfém magneses kézepes méretl szinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jelado csatlakozd, Fékegység tapfesziiltség csatlakozoja (fékes kivitelnél).

#14540,1

—

0130

NCT Ai8 motor hengeres tengelyvéggel
(tovabbi korvonalrajzok a kbvetkezd oldalon)

Tipus Ai8 Ail5
Statikus nyomaték, M, 8,4 Nm 17 Nm
Statikus aram, Ip 7,1A 13A
Névleges teljesitmény, P, 1800 W 2700 W
Névleges nyomaték, M, 5,8 Nm 9,9 Nm
Névleges aram, I, 52A 8,4A
Névleges fordulatszdm, n, 3000 min™ 2600 Ford./perc
Legnagyobb nyomaték, Mmax 38 Nm 75 Nm
Legnagyobb aram, Iyax 33,5A 68 A
Legnagyobb fordulatszam, Nmax 4500 min* 4000 min
Fesziiltségtényez8, K. (1000 min™) 77,5V 82V

DC busz fesziiltsége, Upcus: 540 V 540 V
Tehetetlenségi nyomaték (fék nélkiil), J 16 kgem? 32 kgem?
Tomeg, m 7.5 kg 12k
Témeg fékegységgel, m 11 kg 15.5 kg
Tekercs ellenallds (a kapcsokon), R 1,278 Q 0,466 Q
Védettség IP55 IP55
Szigetelési osztaly F F
Inkrementdlis jeladd/impulzus-szam ERN1326/4096 ERN1326/4096
Abszolut jeladd egy-/tobbfordulatu ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337
Fékegység Rendelhetd Rendelhetd
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NCT Ai8, Ail15 tipusu szinkron szervomotorok kérvonalrajza
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NCT Ai28, Ai50 és Ai70 tipusi szinkron szervomotorok

s \— M8x20 Eﬂ— 1=
‘1:_;— . IS | SV EC I
5 o
E “ il |
.3
- 79 _I. L __
=
-~ @ 3] :
L8 p
- @ ®
. © ' O $135
: ) 4x
o o X
NCT Ai28 motor hengeres tengelyvéggel
(tovabbi kdrvonalrajzok a kdvetkezd oldalon)
Ritkaféldfém magneses nagy szinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jelado csatlakozd, Fékegység tapfesziiltség csatlakozoja (fékes kivitelnél).
Tipus Ai28 Ai50 Ai70
Statikus nyomaték, M, 29 Nm 51 Nm 70 Nm
Statikus aram, Ip 18,8 A 32,6 A 40 A
Névleges teljesitmény, P, 4130 W 4980 W 5600 W
Névleges nyomaték, M, 15,8 Nm 23,7 Nm 27 Nm
Névleges aram, I, 10,6 A 16 A 16 A
Névleges fordulatszam, n, 2500 min' 2000 min' 2000 min't
Legnagyobb nyomaték, Mmax 100 Nm 200 Nm 280 Nm
Legnagyobb aram, Iax 70 A 150 A 180 A
Legnagyobb fordulatszdm, Nmax 3300 min* 2500 min* 2300 min*
Fesziiltségtényez8, K. (1000 min™) 98 V 98 V 110V
DC busz fesziiltsége, Upcus: 540 V 540 V 540 V
Tehetetlenségi nyomaték (fék nélkiil), J 64 kgcm? 124 kgcm? 147.6 kgcm?
Tomeg, m 18 kg 30 kg 43 kg
Tomeg fékegységgel, m 21 kg 33 kg 46 kg
Tekercs ellendllds (a kapcsokon), R 0,34 Q 0,125 O 0,092 Q
Védettség IP55 IP55 IP55
Szigetelési osztaly F F F
Inkrementalis jeladd/impulzus-szam ERN1326/4096 ERN1326/4096 ERN1326/4096
Abszolut jeladd egy-/tobbfordulatu ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337 ECN1325/EQN1337
Fékegység Rendelhetd Rendelhetd Rendelhet6
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NCT Ai28, Ai50 és Ai70 tipusu szinkron szervomotorok korvonalrajza
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NCT Aszinkron szervomotorok

Az aszinkron szervomotorjainkat elsGsorban automata szerszamgépek féorsdjanak a hajtasahoz fejlesztettiik ki. Kulonleges kialakitasuk folytan
alkalmasak a modern szerszamgépek altal megkovetelt magas szint(i dinamikus kévetelmények kielégitésére, hosszu élettartam mellett és
karbantartasi igény nélkiil. A motorok késziilhetnek atfurt tengellyel is a féorson keresztiili nagynyomasu szerszamhl(ités biztositasara (direkt
hajtas esetén).

Az AMS jel(i motorjainkat inkdbb kompakt motororsdknak nevezhetjiik, mivel ezek az esztergaorsé fejjel egybe vannak épitve. Ezekkel a
motororsdkkal csicsminéségli megmunkalasi minGséget érhetlink el a nagy dinamikus szildrdsagnak és az alacsony rezgésszintnek
készénhetben. ] )

A MOTORORSO ELONYEI A HAGYOMANYOS SZIJHAJTASSAL SZEMBEN:

- Kisebb lendit6 témeg altal nagyobb dinamika, kisebb veszteség, kisebb aramfelvétel

- A szijhtzasbdl adddd deformacié elmaradasa miatt jobb munkadarab geometria

- JelentGsen alacsonyabb rezgés szint révén nagyobb élettartam, jobb fellleti minGség a munkadarabon és nagyobb szerszam éltartam

- Intenziv folyadékh(ités révén elGallé minimalis melegedési deformacié miatt nagyobb munkadarab geometriai és ismétlési pontossag,
hosszabb csapagy élettartam

AiS tipusu aszinkron motor

AMS tipusu aszinkron motororso
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Motoradatok definicioi

M, allé motor legnagyobb, tartdsan megengedett nyomatéka
I My-hoz tartoz6 fazisaram

P, névleges tartds teljesitmény

M, névleges nyomaték

L, M,,-hez tartoz6 fazisaram

U, M,,-hez tartozo6 vonali fesziiltség

n, Névleges fordulatszam

fa Névleges frekvencia

I, Magnesezd aram

cosp, Teljesitménytényezd

Mn Hatasfok

Nmgy Mezdgyengités hatara, eddig a fordulatig 4lland6 a névleges teljesitmény
Mnax legnagyobb nyomaték

Nmax legnagyobb megengedett fordulatszam

Osszefoglalé tablazat

Tipusjelzés Megjegyzés | Névleges |Névleges| Névleges Névleges/max.
teljesitmény| 4aram | nyomaték Fordulatszam
Pn In Mn nn/nmax
AiS100LW15H Peremes 10,5 kW 24 A 67 Nm 1500/10000 min™'
AiS100LW20H Peremes 15 kW 32 A 72 Nm | 2000/15000 min’
AiS132LWI15H Peremes 22 kW 55A 140 Nm | 1500/10000 min™'
AMS112MW20H Motororso 9,5 kW 27 A 45 Nm 2000/6000 min™
AMS180SW20H Motororsé 22 kW S3A 105Nm | 2000/6000 min’
AMS180MW20H Motororsé 35 kW 91 A 167 Nm | 2000/6000 min™
AMSI180LW20H (Y) | Motororsd 182kW | 47,5A |173,8Nm| 1000/6000 min™
AMS180LW20H (D) Motororso 234kW | 474 A | 89,4 Nm | 2500/6000 min’
MDFKARS071-22 Peremes 2,2 kW 6,0 A 6,3 Nm 3410/8000 min™
MDFKARS080-22 Peremes 3,9 kW 9,1 A | 10,8 Nm | 3455/8000 min’!
DA 100B 54 A 17-5 Talpas
DA F 100B 54 A 17-5 |Peremes 11,0kW | 27,8 A | 60,0 Nm 1750/8000 min!
DA FF 100B 54 A 17-5 |Talpas-peremes
DA 132K 23 A 10-5 Talpas
DA F 132K 23 A 10-5 |Peremes 150kW | 38,0 A | 143 Nm 1000/5000 min™
DA FF 132K 23 A 10-5 |Talpas-peremes
DA 132L 23 A 10-5 Talpas
DA F 1321 23 A 10-5 |Peremes 20,0 kW | 48,0A | 191 Nm 1000/5000 min™
DA FF 1321 23 A 10-5 |Talpas-peremes
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NCT AiS tipusu aszinkron szervomotorok

(tovabbi kdrvonalrajzok a kévetkezd oldalakon)

Foként szerszamgép fohajtasokhoz hasznalt folyadékhlitésli aszinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jeladd csatlakozo.

Tipus AiS100LW15H AiS100LW20H AiS132LW15H
Névleges teljesitmény, P, 10.5 kW 15 kW 22.0 kW
Névleges nyomaték, M, 67 Nm 72 Nm 140 Nm
Névleges aram, I, 24 A 32A 55 A
Mégnesez0 dram, I, 12A 12A 23A
Névleges fordulatszédm, n, 1500 min™ 2000 min® 1500 min™
Mez8gyengités hatara, Nmgy 7200 min™ 8500 min™ 6500 min®
Legnagyobb fordulatszdm, Nmax 10000 min™ 15000 min™ 10000 min™
Névleges frekvencia f, 51.5 Hz 68.5 Hz 51.1 Hz
Teljesitménytényez0, cosen 0.85 0.89 0.84
Hatésfok, nn 0.90 0.91 0.92
Névleges fesziiltsége, U, 330V 330V 300V
Tehetetlenségi nyomaték, J 245 kgcm? 245 kgcm? 1100 kgem?
Tomeg, m 85 kg 85 kg 160 kg
Védettség 1IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F
Hitési mod Folyadékh(ités Folyadékh(ités Folyadékh(ités
Jeladé tipusa GEL 244 GEL 244 GEL 244
Jeladd impulzusszéma/jel 256/TTL 256/TTL 256/TTL
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NCT AiS100 és AiS132 tipusu aszinkron szervomotorok

korvonalrajza
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NCT AMS tipusi motororsok

Kompakt motororso folyadékh(ités( aszinkron motorral.

Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jeladd csatlakozo.

L]

3

NCT AMS180 motororso

— w8
3l 40
=1

(tovabbi kdrvonalrajzok a kévetkezd oldalakon)

Tipus AMS112MW20H AMS180SW20H AMS180MW20H AMS180LW?20H AMS180LW20H
Névleges teljesitmény, P, 9,5 kW 22 kW 35 kw 18,2 kW 23,4 kW
Névleges nyomaték, M, 45 Nm 105 Nm 167 Nm 173,8 Nm 89,4 Nm
Névleges aram, I, 27 A 53 A 91 A 475 A 47,4 A
Magnesez0 aram, 1, 18 A 21A 50A 25A 17 A
Névleges fordulatszédm, n, 2000 min* 2000 min* 2000 min® 1000 min 2500 min*
Mez8gyengités hatara, Nmgy 4500 min™ 5000 min™ 4500 min™ 2800 min® 6000 min®
Legnagyobb fordulatszdm, Nmax 6000 min* 6000 min* 6000 min* 6000 min® 6000 min®
Névleges frekvencia f, 70.1 Hz 68.1 Hz 68.1 Hz 34,8 Hz 84,5 Hz
Teljesitménytényezd, cosoey, 0.77 0.87 0.81 0.80 0.86
Hatasfok, 1, 0.85 0.92 0.915 0.87 0.92
Névleges fesziiltsége, U, 310V 300V 300V 320VY 360 VD
Tehetetlenségi nyomaték, J 210 kgem? 1540 kgcm? 1540 kgcm? 1540 kgcm? 1540 kgcm?
Témeg, m 44 kg 122 kg 122 kg 122 kg 122 kg
Védettség IP54 IP54 1IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F F F
Hitési mod Folyadékhlités Folyadékh(ités Folyadékh(ités Folyadékh(ités Folyadékh(ités
Jelad6 tarcsa tipusa (magneses) ERM200 ERM200 ERM200 ERM200 ERM200
900RA A05 1200RA A03 1200RA A03 1200RA A03 1200RA A03
Jeladd olvasofej tipusa AK ERM 280 AK ERM 280 AK ERM 280 AK ERM 280 AK ERM 280
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NCT AMS112 és AMS180 tipusi motororsok korvonalrajza

NCT AMS112

NCT AMS180

53



MDFKARS tipusi aszinkron szervomotorok

BS
A160/FF130

LevegOhlités( teljesen zart kis aszinkron szervomotorok.

B5
A160/FF130

MDFKARSQ71-22 motor
(tovabbi kdrvonalrajzok a kévetkezd oldalakon)

Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jeladd csatlakozd, Ventilator csatlakozo.

Tipus MDFKARS(071-22 MDFKARS080-22
Statikus nyomaték, M, 7.0 Nm 13.5 Nm
Statikus aram, Ip 6.3A 10.5A
Névleges teljesitmény, P, 2.2 kW 3.9 kW
Névleges nyomaték, M, 6.3 Nm 13.5 Nm
Névleges ram, I, 6.0 A 9.1A
Névleges fordulatszam, n, 3410 min* 3455 min
Legnagyobb nyomaték, Mmax 32 Nm 60 Nm
Legnagyobb fordulatszam, Npay 8000 min™ 8000 min
Névleges frekvencia f, 120 Hz 120 Hz
Teljesitménytényezd, cosen 0.75 0.80
Névleges fesziiltsége, U, 390 V 390 V
Tehetetlenségi nyomaték, J 8.3 kgcm? 19.2 kgem?
Tomeg, m 12 kg 17 kg
Védettség IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F

Jeladé tipusa OIH48-1024P6-L6-5V OIH48-1024P6-L6-5V
Jeladd impulzusszéma 1024 1024
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MDFKARS tipusi motorok kérvonalrajza

MDFKARS071-22
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DA100B54 tipusu aszinkron szervomotorok (IP54)

143

184

100

1x@40.5

G180 ;5
~—
]

D38,

624

DAF 100B 54 A 17-5 motor
(tovéabbi kdrvonalrajzok a kévetkezd oldalakon)

LevegOhlités(i teljesen zart nagy aszinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jeladd csatlakozd, Ventilator csatlakozo.

DA 100B 54 A 17-5

DA F 100B 54 A 17-5 DA FF 100B 54 A 17-5

Névleges teljesitmény, P, 11.0 kW
Névleges nyomaték, M, 60 Nm
Névleges aram, I, 27.8 A
Magnesez0 aram, I, 15.2 A
Névleges fordulatszdm, n, 1750 min®
Mez8gyengités hatéra, Nmgy 3500 min™
Legnagyobb fordulatszdm, Npax 8000 min™
Névleges frekvencia f, 60.3 Hz
Teljesitménytényez0, cosen 0.78
Hatasfok, 1n 0.878
Névleges fesziiltsége, U, 335V
Tehetetlenségi nyomaték, J 340 kgcm?
Tomeg, m 75 kg
Védettség 1P54
Szigetelési osztaly F
Jeladé tipusa ERN420
Jeladd impulzusszéama 1024
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DA100B54 tipusu aszinkron szervomotorok korvonalrajza
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DA132K23 és DA132L23 tipusi aszinkron szervomotorok

(IP23)

&

LevegOhlités( atszell6zott kivitelli nagy aszinkron szervomotorok.
Villamos csatlakozasok: Haldzati csatlakozd, Jeladd csatlakozd, Ventilator csatlakozo.

I

a2
695

705

820

DA 132K 23 A 10-5 motor

(tovabbi kdrvonalrajzok a kdvetkezd oldalakon)

[

DA 132K 23 A 10-5

DA F 132K 23 A10-5 DA FF 132K 23 A 10-5

Tipus DA132K23A10-5 DA132L23A10-5
Névleges teljesitmény, P, 15 kW 20 kw
Névleges nyomaték, M, 143 Nm 191 Nm
Névleges aram, I, 38.0 A 42.0 A
Magnesez6 aram, 1, 18.6 A 23.9A
Névleges fordulatszédm, n, 1000 min 1000 min™
Mez6gyengités hatéra, Nmgy 2600 min™ 2200 min®
Legnagyobb fordulatszdm, Nmax 5000 min® 5000 min't
Névleges frekvencia f, 35.0 Hz 34.8 Hz
Teljesitménytényezd, cosoey, 0.82 0.82
Hatdsfok, nn 0.835 0.862
Névleges fesziiltsége, U, 335V 345V
Tehetetlenségi nyomaték, J 740 kgem? 1050 kgem?
Témeg, m 128 kg 158 kg
Védettség P23 1P23
Szigetelési osztaly F F
Jeladé tipusa ERN420 ERN420
Jeladd impulzusszama 1024 1024
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DA132K23 és DA132L23 tipusu motorok kdrvonalrajza
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LEGYEN KORNYEZETTUDATOS AZ ENERGIATAKAREKOS ES
KORNYEZETKIMELO NCT ELEKTRONIKA ALKALMAZASAVAL'i
NGt termékekkel alzoldebb jelenért!

+

Elektromkus tartomanyvalto az NCT aszmkron mof Yo f Zkisebb Iel;esutmenylgeny
5 tengelyes komplex megmunkalas — gyors; hatekony, fakarekos
Homersekleterzekelok ledllifjak a ventilatorokat="nincs folosleges hites "1
Automatikus gepkikapcsolds = nincs tobbe feledekenyseghbol energiapazarlas®
Automatikus képernyo lekapcsolas — ha nem kell, miért vilagitson?
Zsirkenesu gordulo vezetekes szanrendszerek — nincs olajfelhaszndlas,

nem rontjuk a hitovizet, nem szennyezzuk a kornyezetet

Energiatakarékos fenyforrasok automatikus kikapcsolassal

NCT IPARI ELEKTRONIKAI KFT.
H-1148 Budapest, Fogarasi ut 7. » Telefon: (+36-1) 46-76-300 = Fax: (+36-1) 46-76-309
E-mail:nct@nct.hu
www.nct.hu





