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VERZIOTORTENET

VERZIOSZAM|NEV LEIRAS

100 BT Elézetes verzid

101 BT Telepitési dokumentacid az elsé 50 db legyartott hajtas belizemelésé-
hez.

102 BT Telepitési leiras javitasai, 0 fejezetek és abrak, uj egységek. Tartal-
mazza mar az Uj szoftverhez val6 atalakitasokat is.

103 BT Modositasok és 1j informaciok felvétele.

104 BT Hajtas paraméterek véglegesitése, leirasa. SoE parancsok leirdsa.

105 BT A sebesség szabalyozé paraméterek szabvanyositasa. Abrak, hatas-
vazlatok, alapadatok tartalmanak modositasa, hozzafiizése.
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BEVEZETES

A telepitési leiras tartalmazza az NCT szervo szinkron és aszinkron kompakt sorozatl hajtasa-
inak mechanikai és elektromos adatait, miikddtetéséhez sziikséges villamos csatlakozasok
bekatéseit, funkcioit és javaslatokat a hasznalatukhoz. Tovabba az EtherCAT feliilet adatait, a
sziikséges folyamat adatok leirasat, valamint a beallitashoz sziikséges SoE paraméterek ismer-
tetéseét.

Szerz6 : Bai Tamas, Simon Zoltan

Felelos : Bai Tamas
NCT Ipari Elektronikai Kft.
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1 AZONOSITAS

A modul tipusjele:

D_C-10/20-(L/R)E, D_C-20/40-(L/R)E, D_C-40/80-(L/R)E,
D_C-60/120-(L/R)E

Névleges értékek:

DC sin: 540Vpc

DC sin hatarértékek: 440Vpc...750Vpc

Névleges kimeneti 3F fesziiltség: 290 Vac...420Vac
Névleges fazisaram a kimeneten: 10Aes €s 20 At
Maximalis fazisaram a kimeneten: 20Aes €s 40Acft
Névleges kimeneti teljesitmény: 4kVAés 8kVA

TTL, Endat 2.2, Szinusz-Coszinusz

Jelado:
vt e , Aktiv htorendsze
Hiutoberendezés: V utorendsz .r, ..
Szabalyozott ventilator tizem.
Szoftver: Szinkron/aszinkron szervo, inverter*
Egyebek felsorolasa:

NCT EtherCAT Szervoerdsitok tipusjelolése

e NCT EtherCAT szervoer6sito: 4
DSC — szinkron motorokhoz

DAC — aszinkron motorokhoz

DIC* — inverter mod
e Névleges kimend aram
e Maximalis aram

o Kommunikacios csatlakozas:
L — EtherCAT LVDS csatlakozds
R — EtherCAT RJ45 UTP csatlakozas
C* — CAN csatlakozas+

e Mérérendszer tipusa:
E - Endat 2.1/2.2

D_C-20/40-LE

A A AL

T — TTL inkrementalis

S* — sincos jelado

* : Jelenleg még nem kaphato

NCT Ipari Elektronikai Kft.
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2 KONSTRUKCIO

A kompakt hajtdssorban kétszeres dramosztasi hajtasok lettek definidlva a régi sorozattol
eltéréen szinkron és aszinkron hajtas tipusoknal egyarant, ahol eldbbi szdm a névleges ara-
mot, utobbi a maximalis dramot jelenti, amit a hajtas ki tud adni magabol.

Névleges aramérték tekintetében az az dram érték van megjeldlve, amit a hajtas folyamatosan,
megszakitas nélkiil képes magabol hosszu idon keresztiil, akar élete végéig kiadni talmelege-
dés nélkiil.

A maximalis aramértéket rovid ideig tudja a hajtas kiadni, hosszabb ideig kiadva, vagy sok-
szor rovid ideig kiadva tilmelegedhet a hajtas, és hibajelzéssel ledllhat. (Az lizemmodd értéke-
ket késobb definialjuk még)

Itt mind a szinkron mind az aszinkron hajtds hiitési megvaldsitasa megegyezik, hiitébor-
da+ventilator. A hiitbborda mérete és a ventilator mérete ¢s szallitasi teljesitménye a névleges
éramértékhez van kalkulalva.

2.1 KOMPAKT MECHANIKAI KIALAKITAS

A hajtasdobozok kozvetleniil egymas mellé sorolhatok, nem kell tadvolsagot tartani az egysé-
gek kozott. Helytakarékos, egyszeriien szerelhetd, gazdasagos.

A felszereléshez a rogzitofiil kétféleképpen rakhatd fel a kisebb méretii hajtasok esetén a 20A
névleges dramu kivitelig. Igy attort szerel6lapos technika alkalmazaséhoz, illetve normal sze-
relési technikahoz egyarant felszerelhetéek. A 40A névleges aramu és ett6l nagyobb kiviteli
egységek kizarolag attort szerel6lapos technikahoz vannak kialakitva.

2.2 SZEKRENYEN KiVULI HUTES

Intenzivebb hiités, nagyobb kivehetd teljesitmény. Levalasztott elektronika, minimalis szeny-
nyezddés, hosszabb élettartam, gondozasmentes. Homérsékletfiiggd ventilatorvezérlés, ener-
giatakarékos, nincs talhiités, hosszabb ¢lettartam. Szekrényen kiviili hétermelés, nem fiiti a
villamos szekrényt, energiatakarékos.

2.3 SOROLHATO SEGED TAPFESZULTSEG ES ECAT LVDS

A kabelezés és a koltségek csokkentésére az NCT vezérldvel vald EtherCAT kapcsolatot tgy
1s megvalodsithatjuk, hogy az ipari ETHERNET csatlakozast (RJ45) csak a tapegységen alakit-
juk ki, a hajtasokat pedig szalagkabellel LVDS csatornara flizziik.

Tovabba a segéd tapfesziiltséget is ugyanezen a kéabelen Osszekapcsoljuk. Igy egy kompakt
hajtascsoportra csak egy helyen kell a segéd tapfesziiltséget bevezetni, vagy ha a fétapegység
kialakitasa olyan, hogy szolgaltat segéd tapfesziiltséget, akkor egyaltalan nem kell ilyen
kabelkialakitas. A sorold kabelen a hajtasok megkapjak a tapfesziiltséget a miitkddésiikhoz.

2.4 REJTETT SINEZES

A hajtasmodulok nagyfesziiltségli tapellatasara az eldlapba siillyesztett sinpar szolgal. Az
érintésvédelemre szolgaldé milanyag eldlap egyszerli leemelése utan, a sinelemek kibillentésé-
vel, azok leszerelése nélkiil, a hajtassorbol barmelyik egység kiemelhetd.
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3 MUSZAKI ADATOK

3.1 ABSZOLUT HATARERTEKEK

Minimum Maximum

Névleges DC fesziiltségek 230Vdc 540Vvdc

DC fesziiltség hatarértékek | 80Vdc 750Vdc

Kimeneti AC effektiv fe- | OVac 420Vac

sziiltség hatarértékek

Kornyezeti hdmérséklet 0°C 55°C

Tarolasi homérséklet -10°C 70°C

Relativ paratartalom 60%

IP érintésvédelmi osztaly IPOO IP20 (6sszes burkols elemmel)

3.2 NEVLEGES UZEMI ERTEKEK

D_C-10/20-xy | D_C-20/40-xy D_C-40/80-xy D_C-60/120-
oy

Névleges DC voltage 540 V

Kimeneti AC,s voltage 0...400 Vrus

Kapcsolasi frekvencia 8 kHz

Szabalyozasi ciklusidd 125 ps

NéVlegeS kimeno aram 10 ARMS 20 ARMS 40 ARMS 60 ARMS
effektiv értéke S1 iizemnél

Maximalis kimeno aram 20 ARMS 40 ARMS 80 ARMS 120 ARMS

effektiv értéke S6 30% iizem-
nél vagy 30 sec.

Kimeneti aram csticsértéke 40 Ay 80 Apk 160 Apx 240 Ay
1ms

Névleges kimené teljesitmény | 7 KVA 14 KVA 28 KVA 42 kVA
Ajanlott maximalis aszinkron | 5 kW 10 kW 20 kW 30 kW
motor teljesitmény

Weight 3,5 kg 4,0 kg 7,0 kg 7,5 kg

3.3 BIZTONSAGI ELOIRASOK

Az NCT Kft. altal forgalmazott szervohajtasok lizembe helyezését, vizsgalatat, javitasat, kar-
bantartasat csak az elektrotechnika altalanos biztonsagi eldirasait ismerd, megfeleléen szak-
képzett személy végezheti. Ezenfelill ismernie kell az adott tipust berendezés minden ve-
szélyforrasat, és a baleset elkeriilésének minden szabdlyat. A villamos berendezéseken mun-
kat végzo személy nem csak a sajat testi épségéért felelds, hanem biztositania kell azt is, hogy
mas személy ne keriiljon veszélyhelyzetbe.
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3.3.1  ERINTESVEDELEM

Az NCT Kft. altal forgalmazott szervohajtasok iizembe helyezésekor, javitasakor, karbantar-
tasakor mindig az MSZ 172-4:1978 szerint kell eljarni.

A kompakt szervoer6sitoék fémhazat mindig gondosan, az el6irasok szerinti vastagsagu veze-
tékkel kell csatlakoztatni a véddvezet6hoz. Csak olyan esetben szabad torpefesziiltségnél na-
gyobb fesziiltséget kapcsolni a kompakt szervoerésitokre, ha az a védévezetdvel megfeleléen
Ossze van kotve. A kompakt szervoerdsitok tizembe helyezésekor csak sértetlen szigetelésii
vezetékeket, ép, repedést nem tartalmazd csatlakozo ellendarabokat, szigetelé szoknyaval
ellatott érvéghiivelyeket lehet hasznalni. Az értékesitett kompakt szervoerésitok DC sin kive-
zetésel szabadon megérinthetok, a szervoerdsitok felszerelése utan kell gondoskodni arrol,
hogy ezekhez a kivezetésekhez ne lehessen hozzaférni. Amig a DC sin kivezetései szabadon
megérinthetok, a hajtasrendszert tilos fesziiltség ala helyezni. A DC sinhez nagy kapacitasu
kondenzatorok kapcsolddnak, amik sokdig megérzik a benniik tarolt toltést a haldzatrol vald
lekapcsolas utan is. Ha valamilyen oknal fogva hozza kell nyalni a kompakt
szervoerdsitokhoz, mindig meg kell gy6zddni arrdl, hogy a DC sin fesziiltsége lecsokkent-e
mar zerusra.

3.3.2 FORRO FELULETEK

A kompakt szervoerdsitok iizem kozben hét termelnek, ami melegiti a szervoerdsitét és a
kornyezetét is. A kompakt szervoerdsitok miikodésiikkor olyan nagy hdmérsékletre is felme-
legedhetnek, hogy megérintve Oket égési sériilést okozhatnak, kiilondsen a hdleado feliiletek
forrésodhatnak fel. Mindig gy6zddjiink meg arrol, hogy a megérinteni kivéant feliilet hdmér-
séklete nem okozhat-e €gési sériilést.

3.3.3 AKARATLAN MOTOR MOZGASOK

Ha fesziiltség alatt 1év6é kompakt szervoerésitokhoz motorok vannak kapcsolva, mindig fen-
nall a veszély, hogy ezek a motorok mozgasba jonnek, az akaratlan motor mozgasok személyi
sériilést vagy komoly anyagi kart okozhatnak. A motor megmozdulasat okozhatja a hajtas
meghibasodasa, kiils6 zavar, vagy véletlen bekapcsolas. A betaplalo fesziiltség lekapcsolasat
kovetden a DC sinen 1év6 kondenzatorokban még jo ideig marad annyi energia, ami a motort
megforgathatja. Alapvetd problémat jelent az iizemekben jelenlévd zaj, ami megneheziti az
eldére nem tervezett mechanikai mozgéasok észlelését, és igy a gyors reagalas lehetdségét.

3.4 NAGYARAMU DC BEMENET KOVETELMENYEI

A kompakt hajtdsok nagyarami DC fesziiltség bemenete egymas mellé sorolhato, réz
sinezéssel Osszekapcsolhatd a mellette 1év0 egységekkel, illetve a fotapegységgel. A DC sin
bemenetre a fotapegység allitja eld a névleges (elégséges) fesziiltséget, és a fétapegység dolga
a tulfesziiltség elkeriilése, megsziintetése is. Uzemszeriien ezen a bemeneten 750 Vpc fesziilt-
ség is keletkezhet rovid iddre. Ezért a DC sinezés szerelését életvédelmi szempontok betartasa
miatt csak erre kiképzett szerelé végezheti. Uzemi fesziiltség, vagy részfesziiltség alatt 1év6
berendezést szerelni TILOS! A DC sin fesziiltség meglétérdl egy erre a célra elhelyezett,
minden egységen megtalalhato piros LED jelzi, amely a két sin kozott talalhaté. Amennyiben
ez valamennyire is vilagit, a szerelést nem szabad megkezdeni.

NCT Ipari Elektronikai Kft. 14/148 Datum: 2019.07.01.
1148 Budapest, Fogarasi ut 7.

Tel.: 06 1 467 6300

www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

A kompakt hajtas egységek a DC sinrdl a tipusjelzésiikben megjeldlt maximalis aramértéket
is felvehetik, vagy leadhatjak rovid idére. Eppen ezért biztositani kell a megfelelé kontaktus
meglétét a fotapegységtdl az utolsod egységig a teljes sinen. A megfeleld kontaktusok elérésé-
hez a réz sin elemek egy specialis bevonatot kaptak. Valamint az elemeket dsszeszoritd erd
lényegesen befolyasolhatja a kontaktust, ezért a 4.3 fejezetben eldirtak szerinti nyomatékkal
meg kell hizni a csavarokat. Ezért csak a hajtas egységhez tartozékként kapot két bevonatolt
réz kulcs elemmel ajanlott sorolni az egységek DC sinrendszerét a megfelelé kontaktus
biztositasdhoz, ¢s a mellékelt torx kulcsnyildsu csavarokkal biztositani lehet a megfeleld
Osszeszorito erdt is.

FONTOS, hogy aram ala helyezés el6tt a DC sinre helyezziik fel a hajtasok miianyag, szigete-
16 elélap burkolatat, és a sinrendszer két végén fel legyenek helyezve a végzard miianyag
elemek is az érintésvédelmi, balesetvédelmi okok miatt.

3.5 SEGED TAPFESZULTSEG ELLATAS KOVETELMENYEI

A kompakt hajtasok segéd tapfesziiltség bemenetére 24 Vpc (+10%, -10%) fesziiltség raadasa
utan helyezhetdek lizembe az egységek. Errdl a fesziiltségrol iizemel a hajtasok belsé kapcso-
l6lizemii tapegysége és a hajtdsok hiitését ellatdé belsd ventildtorok miikddtetése is. Ezért
sziikséges, hogy erre a bemenetre egy szirt, kis hullamossaga DC fesziiltséget adjunk, ami
teljesiti a 5.2.3 fejezetben leirtakat.

3.6 ELETTARTAM

A késziilékek élettartamat nagy mértékben befolyasold tényezok:

Uzemi, kérnyezeti hémérséklet
Uzemi fesziiltség

Uzemi 4lland6 aramterhelés
Szennyez0 kozeg

4 MECHANIKAI TELEPITES

Alapvetden négy szempontot kell figyelembe venni a Kompakt szervoerdsitok beépitésénél:
- -Balesetvédelem
- -Artalmas kozeg elleni védekezés
- -Tulmelegedés elkeriilése

- -Mechanikai rogzités

Balesetvédelem

A kompakt szervoerdsitokon talalhatok szabadon megérinthetd, fesziiltség alatt 1évo pontok.
Emiatt olyan beépitési helyet kell valasztani, ahol normal koériilmények kozott a kompakt
szervoerdsitdket nem lehet megkozeliteni. A leggyakrabban hasznalt megoldas a villamos
kapcsoloszekrénybe torténd beépités.

A kompakt szervoerdsitok dnmagukban [P00-as védettségiiek, és csak a DC sinek folé felhe-
lyezhetd véddburkolat felszerelésével tehetok IP20-as védettséglivé.

Artalmas kozeg elleni védekezés

NCT Ipari Elektronikai Kft. 15/148 Datum: 2019.07.01.
1148 Budapest, Fogarasi ut 7.

Tel.: 06 1 467 6300

www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

A kompakt szervoerdsitdk -hasonldan mas elektronikus késziilékekhez- érzékenyek a kiilon-
féle szennyez6 anyagokra, illetve a nedvességre. Természetesen, el kell keriilni a viz, illetve
kiilonféle szilard és folyékony anyagok bejutasat a hajtasokba. Hasonloképpen meg kell aka-
dalyozni, hogy szennyezett ( hiitéfolyadék-, olajpermet, grafit-, fiirészpor, stb. ) vagy nedves
levegd jusson a késziilék belsejébe.

Ha olyan helyiségben tizemelnek a kompakt szervoerésitok, ahol nem megfelelden tiszta a
levegd, gondoskodni kell a késziilékek védelmérdl. A megfelelden tiszta kozeg biztositasakor
nem szabad elfeledkezni a keletkezett hordl, aminek egy részét a hajtast koriilvevo levegonek
kell elszallitani. Manapsag a legjobb megoldasnak a hdcseréldvel ellatott vagy klimatizalt,
légmentesen zart villamos kapcsoldszekrény tiinik.

Tulmelegedés elkeriilése

A kompakt szervoerdsitok miikodés kozben hét termelnek, ami sajat magukat, illetve a
kornyezetiiket melegiti. Ha a keletkezett hé nem tud az eszk6ztdl kelld intenzitassal eltavozni,
az eszkdz talheviil. A beszerelés egyik legfontosabb szempontja, hogy ezt az esetet elkertiljiik.
A hoelvezetés szakszeri kialakitasat a 4.5 fejezet tartalmazza.

Mechanikai rogzités

A kompakt szervoerdsitok rogzitését a 4.4 fejezet tartalmazza.
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1. Abra Kompakt 40A és 60A névleges aramu hajtas

4.1 RJ45UTP KABELES ETHERCAT OSSZEKOTTETES

Az ipari UTP kébeles csatlakoztatds a mar jol bevalt médon torténik a hajtdsokon, mint azt
megszokhattuk a régebbi tipusokon.

4.2 LVDS SZALAGKABELES SOROLHATOSAG

Ha a hajtasokat szalagkabellel csatlakoztatjuk egymashoz, akkor ezt 20 eres szalagkabellel
tehetjiik meg a kovetkezd modon: a tapegység fejkartya és az elsé hajtas kozott egy hosszabb
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szalagkabel kell, mig két hajtas kdz¢é egy rovidebb. A szalagkabeleket 20 polust szalagkéabel
csatlakozoba nyomjuk ugy, hogy mindkét csatlakozo pozicionald kiszogellése ugyanabba az
iranyba nézzen, majd torés gatloval visszahajtjuk.

A szalagkdbelen nem csak az EtherCAT kommunikacid kapcsolddik Gssze, hanem az 0sszes
egység 24V segéd tapfesziiltsége. Eppen ezért egy Osszesorolt blokkon elég csak a blokk
egyik egységére csatlakoztatni a 24V DC segéd tapfesziiltséget.

EtherCcAT

EtherCAT.
EtherCAT.

EtherCAT.~

2. abra Az LVDS szalagkabel sorolas
Az 6sszekotéshez levagando kabelhosszok:

e Hossza: 115 mm
e Rovid: 87 mm

Az Osszekotés a 2. dbra szerinti modon valosithatdo meg. A tapegység a sor bal szélén legyen,
mert igy lesz megfeleld a sorrend az EtherCAT-en.
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3. abra Kompakt 40A és 60A névleges aramu hajtas LVDS EtherCAT csatlakozas

4.3 EROS ARAMU SIN SOROLAS

A sorolhatosagot erre a célra kialakitott mlianyag idom ¢és réz alkatrészek alkotjak. Két hajtas
egymashoz sorolhatosagat kilincs kialakitasu réz idomok biztositjdk, melyek minden hajtas-
méret esetében azonos hosszusaguak. A sinezd idom a hajtas szélességéhez alkalmazkodik.

4. abra DC sin Kkilincsek

A DC sin idomra a kilincseket a képen lathatd modon kell elhelyezni. Ilyenkor a csavarok
meghuzasakor a kilincsek rafordulnak a csavarokra. Egyéb felhelyezés esetén eléfordulhat a
lefordul6 allapot. A sinek szerelését csak az eldirt csavarokkal célszerli végezni. Amennyiben
ilyen csavar nem all rendelkezésre, ugy elvégezhetd a szerelés M5x15 D fejii kereszthornyos
csavarral is, de csakis egy sima és egy rugds alatét alkalmazasaval. Azonban ilyenkor a kilin-
csek raforditasat akadalyozhatja az alatét.
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5. abra Erésaramu DC kivezetések sorolhatosaga

6. abra Kompakt 40A és 60A hajtasméret DC sinrendszere
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4.4 ROGZITES

A hajtasok felrogzitéséhez szerelfiileket kell alkalmazni. Az also és a felso szerel6fiil kiilon-
bozik egymastol. A felsé szerelofiilek kulcslyuk kialakitdsuak M5-6s D fejli csavarhoz.

A rogzitofilek kétféle pozicioban szerelhetoek fel a hajtas oldalara. A felszerelésiiket M4-es
csavarral lehet megtenni, amelyek specialisan a csavar fejénél ala vannak szdrva, hogy szere-
l1éskor ne tudjanak kiesni a fiilekbdl.

Ha a hajtdsokat normal moédon szeretnénk telepiteni egy szekrénybe, akkor a leghatso
pozicidba kell felszerelni a fiileket.

Amennyiben attort szerel6lapos technikaval telepitenénk, hogy a teljesitmény fokozatok hdje
kiviil rekedjen a szekrény zart belsé terén, akkor a fiileket a lyuggatott hiitéracs elé kell fel-
szerelni.

NCT Ipari Elektronikai Kft. 21/148 Datum: 2019.07.01.
1148 Budapest, Fogarasi ut 7.

Tel.: 06 1 467 6300

www.nct.hu



N@T KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
@ NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEER MoViNg DOKUMENTACIO

KEEP MOVING

PDC tapegység és DSC hajtasok beépitese
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4.5 HOELVEZETES

A nagyteljesitményli IGBT modulok disszipaciojabdl eredé hdenergiat a doboz hatso részébe
egy hdcsatornaba zarjuk. A hdcsatorna a rogzitéfiillek athelyezésével attort szereldlapba sze-
relve egy szekrényen kiviili hdelvezeto csatornaba keriil. Ilyenkor a keletkez6 ho a szekrényen
kiviil reked és nem sziikséges klimat vagy hdcseréldt alkalmazni, ha azt mas a szekrénybe
szerelt egység nem igényli. A hajtas doboz hatuljdban a kiiszobhomérséklet eléréséig csak a
szabad légaramlas hiit, majd a kiiszob hémérséklet elérése utan bekapcsol a hiitdventilator. A
ventilator levegd szallitasa tobb fokozatban allithatd a hdmérséklet fiiggvényében, igy a venti-
lator €s ezzel a hajtas ¢lettartama megnd. Tovabba a ventilator csak a hiitébordara fjja a le-
vegot, igy ha a levegd szennyezett, az nem kertil az elektronikaba, ahol meghibasodast okoz-
hat. Az elszennyezOdés hatasara a hajtads tilmelegedés hibat jelezhet, amit egy egyszerii
tisztitassal, vagy 1égszlir cserével orvosolni lehet.

45.1 A HOELVEZETO CSATORNAVAL SZEMBENI KOVETELMENYEK

Minden olyan eszkdz, amely mas eszkdozok szamara szolgaltat energidt, azon veszteségi
teljesitmény, disszipacio keletkezik. A fotap egységek és hajtdsok hdtermelése elsdsorban a
teljesitmény félvezetokon a kapcsolasok kdovetkeztében keletkezd teljesitmény veszteségbdl
¢és a nyitott allapotban atfolyd aram okozta teljesitmény veszteségbdl adodik Ossze. Ezért a
tervezés soran azt kell vizsgalni, hogy a keletkez hoételjesitményt el tudjuk-e széllitani a
szekrény belsejébdl.

A szekrény belsejében lokalis hdaramlasok is kialakulnak. Mivel a kémény hatasbol eredéen
a meleg levegd felfelé aramlik, kiilonb6z6 szempontokat kell vizsgalni a legnagyobb
hémelegedést termeld eszkozok telepitésével kapcsolatban. Nem lehetnek a szekrény tetejé-
ben, mert akkor a beszoruld meleg levegd akadalyozza a hételjesitmény kelld leadasat, ami
tulmelegedéshez vezethet. Persze ha pont felettiik van kidraml6 héelvezetd, akkor ez megfele-
16 kialakitas. Azonban teljesen lent sem lehetnek, hiszen vannak olyan eszkdzok egy szek-
rényben, amik a melegedésre, kornyezeti hdmérséklet valtozasra érzékenyek. Ezért valahol
kozéptajon érdemes megtaldlni az optimalis helyzetet.

Az 1) kompakt hajtdsok egyik legfontosabb jellemzdje, hogy attort szereldlapos technikat
alkalmazva a szekrény belsé kozegétdl elzart, sziirdkkel nyitott hdcsatorna kozegbe, a szek-
rény hatuljaban kiilon erre a célra kialakitott részbe helyezziik az egységek hdleado feliiletét.
Ez a kompakt hajtdsok hatuljaban kialakitott ventilatoros hdcsatorna. Ezért lehet a hajtasok
rogzitéfiileit két pozicioba is felszerelni. Igy a fent emlitett probléma csokken, hiszen 1énye-
gesen kevesebb keletkezett veszteségi hdteljesitményt kell elszallitanunk a szekrény belsejé-
bdl a kiilvilag felé. Ezt megtehetjiik oly modon, hogy a hajtasok hatuljat a szekrényen
kivilre” zarjuk. Ez esetben elegendd lehet egy sima hdcseréld is a szekrény belsejébe, vagy
még az sem kell.
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5 ELEKTROMOS TELEPITES

A kompakt hajtassor kialakitasakor egységes modon lettek megéllapitva a csatlakozasok ne-
vei és szamai. Igy barmely méret esetén egy ugyanolyan funkciot ellatod csatlakozas ugyanazt
a nevet és szamot kapja. Tovabba vannak olyan csatlakozasok is, amelyek funkcidja ugyanaz,
mint a fotap- vagy segédtapegységeken. A csatlakozéd elnevezéseket €s szdmozasokat az 1.
tablazat tartalmazza.

Parancs bemenetek:

SoE (Servo drive over EtherCAT) - Legmodernebb, nagysebességli, ETHERNET alapu digi-
talis interface.

Mérorendszer bemenetek:

TTL - Foleg retrofit célra 5 V TTL inkrementalis jeladé fogadas kommutal6 jelekkel.
SINUS-COSINUS - Nagysebességii 1 Vpp analdg inkrementalis csatorna.

HEIDENHAIN EnDat 2.2 - Nagy felbontasu, nagy sebességii abszolut poziciomérés.

1. tablazat Kompakt csatlakozasok nevei és szamai

Funkcio Csoport Irany Csatlakozo Funkcio felirat
szamozas

Kompakt hajtas/tapegység Folyamat bemenet X1 IN

EtherCAT bemenet RJ45 csatlako-

zas

Kompakt hajtas/tapegység Folyamat kimenet X2 ouT

EtherCAT kimenet RJ45 csatlako-

zas

Kompakt hajtas EtherCAT beme- Folyamat bemenet X3 IN

net LVDS csatlakozas

Kompakt hajtds/tapegység Folyamat kimenet X4 ouT

EtherCAT kimenet LVDS csatlako-

zas

Kompakt hajtas nagyara- Nagyaramu bemenet X10 DC bus

mu/nagyfesziltségld DC bemenet

Kompakt hajtas nagyara- Nagyaramu kimenet X13 Motor

mu/nagyfesziltségld motor kime-

net

Kompakt hajtas mérérendszer Jeladd bemenet X21 Encoder

jeladd csatlakozas

Kompakt hajtas/tapegység 24Vdc Segédtap bemenet X31 Aux power
segédtapfesziltség bemenet

Kompakt hajtds IGBT/tapegység Interfész bemenet X41 Enable
kontaktor engedélyezé bemenet

Kompakt hajtas KTY/PTC analdg Interfész bemenet X43 Temp.
motorvéd6 bemenet

Kompakt hajtas vészallapot jelzd Interfész kimenet X44 Emergency
kimenet
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5.1 NAGYARAMU CSATLAKOZASOK

51.1 FOLDELO CSATLAKOZO SZEM

A csatlakozas az eldlap alsd részén taldlhatd, ahova egy M5x8 csavarral csatlakoztathatd a
sarus kabel. A vezeték vastagsaga legalabb 2.5 mm? legyen!

A kompakt szervoerdsitok hazat ossze kell kotni a védOvezetével, ehhez minden késziilék
fémburkolatan taldlhato egy csatlakozési pont az altalanosan elfogadott foldelés szimbolum-
mal megjeldlve. Az alkalmazott véddvezeték keresztmetszetének meg kell egyeznie a tapegy-
ség halozati vezetékének keresztmetszetével.

51.2 DC sIN

A hajtasok és fOtapegység egymashoz valo csatlakoztatdsdt a csomagban mellékelt kilincs
kialakitasu csatlakozé idomokkal lehet megvalositani a 2-es és 3-as abran lathaté modon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet kabeles Osszekottetésre is, pl. tobb sorban elhelyezkedd
hajtasok téplalasa esetén. Ilyen Osszekotésnél a kéabelek 10 cm-nél kozelebb nem
kozelithetnek meg jel vezetékeket. Hosszabb 0sszekotés esetén nagydramu arnyékolt kabel
javasolt mindkét végén foldelt arnyékoléssal.

X10
DC BUS| {¥ |[HV LED

5.1.3 MOTOR CSATLAKOZAS

Kompakt 20A névleges aramu hajtas méretig (D_C-20/40-xy):
A motor csatlakozasok a hajtas als6 oldalan talalhatoak, jelzése X13.
A motor kabelre szerelendd csatlakozo tipusa: PC 4/4-ST-7.62

Bekotése az eddigi hajtdsokkal komlgatibilis modon szabvanyos NCT motorkabellel. A csat-
lakozé ellendarabba legfeljebb 4 mm®-es vezeték kothetd be!
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7. abra Motor kimenet csatlakozas
Kompakt (D_C) 40/80 és 60/120 hajtasméretek esetén:
A hajtasdoboz als6 oldalan 3db HDFKYV 16 tipusu atvezetd csatlakozé helyezkedik el, ame-
lyekbe legfeljebb 16 mm?-es vezeték kotheté be. A motorkabel védéfold vezetékét és a kabel
arnyékolast az el6lapon elhelyezett foldeld szemekhez tudjuk régziteni.

A motorkébel fazisvezetdinek keresztmetszetét a motor drama alapjan a MSZ EN 60204-
1:2010 szerint kell meghatarozni, a véddvezetd keresztmetszete megegyezik a fazisvezetok
keresztmetszetével.

A kibocsatott elektromégneses zavar csokkentése miatt arnyékolni kell a vezetékeket, az
arnyékolast mindkét oldalon galvanikusan a fémburkolathoz kell k&tni.

A kompakt szervoer6sitékhoz jar egy motorcsatlakozo ellendarab, rendelheté azonban meg-
hatarozott tipusii motorhoz, megadott hosszban eldre elkészitett motorkabel.

5.2 GYENGE ARAMU CSATLAKOZASOK

5.2.1 VESZALLAPOT KIMENET

Csatlakozo jelolése: X44, EMERGENCY

Bekotése 3.81 mm osztast 2 polust csatlakozdval.

Csatlakoz6 tipusa: AKZ1550

Kimenet terhelhetdsége maximalisan 2A, névlegesen 0.5Aac (250Vac) vagy 1Adc (30Vdc).

A csatlakoz6 egy kontaktor kimenet, amely a hajtds normal miikodése kozben zart allapotban
van. Olyan hiba esetén, amelyet a hajtas nem képes lekezelni, vagyis a motor kimenetet elen-
gedi, akkor ez a vészallapot kimenet bontott allapotba keriil.

Kezelhetd hibak esetében nincs sziikség vészallapot jelzésére a hajtas felol, mert EtherCAT-
en lekovethetd az esemény.

X44

Emergency

e (
IE_(O_

5.2.2 MOTORKIMENET (IGBT TRANZISZTOR) ENGEDELYEZES

Csatlakozo jelolése: X41, ENABLE
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Bekotése 3.81 mm osztasu 2 polust csatlakozdval.

Csatlakozo6 tipusa: AKZ1550

Bemenet terhelhetdsége maximalisan 28 Vpc

Aktivalasi id6 4...5 ms (milliszekundum)

Deaktivalasi id6 200...250 ms (milliszekundum)

Bemeneti ellenallas 2880 €

A bemenet minimalis aktivalasi fesziiltség szintje 18 Vpc

Az aktiv allapotbdl a deaktivalashoz 0...2,4 Vpc fesziiltség lehet csak itt maximum

A bemenet azt a célt szolgalja, hogy a nagyaramu tranzisztor (IGBT) modul mikddhet vagy
sem. Ha ezen a bemeneten a fesziiltség kisebb mint 10VDC, akkor a félvezeté nem kaphat
vezérlo jeleket.

Ez a funkci6 azt a célt szolgdlna, hogy fomotorok esetében sem lesz sziikség a hajtas €s motor
kozotti kapesolat magneskapcsoloval torténd megszakitasara PLC-bol. Egy hely és koltségta-
karékosabb megoldas egy erre alkalmas bemenet meghajtasa.

Ha ez a bemenet tiltott allapotban van, a motor semmilyen koriilmények kdzott sem indulhat
el, hiszen nem keriilhet ra forgd mezdt eldallitd nagyfesziiltségi jel.

) L +24vdc

% /

1 I 0Vdc

8. abra Motor kimenet engedélyezés
A fenti médon 24VDC téapfesziiltséget kell adni erre a bemenetre!

Jelenleg a hajtasban alkalmazott relével NEM potencial fiiggetlen a bemenet, de kiilsé kon-
taktorral kapcsolhato. A 2 jelzés a +24V, az 1 jelzés a OV DC fesziiltség. Ha a bemenet mar
aktiv allapotban van, akkor a deaktivalashoz 0 kozeli fesziiltség kell, ami a bemenet zavarér-
zékenységét alacsony szinten meghatarozo tényez6. Tovabba a bemenet késleltetett elenge-
déssel miikddik a vészallapotok kezelését segitendd.

5.2.3 SEGED TAPFESZULTSEG BEMENET

Csatlakoz6 jelolése: X31

A segédtap fesziiltsége: 24 Vdc (+10%, -10%)

Bekotése 5.08 mm osztasu 2 polusu csatlakozoval.

A csatlakozo gyartdja: Phoenix Contact

Csatlakozo6 tipusa: MSTBA 2,5/2-G-5,08

Az ellendarab tipusa: MSTB 2,5/2-ST-5,08

Bemenet terhelhetdsége maximalisan 27 Vpc és 0,5Apc folyamatos atlag terhelés mellett.

Ez a bemenet hajtasok esetében csak akkor 1étezik, ha a hajtas RJ-45 EtherCAT bemenetekkel
rendelkezik. Ellenkezé esetben LVDS EtherCAT bemenet van, ami biztositja a 24V segéd
tapfesziiltség sorolhatdsagat és a tapellatast.
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X31 +24V

Aux Pw Ov

Aramfelvétel a 24Vpc segédtap csatlakozon keresztiil: 0,44A (hajtds + mikddo hiité ventila-
tor)

5.3 KOMMUNIKACIO ES JELBEMENETEK

5.3.1 ETHERCAT RJ45 IEEE802.3

A csatlakozo gyartdja: Amphenol

A csatlakozo tipusa: LMJ2018813130DL3T1

Az ellendarab gyartoja: Harting

Az ellendarab tipusa: 09 45 151 1100

Csatlakozo6 jelolések: X1 (also) IN, X2 (felsé) OUT

RUN LED

s | = [l 8: CGND
7| |le=> 7:NC
X2 6| |e=> 6:RX
out 2 = 1 5: RCT
3 [—} I] 4: Rx
1 3:Tx
LINK LED 2. TCT
1: TX
RUN LED
L
Z —
X1 451 [—1 :I
]|
2| |e==>
1] |e=> [l
LINK LED

A hajtasok a megrendelés soran kétféle EtherCat csatlakozasi modszerrel rendelhetoek. RJ-45
UTP csatlakozassal a hajtdsok mitkddtetéséhez nem sziikséges a tapegységbe épithetd fejegy-
ség modul, a hajtasok barhova bekéabelezhetéek az EtherCat kommunikécioba.

5.3.2 ETHERCAT LVDS SZALAGKABEL

A csatlakozo gyartoja: E-tec

A csatlakozo tipusa: PSL20W

Az ellendarab tipusa: IDS-020-S100-01/P
Csatlakozo jelolése: X4 OUT
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A DxC.. hajtasok ugy kerlilnek kiszallitasra, hogy a csomagban minden egyes egységhez ta-
lalhato 1 darab 30-00000230-00-as cikkszamu ,,DxC to DxC LVDS szalagkabel”, amely se-
gitségével felfiizhetdek a tovabbi DxC.. szervoerdsiték (30-00000229-00-as cikkszamu ,,PxC
to DXC LVDS szalagkabel”, ezzel lehet PxC..-R tapegységet és azt kovetd DxC..
szervoerdsitot osszekotni). Ezeken a szalagkabeleken keresztil latja el a tapegység 24Vpc
tapfesziiltséggel és az EtherCat ipari kommunikéacios csatorna LVDS jeleivel a DxC..
szervoerdsitoket.

Az egységek csak ugy sorolhatdak LVDS szalagkabelen, hogy a szalagkébel leg bal oldalan
van a PxC.. fétap egység, a hajtas egységek pedig teljesitmény szerint csokkend sorrendben
jobbra mellette sorolva.

5.3.3 JELADO BEMENET

Csatlakozo6 jelolése: X21, Encoder

Bekotése 2 soros DSUB1S5 15 pdlust csatlakozoval.
Csatlakozo6 tipusa: DSUB15

Bemenet terhelhetdsége maximalisan 3..5,5 Vpc

NCT szabvanyos jelad6 csatlakozas az alkalmazott dsszes jelado fajtahoz.
Jelado csatlakozds:

DSUB csatlakozé EnDat jeladé esetén Inkrementalis jeladé esetén

( ) 1: Nem haszndalt 1:Ajel
2: A tapfesziiltség foldje| 2: A tapfesziiltség foldje

O
(GND) (GND)
15 3: Nem haszndlt 3: Bjel
14 CLOCK . C jel
X21 13  Pozitiv tapfeszilltség (5V) | 5: Pozitiv tapfesziltség (5V)
Encoder 12 . Nem haszndlt . | kommutdlo jel
11 . Nem hasznalt - 11 kommutalé jel
18 . Nem hasznalt - 11 kommutald jel
@ 10: Nem hasznalt 10: B jel
—

o|N|o|u|
o|~|o|u| A~

R NW-PL UTON®

9: Nem hasznalt 9: A jel

11: A tépfesziiltség foldje | 11: A tapfesziiltség foldje
(GND) (GND)
12: CLOCK 12: Cjel
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KEEP MOVING

13: DATA 13: Nem haszndlt

14: Pozitiv tapfesziiltség (5V) | 14: Pozitiv tapfesziiltség (5V)
15: DATA 15: Nem hasznalt

Arnyékolés: csatlakozé haz Arnyékolas: csatlakozé haz

5.34 MOTOR HOMERSEKLETMERO JELBEMENET

Csatlakoz6 jelolése: X31, 24V

Bekotése 5.08 mm osztasu 2 polusu csatlakozoval.
Csatlakoz6 tipusa: MSTB 3,5-3,81

Kimend méréfesziiltség: 3 Vpc

Bemenet mérési tartomanya: 100...10000 Q
Bemenet terhelhetésége maximalisan: 0...>1 MCQ

3 ss— .
PTC/ KTYB/
2w .

1 GND

X43

Motor Temperature

Riaia

9. abra Motor h6méré bemenet
A bemenet alkalmas hékapcsolo, PTC héérzékeld, valamint KTY-83, KTY-84 tekercsfejbe
épitett hdmérséklet mérd fogadasara.
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6 HAJTAS FIRMWARE PROGRAM FRISSITESE

A kompakt hajtasok miikodtetd szoftverének frissitését a vezérlén EtherCAT kommunikacios
feliileten lehet kezdeményezni és végrehajtani. A szoftver frissitésének menete szabvanyos
moddon torténik FoE csomagolt adatkezelési protokoll szerint. A szoftver frissités csak jogo-
sultsag megadasaval kezdeményezheté NCT vezérlon.

1. Az EtherCAT ablak Online tabon az allapotgépet vissza kell 1éptetni INIT allapotba.

2. Az EtherCAT ablak FoE tabon ki kell valasztani a letdltendo f4jlt az ,,Open file” gomb
megnyomasa utan.

3. Meg kell nyomni a ,,Bootstrap” gombot.

4. Ha az ECAT Aéllapot felirat szerint BOOT allapotban van, meg kell nyomni a
,Download” gombot.

5. Elkezdddnek a szoftver frissitési muveletek, eldszor torli a memoriat majd letolti a
fajlt és beégeti a hajtas programtarjaba.

6. Sikeres miivelet esetén AutoScan gombot kell nyomni! Igy ismeri fel a vezérl6 az 0j
paramétereket, valtozasokat.

7 HAJTAS BEALLITASI PARAMETEREK

A kompakt szervo er6sitok Sercos Servodrive over EtherCAT kompatibilis protokolt hasznal
a felparaméterezhetdségre. Ez a szabvany alapvetden leirja, hogy minden bedllitasi adat, fo-
lyamat adat, parancs megjelenik a beallitasi feliileten paraméterként, melyhez egy egyértelmii
azonositd, IDN kapcsolddik. A paraméterekre elsé sorban az IDN azonositdjukkal tudunk
egyértelmiien hivatkozni. A paraméterek alapvetden harom f6 csoportba sorolhatoak:

1. Bedllitasi paraméterek
Jelszoval védett, a hajtas elektronikai jellemzdihez kapcsolodo paraméterek
Az EtherCAT kommunikécid beallitdsahoz sziikséges paraméterek
Alapjel skalazasi paraméterek
M¢érérendszeri paraméterek
Motor modell paraméterek
Szabalyozok beallitasahoz sziikséges paraméterek
2. Folyamat adatok, amelyek ciklusidében frissiilnek
a. MDT (Master Data Telegram), a hajtast vezérl6 informaciok, alapjelek
b. AT (Application Telegram), a hajtas altal szolgaltatott informaciok
3. Végrehajthat6 parancsok

S0 o0 o

7.1 VEDETT HAJTAS PARAMETEREK

7.1.1 [RASVEDETT PARAMETEREK ATIRASA SOE FELULETEN

1.A védett paramétereket csak Pre-Op lizemmoddban és jelszd helyes megadasaval lehet atirni.
(Tehat P - -)

2.Pre-Op-ban atirhato paraméterek listaja:

Szoftver verzié: 1.3xx Szoftver verzié: 5.4xx
ID | Név ID [ Nev
NCT Ipari Elektronikai Kft. 31/148 Datum: 2019.07.01.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

$-0-0110 | Amplifier peak current $-0-0110 | Amplifier peak current
S-0-0112 | Amplifier rated current $-0-0112 | Amplifier rated current
$-0-0200 | Amplifier warning temperature §-0-0200 | Amplifier warning temperature
$-0-0203 | Amplifier shut down temperature S-0-0203 | Amplifier shut down temperature
P-0-0020 | Amplifier description code P-0-0020 | Amplifier description code
P-0-0023 | Amplifier current scale limit value P-0-0023 | Amplifier current scale limit value
P-0-0025 | Amplifier DC voltage scale limit value P-0-0025 | Amplifier DC voltage scale limit value
P-0-0026 | Amplifier AC voltage scale limit value P-0-0026 | Amplifier AC voltage scale limit value
P-0-0028 | Amplifier DC over voltage limit P-0-0028 | Amplifier DC over voltage limit
P-0-0030 | Amplifier phase current offset max diff P-0-0030 | Amplifier phase current offset max diff
P-0-0031 | Amplifier phase current difference max. P-0-0031 | Amplifier phase current difference max.
P-0-0032 | Amplifier AB phase out voltage max diff P-0-0032 | Amplifier AB phase out voltage max diff
P-0-0033 | Amplifier CB phase out voltage max diff P-0-0033 | Amplifier CB phase out voltage max diff
P-0-0035 | Heatsink Tmp. Sens. Const. P-0-0035 | Heatsink Tmp. Sens. Const. List
P-0-0036 | Motor Tmp. Sens. Const. P-0-0036 | Motor Tmp. Sens. Const.

P-0-0038 | DCU OpAmp correction multiplier List

3. Az atirashoz Pre-Op modba kell kiildeni a hajtast. ECAT beallitas — Online — Pre-
Op

4. S-0-0267 Password paraméteren jelszo megadasa.

5. Helyes Password esetén a fent jelzett paraméterek irhatoak.

6. A beiras végeztével a beirt adatok rogzitésének elinditdsa egy Command segitségével
torténik:

a. P-0-0115 ,,Parameter writing mode preselection” paraméterre OXF2 hexat kell irni. Er-

re a paraméterre a végrehajtando funkcid kodjat kell irni, majd a végrehajtas eredmé-
nyének kddja itt fog megjelenni.0xFF kod megjelenése esetén sikeres a miivelet.

b. A P-0-0115-ba beirt funkcio végrehajtasat a P-0-0216 (process command, PC)
,Parameter write command” parancsal lehet kezdeményezni. Kettds klikk az érték
mezore, a felugro ablakban pedig a Start gomb hatasara végrehajtédik. A miivelet
eredményérdl az ablakban szoveges értesitést kapunk.

c. A P-0-0115 minden egyéb visszatérési értéke hibakod.

7. Beirt adatok aktivaldsdhoz vissza kell 1épni Init allapotba, majd ujra PreOp, vagy a
vezérlon egyszeriien a Set Config gombot kell megnyomni.

8. Beirt adatok ellenOrzése.

A védett paraméterek minden esetben az elektronikai gyartas soran kertilnek beégetésre. Azok
megvaltoztatasa esetén akar hajtas meghibasodast is eldidézhetiink, vagy hibas miikodést. A
paraméterek megvaltoztatdsaért feleldséget nem vallalunk. A megvaltoztatds idObélyeggel
szintén beégetésre kertil és ott 6rzAdik a hajtas teljes élettartama alatt.
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7.2 SZABALYOZASTECHNIKAI HATASVAZLAT A 5.4XX VERZIOHOZ

M.(t)

o Encoder

|==mmmmmtmm ===

et

Velocity/speed

regulator

Mc(t)L

[

Torgue
regulator

™

(1)

a(t)
LEO) Pozition «
Setpoint vty regulator
interpolator
vt)
wit)
Velocity/speed ~
regulator
M (t) Mc(t)L
Torque iaclt)
regulator
10. abra PMSM szervo egyszeriisitett hatasvazlat
a(t)
LN Pozition <«
Setpoint () regulator
interpolator
vdt)
wt)

a(t)

11. abra Aszinkron szervo egyszeriisitett hatasvazlat
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\Shaft load
bOMt)

Motor
electric
1 time const.
P-n-0039,
R-(1+s-T) P-n-0096,
P-n-0100
Up,q(t)
un | Ua(t)
SVPWM
UJ(t) Polar olt)
Ua(t),
P(t)
a.t)
Amplifier current scale limit value
(P-0-0023)
<« | DQ L(t)
ioft) L(t)
-
abc
Vdc(t:]
Ay Uss,elt)
Drive minimum cperational DC voltage
(P-0-0034)
Amplifier DC voltage scale limit value Drive rated DC voltage
(P-0-0025) (P-0-0037)

12. abra Hajtas SVPWM és motor

Datum: 2019.07.01.
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Position feedback value 1 (motor feedback)

(5-0-0051)

Gy

z

Ditl

Actual Position "
(P-0-0203) Absolute encoder position
Oenes (L) Encoder revolutions
(0 (P-0-0108)
Incremental encoder line count
(P-n-0109)
Encoder direction inverse
(P-n-0052)
Actual electric angle feedback
angle position aalt) Encoder
(D= 2P
Actual Motor pole pair
rotor I 2P (P-n-0086)
w(t) -
6® N e a0 [
\ dit
- Motor shaft inertia with load 1
Low pass filter (P-n-DDB5)
Actual s T,
roter acc. T
Bdt)
d wll)
dt
PMSM:
Meit) )

13. abra Mérérendszer
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&e(t)

il t)

Motor Back EMF
() (P-n-0091)

w(t)-Ky ™~

*

Low pass filker

Current loop proporticnal gain 1
(S-n-0106)

i(t) .
RJS'KiP' i.(t)

Current control leop integral action time 1
(S-n-0107)

Roge K T,
S M-fi,.(i]dt
Ty

Current loop proporticnal gain 1
[S5-n-0106)

ie(t) .
RJS'Kt'P' i.(t)

Current control leop integral action time 1
(S-n-0107)

Ualt)

Y

Ualt)

ﬂfs-}Fu,-To‘!ip[t]dt
Ty

ia(t)

it}

14. abra Aramszabalyozé

Vae(t)

A

OW (L) _"'—-~\
-

-K%

A

Vdcmax

Amplifier DC gver veltage limit
(P-D-D028)

> 0|O

15. abra Tulfesziiltség visszaszabalyozo
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PM motor fieldweak current limit

(P-n-0098)
Ua(t) w(t)
lx(t)
> -
Current loop proporticnal gain 2 (FluxGain)
(5-n-0119)
Field o -
weakening > Kppeig(t)
A
+
Current centrel loop int. action time 2 (FluxIntTime)
(5-n-0120)
KepTy 7.
»| P 0',[‘“‘@) di
Tor
Mona
Vie(T)
OWaw(t)
16. abra PMSM fluxus szabalyozé
Controlling mode i
NCT CW bit{6-7) ModeSelect

from f,”ft‘;d PID (5-0-0032, 5-0-0033) ¢ 0

© 2,3 1 I M.(t) o i(t)
©; >0 . »0 -
E)
from Speed P 1 i
) Torgue Limit NCT CW
(S-n-D0S2, bit TLimit
5-0-0082,
Turn 5-0-0083)
K-
Interpolated Torque comman Torque coefficient
M.(t)
Lt - M

17. 4bra Nyomaték szabalyozé
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18. abra PID sebesség szabalyozé gyorsulas elérecsatolassal
38/148

MO

KEEP MOVI

CONTROL DRIVES
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t
o) RO,
de
Velocity feed forward gain
(5-n-0296) i1
P
o]
2 2 .
>0 Kira : N
—’..0“‘7. Drive reg‘l]latur operating mode
3 - bit{D-7)
Controlling mode
[5-0-0032, 5-0-0033) _ (P-0-0000)
- T High precision speed regulator gain + .
: an e (p_ﬂp_'0134)g g Controlling mede
(5-0-D032, 5-0-0033)
2 » A 32 + 2 vilt)
Q. - Kqi ) ) .
vidt)
[o]
3“ 3 3“
Position loop Kv-factor +
(5-n-0104)
+ Cadt)
Ky
Incremental
position alt)
generator
J.uc di -«
Bipolar velocity limit value
-n-0091 Vv
i Kgg-2 Po—t
d alt) Reference input gain 2
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A
\
2P Y:
Ramp A (L)
S_—- »
generator
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oO—

Position command value
(5-0-0047, 5-0-0048)

Contrelling mode
NCT CW bit(6-7) ModeSelect

(5-0-0032, 5-0-0033) “---.__
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interpolator

Interpolated Torque comman

M.(t)

Velocity command value o
(5-0-0036, 5-0-0037, 1
-0-0200)

o—

Torgue Setvalue
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A\

19. abra Interpolator és pozicié szabalyozas
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7.3 5.4XX VERZIOHOZ KAPCSOLODO PARAMETEREK

7.3.1 S-0-0001 CONTROL UNIT CYCLE TIME (TNCYC)

Azt a szabdlyozasi ciklusiddt definialja, amely idokozonként elkésziil egy szabalyozasi adat.
Ez lehet a hajtas bels6 szabalyozasi ciklusideje.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész szam
Modosithato: 0]

Mértékegység: us

Erték tartomany: 125

Alap érték: 125

Ciklikus folyamat adat: @

Tizedes pont: 0

7.3.2 S-0-0002 COMMUNICATION CYCLE TIME (TSYNC)

Az a ciklus 1d6 érték, amely id6kdzonként a folyamat adatok érkeznek a vezérld feldl.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
Modosithato: PreOp

Mértékegyseg: us

Erték tartomany: 500..10000

Alap érték: 1000

Ciklikus folyamat adat: @

Tizedes pont: 0

7.3.3 S-0-0012 CLASsS 2 DIAGNOSTIC (C2D)

Figyelmeztets jelzo bitek regisztere, melyek hajtas leallasi hibat generalhatnak.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Moddosithato: 0]

Meértékegység: 0]

Ertékei: Bit 0. Tulterhelés figyelmeztetés

Bit 1. Hajtas hiitdborda hdmérséklet til magas figyelmeztetés
Bit 2. Motor hémérséklet tul magas figyelmeztetés
Bit 3. Hiit6egység meghibasodas figyelmeztetés
Bit 4-8. Fenntartott
Bit 9. DC-BUS fesziiltség tul alacsony figyelmeztetés
Bit 10-14. Fenntartott
Bit 15. Gyarto specifikus figyelmeztetés
Ciklikus folyamat adat: @
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7.3.4 S-0-0015 TELEGRAM TYPE

Folyamatadat telegram tipusok. Jelenleg csak a valogatott folyamatadatokkal miikodik a rend-
szer. Szabvanyos telegram tipusok nem elérhetéek.

Adat tipus: 2 bajt hexadecimalis adat
Modosithato: PreOp

Mértekegység: 0]

Ertékei: 0Xx7

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.5 S-0-0016 CONFIGURATION LIST OF AT

A hajtas altal visszakiildend6 folyamat adatok listaja.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: PreOp
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.6 S-0-0017 IDN-LIST OF ALL OPERATION DATA

Az Osszes elérheté EtherCAT paraméter listaja. A vezérlon is ilyen sorrendben jelennek meg
a paraméterek.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0]
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

71.3.7 S-0-0018 IDN-LIST OF OPERATION DATA FOR CP2

A PreOp -> SafeOp atmenethez sziikséges paraméterek betdltendd paraméterek listaja. Ezek-
nek a paramétereknek az értékeit varja az eszk6z az atmenet folyaman a milkodtetéshez, ezt
tartalmazza a vezérld StartUp listdja is NCT vezérld esetén.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Moédosithato: %)
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.8 S-0-0021 IDN-LIST OF INVALID OPERATION DATA FOR CP2

A PreOp -> SafeOp atmenethez sziikséges S-0-0018 lista szerinti elégtelen paraméterek lista-
ja. A listaban talalt paraméterek értéke nem keriilt atadasra a folyamat soran, vagy az értéke
nem megfeleld, tartomanyon kiviili.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
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Moébdosithato: 0
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.9 S-0-0024 CONFIGURATION LISTOF MDT

A hajtas altal igényelt folyamat adatok listaja, ezeket a vezérld adatokat varja az eszkoz a
mester egység feldl.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: PreOp
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: O

7.3.10 S-0-0025 |IDN-LIST OF ALL PROCEDURE COMMANDS

A végrehajthatd parancsok IDN listdja.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: %)
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.11 S-0-0030 MANUFACTURER VERSION

A hajtasban 1év0 aktualis miikodtetd szoftver verzio szama.

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Modosithato: 0]
Ertékei: Verzid szama ¢€s alverzioja

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.12 S-0-0031 HARDWARE VERSION

A hajtasban 1évé modulok aktualis hardver verzidja.

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Moédosithato: 0]
Ertékei: Vezérld kartya verzid szama és nagyarami egység verzio szama

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.13 S-0-0032 PRIMARY OPERATION MODE

Hajtas elsddleges szabalyozasi modja. Csak azok az tizemmodok valaszthatéak ki, amelyeket
tartalmazza az S-0-0292 List of supported operation modes lista.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
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Modosithato: PreOp
Ertékei: 0 nincs kivalasztva mukodtetd mod

1 nyomaték szabalyoz6é mod

2 sebesség szabalyozd mod

3 pozicid szabalyozas visszacsatolas 1

4 pozicid szabalyozas visszacsatolas 2

11 pozicid szabalyozas visszacsatolds 1 szaggatas mentes

12 pozicid szabalyozas visszacsatolds 2 szaggatas mentes
Ciklikus folyamat adat: @

7.3.14 S-0-0033 SECONDARY OPERATION MODE1

Hajtas masodlagos szabalyozasi modja. Csak azok az lizemmodok valaszthatoak ki, amelye-
ket tartalmazza az S-0-0292L.ist of supported operation modes lista.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
Modosithato: PreOp
Ertékei: 0 nincs kivalasztva miikodteté mod

1 nyomaték szabalyozé mod

2 sebesség szabalyoz6 mod

3 pozici6 szabalyozas visszacsatolas 1

4 pozicid szabalyozas visszacsatolas 2

11 pozici6 szabalyozas visszacsatolds 1 szaggatas mentes

12 pozici6 szabalyozas visszacsatolds 2 szaggatas mentes
Ciklikus folyamat adat: @

7.3.15 S-0-0095 DIAGNOSTIC MESSAGE

Informaécid a hajtas aktualis miikodési allapotarol

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Moédosithato: 0
Ertékei: Szoveges lizenet

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.16 S-0-0185 LENGTH OF THE CONFIGURABLE DATA RECORD IN THE AT

A hajtas altal kiildott AT folyamat adat rekord hossza bajtban.

Adat tipus: 2 bajt hexadecimalis adat
Modosithato: 0
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @
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7.3.17 S-0-0186 LENGTH OF THE CONFIGURABLE DATA RECORD IN THE MDT

A hajtas altal fogadott MDT folyamat adat rekord hossza bajtban.

Adat tipus: 2 bajt HEX
Modosithato: 0
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.18 S-0-0187 |IDN-LIST OF CONFIGURABLE DATA IN THE AT

A hajtas altal visszakiildhet6 folyamat adatok listaja. Ezekbdl az IDN-ekbél lehet 6sszevalo-
gatni az S-0-0016 listat.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0]
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.19 S-0-0188 IDN-LIST OF CONFIGURABLE DATA IN THE MDT

A hajtas altal igényelhet6 folyamat adatok listaja, ezt kiildheti a mester egység, ezekbol az
IDN-ekbdl lehet 6sszevalogatni az S-0-0024 listat.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0]
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.20 S-0-0217 PARAMETER SET PRESELECTION

A kivalasztasra kerlild paraméter tabla szama, amelyet az S-0-0216 Switch parameter set (pc)
parancs futtatasaval lehet bevaltani.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili integer
Mértékegyseg: 0]

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 0...7

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.21 S-0-0219 IDN-LIST OF PARAMETER SET

Azon paraméterek azonositdinak (IDN) listaja, amelyek tabla valtaskor megvaltozhatnak.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista

Modosithato: 0

Ertékei: IDN elemek
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Ciklikus folyamat adat: @

7.3.22 S-0-0254 ACTUAL PARAMETER SET

Az éppen miikddo paramétertabla szama, amelyet szabvanyosan, vagy NCT MDT CW szerint
valtottak be.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
Modosithato: 0
Ertékei: 0...7

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.23 S-0-0267 PASSWORD

Jelszovédelem.

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Moédosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei: Jelsz6

Ciklikus folyamat adat: @

Maximalis hossz: 8 karakter

7.3.24 S-0-0279 IDN-LIST OF PASSWORD-PROTECTED OPERATION DATA

A jelszoval védett paraméterek listaja.

Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0]
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.25 S-0-0292 LIST OF SUPPORTED OPERATION MODES

A tamogatott miikodési modok listdja, amibdl valasztani lehet és beéllithaté a mod kivalaszta-
sakor.

Adat tipus: 2 bajtos elgjel nélkiili integer elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0]
Ertékei: 0 nincs kivalasztva mikddtetd mod

1 nyomaték szabalyozé mod

2 sebesség szabalyozd mod

3 pozicio szabalyozas visszacsatolas 1

4 pozicid szabalyozas visszacsatolas 2

11 pozici6 szabalyozas visszacsatolds 1 szaggatas mentes

12 pozici6 szabalyozas visszacsatolds 2 szaggatas mentes
Ciklikus folyamat adat: @
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7.3.26 S-0-0375 DIAGNOSTIC NUMBERS LIST

Hibaelemeket tartalmazo lista. Azok a hibakddok jelennek itt meg, amelyek a hajtas kijelzo-
jén lennének lathatoak.

Adat tipus: 2 bajtos eldjel nélkiili integer elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0]
Ertékei: 00: NCT Compact Servo Drive — miikodésre kész

01: Jelad6 hiba az A csatornan

02: Jelad6 hiba a B csatornan

03: TTL inkrementalis jelado C hiba

04: SIN-COS inkrementalis jelad6 hiba

05: DC-BUS fesziiltség hiba

06: Szervo erdsitd taldram hiba

07: Aram bemenet DC offszet referencia hiba

08: Kommutacids hiba

09: Kovetési hiba a motor pozicidoban

10: Jelad¢ inicializalasi hiba

11: Motor tul magas fordulat hiba

12: Aram bemenet dc offszet differencia hiba

13: Motor hdmérséklet alacsonyabb mint -10°C

14: EtherCat inicializacios hiba

15: EtherCat watchdog id6n tal hiba

16: IGBT tranzisztor meghibdsodas

17: Hajtas engedélyezési hiba

18: Szervo lizemkészség hiba

19: Motor tilmelegedési hiba

20: Motor tulterhelés hiba

25: Szervo erdsitd tulmelegedés hiba

26: IGBT tranzisztor engedélyezési hiba

27: Endat jelado elem lemertilt

28: Szervo erdsitd hiitdegység meghibasodas

29: Hibas EtherCat AL allapotvaltas

30: Paraméter tabla CRC hiba (eeprom)

32: Szervo erdsitd EEPROM irés- olvasas hiba

33: Paraméter kalkulacios hiba. Nézd meg a P145 listat
34: Hibas szervo miikodési mod. Nézd meg a P145 listat
35: Hiba tortént parancs futtatasa kozben! Nézd meg az S374 listat™

7.3.27 P-0-0145 CALCULATION ERROR PARAMETER LIST

Azon paraméterek listaja, amelyeket meg kell vizsgalni ahhoz, hogy a beallitashoz a kalkula-
ciok érvényes, miikodoképes motormodellt és szabalyozokat tudjanak létrehozni.
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Adat tipus: 2 bajtos IDN elemeket tartalmazo lista
Modosithato: 0
Ertékei: IDN elemek

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.28 S-0-0432 SERIAL NUMBER DRIVE CONTROL

Hajtas sorozatszama. Az EtherCat ET1100 EEPROM-jabdl kiolvasott érték.

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Modosithato: 0]

Ertékei: SN(sorozatszam)

Ciklikus folyamat adat: @

Maximalis hossz: 18 karakter

7.3.29 P-0-0115 PARAMETER WRITING MODE PRESELECTION

srer

illetve Endat jelado esetén az Endat OEM teriilet iras/olvasés kodja.

Adat tipus: 2 bajt HEX
Modosithato: PreOp
Ertékei: 0: nincs muvelet

0x01: motor paraméterek olvasasa, 0-as indexii tabla
0x11:motor paraméterek olvasasa, 1-es indexii tabla
0x21:motor paraméterek olvasasa, 2-es indexti tabla
0x31:motor paraméterek olvasasa, 3-as indexii tabla
...0x71
0x02: motor paraméterek irdsa, 0-as indexii tabla
0x12:motor paraméterek irdsa, 1-es indexii tabla
0x22: motor paraméterek irdsa, 2-es indexii tabla
0x32: motor paraméterek irdsa, 3-as indexii tabla
...0x72
0x81:koz0s hajtas paraméterek olvasasa
0x82:k6z0s hajtas paraméterek irdsa
OxF1: szervo erdsitd paraméterek felolvasasa
OxF2: szervo erdsitd paraméterek kiirdsa

Ciklikus folyamat adat: @

7.3.30 S-0-0110 AMPLIFIER PEAK CURRENT

Az szervo erdsitd aramanak csucsértéke, hardveres felépitésbol adodo limit érték.
Adat tipus: 4 bajt elgjel nélkiili egész
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Meértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

7.3.31 S-0-0112

Amper

PreOp

40, 80, 160, 240
0

1000.000
10.000

Jelszo

3(0.001)

AMPLIFIER RATED CURRENT

Az az aramérték, mellyel a szervo erdsitd folyamatosan terhelhetd. Hardveres felépitésbol

adodo limit érték.

Adat tipus:
Mértékegyseg:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

7.3.32 S-0-0200

4 bajt eldjel nélkiili egész
Amper

PreOp

10, 20, 40, 60

0

500.000

1.000

Jelszo

3(0.001)

AMPLIFIER WARNING TEMPERATURE

Ha a hiitdborda hdmérséklete eléri az itt definidlt értéket, a hajtds az allapot regisztereiben,
ugymint NCT Status Word P-0-0204 és a szabvanyos C2D (S-0-0012) regiszterben 1évé
Heatsink over temeprature figyelmeztetd bitet bebillenti.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész

Meértékegység: °C (Celsius)

Modosithato: PreOp

Ertékei: 60, 95

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 90.0

Minimum érték: 50.0

Védelem: Jelsz6

Tizedes pont: 1(0.1)
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7.3.33 S-0-0203 AMPLIFIER SHUT DOWN TEMPERATURE

Ha a hiitéborda hdmérséklete eléri az itt definialt értéket, a hajtds az allapot regisztereiben,
ugymint NCT Status Word P-0-0204 ¢és a szabvanyos C1D regiszterben 1évé Heatsink over
temperature shut down hibabitet bebillenti.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
Meértékegység: °C (Celsius)

Modosithato: PreOp

Ertékei: 80, 110

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 150.0

Minimum érték: 20.0

Védelem: Jelsz6

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.34 P-0-0020 AMPLIFIER DESCRIPTION CODE

A szervo erdsitdre vonatkozo6 azonositd kod, leirja az erdsitd és mérd egységek tulajdonsagait.

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximalis hossz: 8 karakter

7.3.35 P-0-0023 AMPLIFIER CURRENT SCALE LIMIT VALUE

Az aramvalto altal mérhetd legnagyobb aram [A] csticsérték. Ha a miikodés sordn ezt az érté-
ket meghaladja a kimend aram pillanatnyi értéke, akkor tilaram hiba miatt a rendszer kikap-
csol.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos

Mértékegyseg: Amper

Modosithato: PreOp

Ertékei: 50, 100, 200, 300

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 2000.0

Minimum érték: 20.0

Védelem: Jelszo

Tizedes pont: lebegbpontos
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7.3.36 P-0-0025 AMPLIFIER DC VOLTAGE SCALE LIMIT VALUE

rrrrr

feleld fesziiltség méréshez.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: Volt

Modosithato: PreOp

Ertékei: 1000

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1500.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: Jelszo

Tizedes pont: lebeg6pontos

7.3.37 P-0-0026 AMPLIFIER AC VOLTAGE SCALE LIMIT VALUE

A névleges DC fesziiltségbol nyerheté AC fesziiltség legnagyobb értéke [V]. Ez egy skalazasi
érték a 3 fazisu AC kimeneti fesziiltség méréséhez. (Jelenleg ez a mérés nem miikodik a haj-
tasokban)

Adat tipus: 4 bajt lebegbpontos
Meértékegység: Volt

Modosithato: PreOp

Ertékei: 848.528

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1500.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: Jelszo

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.38 P-0-0028 AMPLIFIER DC OVER VOLTAGE LIMIT

A legmagasabb DC sin fesziiltség pillanat értéke [V]. Ha a DC sinfesziiltség pillanatnyi értéke
meghaladja az itt beallitott értéket, a hajtas DC sinfesziiltség hibaval leall.

Adat tipus: 4 bajt elgjel nélkiili egész

Meértékegység: Volt

Modosithato: PreOp

Ertékei: 750

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1500.0

Minimum érték: 100.0

Védelem: Jelszo

Tizedes pont: 1(0.1)
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7.3.39 P-0-0030 AMPLIFIER PHASE CURRENT OFFSET MAX DIFF

A szervo erdsitd kimeneti motor &ram mérésének maximalis DC offszet értéke. Ezen érték
alatt a hajtas a bemenetet alkalmasnak talalja a mérésre, felette pedig alkalmatlannak. Ha a
magasabb offszet értéket mér a hajtas, akkor aram DC offszet hibaval leall vagy el sem engedi
inditani a motort.

Adat tipus: 2 bajt elgjeles egész
Meértékegység: milliVolt [mV]
Modosithato: PreOp

Ertékei: 60

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 200.0

Minimum érték: -200.0

Védelem: Jelszo

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.40 P-0-0031 AMPLIFIER PHASE CURRENT DIFFERENCE MAX.

A fazis aramok mérése kozotti maximalis DC offszet kiillonbség. Ezen érték alatt a hajtas a
bemenetet alkalmasnak talalja a mérésre, felette pedig alkalmatlannak. Ha a magasabb offszet
értéket mér a hajtas, akkor &ram DC offszet differencia hibaval ledll vagy el sem engedi
inditani a motort.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
Mértékegység: milliVolt [mV]
Modosithato: PreOp

Ertékei: 80

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 200.0

Minimum érték: -200.0

Védelem: Jelszo

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.41 P-0-0032 AMPLIFIER AB PHASE OUT VOLTAGE MAX DIFF

A kimeneti motor fesziiltségek mérésének maximalis DC offszet kiilonbsége az AB (UV)
fazisokon. Jelenleg hasznalaton kiviil.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész

Meértékegység: milliVolt [mV]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 60

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 400.0

Minimum érték: -400.0
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Védelem: Jelszo
Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.42 P-0-0033 AMPLIFIER CB PHASE OUT VOLTAGE MAX DIFF

A kimeneti motor fesziiltségek mérésének maximalis DC offszet kiilonbsége az CB (WV)
fazisokon. Jelenleg hasznalaton kiviil.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
Meértékegység: milliVolt [mV]
Modosithato: PreOp

Ertékei: 60

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 400.0

Minimum érték: -400.0

Védelem: Jelsz6

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.43 P-0-0035 HEATSINK TMP. SENS. CONST.

A htitéborda hémérséklet méréséhez sziikséges konstansok listaja.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész lista

Meértékegység: %)

Modosithato: PreOp

Ertéket: 10000 5000
3988 3375

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 64000
Minimum érték: 0
Védelem: Jelszo
Tizedes pont: 0
Lista hossza: 2 elem

7.3.44 P-0-0036 MOTOR TmP. SENS. CONST.

A motor hdmérséklet méréséhez sziikséges konstans. A hajtas bemenet érzékenységi hardver
fliggd szorzoja.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész

Meértékegység: o

Modosithato: PreOp

Ertékei: 1.00
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Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 32000.0
Minimum érték: -32000.0
Védelem: Jelszo
Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.45 P-0-0038 DCU OPAMP CORRECTION MULTIPLIER LIST

Ez egy specidlis korrekcios tablazat az aram ¢és fesziiltség mérések kalibraldsahoz. Minden
esetben a gyartason egyedileg kertil beallitasra kalibralé mérés soran.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész lista
Mértékegység: 0]
Modosithato: PreOp
Ertékei:
4096
4096
4096
4096
4096

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: %]
Minimum érték: %]
Védelem: Jelszo
Tizedes pont: 0
Lista hossza: 5 elem

7.3.46 P-0-0000 DRIVE REGULATOR OPERATING MODE

Sebesség €s belsd pozicid szabdlyozasi mod kivalasztasara valo paraméter. A paraméter ,,M”
értékei csak a sebesség szabalyozo lizemmodban (sebesség alapjelrdl vald miikodés) mikod-
nek, nyomaték szabalyozaskor (nyomaték alapjelrdl valdo mitkddés) vagy pozicid szabalyo-
zaskor (pozici6 alapjelrdl valo mukodés) hatastalanok.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili hexadecimalis egész
Mértékegyseg: 0]
Modosithato: PreOp
Ertékei: 0XYM
Y értékei: 0: Nincs szabalyozé moéd kivalasztva
1: PMSM, azaz 4lland6 mégneses szinkron szervo motor miikodtetod
algoritmus.
2: AC indukcios, azaz aszinkron szervo motor miikodtetd algorit-
mus.

4: Egyszerl inverteres mod (sensorless).
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M értéket:

0: Klasszikus PID sebesség szabalyozo. (Y: 1,2)

1: Klasszikus PID sebesség szabalyozd + Belsé inkrementalis
pozicid szabalyozas. (Y:1)

2: Klasszikus PID sebesség szabalyoz6 + Bels6é inkrementalis
pozici6 szabalyozas + Sebesség alapjel elorecsatolas. (Y:1)

3: Sebességfliggd (Klasszikus PID sebesség szabalyozo + Belsd ink-
rementalis pozicid szabalyozas). (Y:1)

4: Tandem master PID sebesség szabalyozoval. (Y:1)

5: Tandem SLAVE PID sebesség szabalyozoval (A slave ellentéte-
sen forog a masterhez képest). (Y:1)

6: Tandem SLAVE PID sebesség szabalyozoval (A slave azonos
iranyban forog a masterhez képest). (Y:1)

9: Klasszikus PID szabalyozo + Bels6 inkrementalis szogszabalyo-
zas csillapitassal. (Y:2)

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:
Tizedes pont:

7.3.47 P-0-0006

0

%)
%)
%)

DRIVE READY MODE

Az allapot sz6 hajtas lizemkész jelének kiadasahoz sziikséges bemenetek kivalasztasara szol-

al.
idat tipus: 2 bajt elojel nélkiili egész
Mértékegyseg: 0]
Modosithato: PreOp
Ertékei:
Bit Név Jelentése
0...2 [RDY Ready to Operate feltétel kivalasztasa
3 Reserved
4 EMGRLY  |Vészrelé mikodtetési izemmodjanak kivalasztasa (1asd késébb)
5..7 Reserved

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:
Tizedes pont:

0]

%)
%)
%)

A kivalasztod bitekhez rendelt feltételeket az alabbi abrak szemléltetik:
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ECAT Operational Statusz>———

P-0-0006 - Drive Ready Mode

Nincs szervo hiba>————

ECAT Operational Statusz>————
Nincs szervo hibas>————

Hajtas engedélyezve >———

ECAT Operational Statusz>———
Nincs szervé hiba>———
IGBT tranzisztorok engedélyezve>———

ECAT Operational Statusz>———
Nincs szervo hiba>———

DC Busz fesziiltség rendben>————

ECAT Operational Statusz>—

Nincs szervé hiba>—

IGBT tranzzisztorok engedélyezve >—
DC Busz fesziiltség rendben >—

2:0 bit
& O/G Servo Ready
0 SRDY
SSW bit 1
& _01/.-,_
& e
2
& e
&
— & s
— 4
20. abra Szervo lizemkész jel
P-0-0006 - Drive Ready Mode
Bit 4.
Q —l—oo\o;
Q 0
1
O
_______ Vészrelé
kimenet
[ o

Nincs hibajelzés—— S
Fatalishiba__ | g
keletkezett

Vészallapot jelzes ___
aktiv
21

. abra Vészrelé kimenet miikodtetés

NCT Ipari Elektronikai Kft.
1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu

55/148

Datum: 2019.07.01.



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

7.3.48 P-0-0034 MINIMUM OPERATIONAL DC VOLTAGE

DC busz fesziiltségének minimalis értéke. Ha értéke 0, akkor a minimalis DC fesziiltség fi-
gyelés értéke a névleges fesziiltség 65%-a. Ha értéket tartalmaz, akkor a figyelés a megadott
érték szerint aktiv. A figyelés a P-0-0006 DRIVE READY MODE paraméter szerint dsszefiiggésbe
hozhat6 az lizemkészség jelzéssel (20. dbra Szervo iizemkész jel), valamint miikodés kozben
szabalyozott lizemmod mellett a hibakezeld rendszer figyeli, hogy a DC fesziiltség szintje ne
keriilhessen ezen érték ala. Ha a P-0-0006 paraméterrel nem irtuk eld, akkor minimum fe-
sziiltség figyelés nem mikodik.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész
Mértékegység: Volt [V]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 420

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 750.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.49 P-0-0037 DRIVERATED DC VOLTAGE

A hajtas lizem kozbeni DC bus fesziiltsége. Lényeges a motor taplalasa szempontjabol.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: Volt [V]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 540

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 750.0

Minimum érték: 48.0

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.50 S-0-0043 VELOCITY POLARITY PARAMETER

Sebesség alapjel polaritasanak invertalasara szolgald szabvanyos paraméter.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Mértékegység: 0]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0 — polaritas nem invertalt, 1 — polaritas invertalt

0. bit: Velocity command value
1. bit: Additive velocity command value
2. bit: Velocity feedback value 1
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3. bit: Velocity feedback value 2
4-15. bit: nem hasznalt
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: (%)
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.51 S-0-0044 VELOCITY DATA SCALING TYPE

Sebesség adatok skalazasanak beallitasara szolgalod szabvanyos paraméter.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Meértékegység: %)

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0-2. bit: Scaling method: 0 — default scaling, 1 — linear, 2 — rotary, 0
—no scaling

3. bit: Scaling type: 0 — preferred scaling, 1 — parameter scaling
4. bit: Units of linear / rotational scaling O — meter or rev, 1 —inch
5. bit: Time units: 0 —min, 1 — sec
6. bit: Data reference: 0 — at the motor shaft 1 — at the load
7-15. bits: Reserved
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0
Minimum érték: 0
Védelem: 0
Tizedes pont: 0(1)

7.3.52 S-0-0045 VELOCITY DATA SCALING FACTOR

Ez a paraméter definidlja a skdldzasi egyiitthatot az Gsszes sebesség jelhez a hajtadson beliil. A
paraméter nem modosithatd. Ertelmezése: xxxxx*2%

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész

Mértékegyseg: 0]

Modosithato: 0

Ertékei: 0x200000/(max.velocity)

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65535

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)
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7.3.53 S-0-0046 VELOCITY DATA SCALING EXPONENT

Ez a paraméter definidlja a skéalazasi egyiitthatot az dsszes sebesség jelhez a hajtason beliil. A
paraméter nem modosithat6. Ertelmezése: xxxxx*2*

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
Mértekegység: 0]

Modosithato: 0]

Ertékei: 0x200000/(max.velocity)
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 32

Minimum érték: -32

Védelem: 0]

Tizedes pont: 0(1)

7.3.54 S-0-0055 POSITION POLARITY PARAMETERS

Pozici6 alapjel adatok polaritasanak invertalasara szolgald paraméter.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Mértékegyseg: 0]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0 — polaritas nem invertalt, | — polaritas invertalt

0. bit: Position command value
1. bit: Additive Position command value
2. bit: Position feedback value 1
3. bit: Position feedback value 2
4-15. bit: nem hasznalt
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0
Minimum érték: 0
Védelem: 0
Tizedes pont: 0(1)

7.3.55 S-0-0076 POSITION DATA SCALING TYPE

Pozicio alapjel adatok skalazasanak beallitasara szolgald paraméter.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Meértékegység: o

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0-2. bit: Scaling method: 0 — no scaling, 1 — linear, 2 — rotary

3. bit: Scaling type: 0 — preferred scaling, 1 — parameter scaling

4. bit: Units of linear / rotational scaling 0 — meter or angle, 1 —
reserved
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5. bit: Reserved
6. bit: Data reference: 0 — at the motor shaft 1 — at the load
7. bit: Processing format: 0 — absolute format, 1 — modulo format
8-15. bits: Reserved
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: (%)
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.56 S-0-0085 TORQUE POLARITY PARAMETER

Nyomaték alapjel adatok polaritasanak invertalasara szolgald paraméter.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Meértékegység: %)

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0 — polaritas nem invertalt, 1 — polaritas invertalt

0. bit: Torque / force command value
1. bit: Additive torque / force command value
2. bit: Torque / force feedback value
3-15. bit: nem hasznalt
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: %]
Minimum érték: 0
Védelem: 0
Tizedes pont: 0(1)

7.3.57 S-0-0086 TORQUE/FORCE DATA SCALING TYPE

Nyomatékadatok skalazasanak beallitasar szolgald paraméter

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Mértékegyseg: 0]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0-2. bit: Scaling method: 0 — percentage, 1 — reserved, 2 — reserved

3. bit: Scaling type: 0 — preferred scaling, 1 — parameter scaling
4. bit: Units of linear / rotational scaling: 0 — N/ Nm, 1 — reserved
5. bit: Reserved
6. bit: Data reference: 0 — at the motor shaft 1 — at the load
7-15. bits: Reserved
Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 0
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Minimum érték: 0
Védelem: 0
Tizedes pont: 0(1)

7.3.58 S-0-0160 ACCELERATION DATA SCALING TYPE

Gyorsulas adatok skalazasanak beallitasara szolgalod paraméter.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat
Mértekegység: 0]

Modosithato: PreOp

Ertékei: Bit 0-2: skalazasi metodus

0: nincs; 1: lineéaris; 2: forgo; 3: rdmpa 1d6
Bit 3: skala tipus
0: preferalt; 1: paraméter
Bit 4: a lineéris vagy forg6 skalazas egysége:
0: méter/min. vagy rpm; 1: egyéb
Bit 5: id6egység
0: masodperc; 1: egyéb
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: %]
Minimum érték: 0]
Védelem: 0]
Tizedes pont: 0(1)

7.3.59 S-0-0161 ACCELERATION DATA SCALING FACTOR

A gyorsitasi adatok skalazasi faktora a hajtasban.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész
Mértékegyseg: 0]

Modosithato: (0]

Ertékei: 1

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 16

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.60 S-0-0162 ACCELERATION DATA SCALING EXPONENT

A gyorsitasi adatok skalazasi faktora a hajtasban.
Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
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Meértékegység: %)
Modosithato: (%)
Ertékei: 1
Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 32
Minimum érték: -32
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.61 S-N-0091 BIPOLAR VELOCITY LIMIT VALUE

A sebesség alapjel (Velocity command value) abszolult hatarértéke. A sebesség alapjel skala-
zasi maximalis értékéhez tartoz6 maximalis sebesség érték.

Alapesetben ez az a maximalis fordulatszam érték, amivel a motor forogni fog, ha az alapjel
bemenetre 0x200000 hexadecimalis érték keriil (2%'=2097152).

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: RPM vagy méter/perc
Moédosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100000.0000

Minimum érték: 1.0000

Védelem: %)

Tizedes pont: 4 (0.0001)

7.3.62 S-N-0092 BIPOLAR TORQUE LIMIT VALUE

Torque/force command value also (negativ) és felsd (pozitiv) limit értéke

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili integer
Mértékegyseg: %

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei: 100% = névleges motor nyomaték
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 600.0

Minimum érték: 10.0

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.63 P-N-0073  VELOCITY ERROR LIMIT VALUE (OBSERVED)

A sebesség hiba mértéke. Egytarolos tag segitségével (Theta) kozeliti a hibahatart, ami a be-
csiilt (elvart) sebesség és az aktudlis (tényleges) sebesség kozotti kiillonbség. Mértéke a ma-
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ximalis fordulatszam %-os értéke. A hatarérték atlépésekor a hajtas kovetési hiba jelzéssel

azonnal elveszi a nyomatékot (PWM jeleket) a motorrdl.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili integer

Mértékegység: %

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei: 100% = maximalis motor sebesség/fordulatszam
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.64 P-0-0105 ENCODER POS. VALUE IN REVOLUTION

A motor jelad6 egy koriilfordulas alatti, vagy linear motor esetén egy polusosztasonkénti jel-

ad6 impulzusok szamat adja, csak olvashato.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili integer

Mértékegység: inkremens

Moddosithato: %)

Ertékei: EnDat esetén a jeladobdl felolvasott érték,

TTL jeladonal az Encoder Line Count paraméter négyszerese

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: %]
Minimum érték: %]
Védelem: 0
Tizedes pont: 0(1)

7.3.65 P-0-0106 ENCODER TYPE CODE

Hasznalt jelad6 tipuskodjat adja vissza, amellyel a motor mitkodik

Adat tipus: 2 bajt hexadecimalis szam

Mértékegyseg: 0]

Modosithato: 0]

Ertékei:
Endat elemes taplalast abszolult|0xD001
(multiturn) jeladd, pl. EBI 1135
Endat abszolult (multiturn) jeladé,|0xE001
pl. EQN 1335
Endat sz6gad6 (singleturn) 0xCO001
Endat abszolult (linear) méréléc 0x4001
Inkrementalis TTL jelado 0x0011
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Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: (%)
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.66 P-0-0107 ENCODER TOTAL BITS NUMBER

Azon teljes bit szam, amin a jeladd pozicid értéke megjelenik. Tehat a pozicid érték a 2™ ma-
ximalis abszolult értéket vehet fel. Endat jelado esetén a jeladobol felolvasott gyari érték,
amin abrazolodik a teljes pozicid inkremensben. Inkrementalis jeladok esetén 32 biten jelenik
meg a keletkezett pozicio.

Adat tipus: 2 bajt elojel nélkiili egész

Mértékegyseg: 0]

Modosithato: 0]

Ertékei: EnDat jeladonal felolvasott érték, TTL jeladonal 32 bit
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0]

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.67 P-0-0108 ENCODER REVOLUTIONS

Jelado kortilforduldsainak szama, ami a teljes abszolult pozicidban dbrazolodik.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: inkremens
Modosithato: 0

2Total bits number

Ertékei: ) X
Encoder pos.value in revolution

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

NCT Ipari Elektronikai Kft. 63/148 Datum: 2019.07.01.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

7.3.68 P-0-0113 ENCODER OP.STAT.ERR. MESSAGE

A jelad6 allapotra és hibara utalo pontos leird kod.
A paraméter csak olvashatd informéciot tartalmaz. Harom féle kod jelenhet meg:
e Inicializalasi probléma: (0x80008000 kod, az alahtzott részeken valtozd értékek) a

jelado6 felismerése soran, valamint alaphelyzetbe allitdsa soran hibajelzés miatt elakadt
a muvelet. A jeladé bemenet nem fog miikkddni.

e Kommunikacios probléma: alaphelyzetbe allitaskor ritkan, folyamatos miikodés mel-
lett nagyobb valoszinliséggel johet ilyen hibajelzés. Ilyenkor a jeladd kabelen érkezo
informacié megsériilt, a pozicid adatok hibasak lehetnek.

e Endat jelado jelez hibat: az Endat leiras szerinti szabvanyos hibabitek jelennek itt
meg, ami alapjan a jeladé meghibasodasanak okat lehet felderiteni.

Adat tipus: 4 bajt hexadecimalis szam

Mértékegyseg: 0]

Modosithato: 0

Ertékei:

Bit |Név (Init) Név (Comm.) |Név (Endat2.2) |Jelentése

0 NU LIGHTSRC Init: 0-7 biteken az a szam jelenik meg, ahol a
folyamat elakadt.
Endat: jeladd belsd hiba, hibas optikai érzékeld.

1 F1ERROR SIGNALAMP Comm.: a jeladd sszevont hibajelzés Endat spec.
szerint.
Endat: belsé jeladd jelamlitudo probléma.

2 CRCPARITY POSVALUE Comm.: CRC parités hiba.

INITCNT Endat: hibas jeladd pozicid.
3 FTYPE | OVERVOLT Comm.: a jeladd hibajelzés Endat spec. szerint.
- Endat: tulfesziltség hiba
4 FTYPE 1l UNDERVOLT Comm.: a jeladd hibajelzés Endat spec. szerint.

Endat: tul alacsony tapfesziiltség, vagy elemes
jeladonal elem lemerilés miatt is bejelez.

5 MRS ADR OVERCURR Comm.: a jeladd hibajelzés Endat spec. szerint.

Endat: tuldram hiba

6 BATTERY Endat: elemes jeladénal elemhiba
7 NU
NU P . -
8 FREQCOLL Endat: érajel probléma figyelmeztetés
9 TMPEXC Endat: tulmelegedés figyelmeztetés.
10 F2ERRN LSCR Comm.: a jeladd 6sszevont hibajelzés Endat spec.
NU szerint.
Endat: jeladd belsé optikai probléma figyelmez-
tetés.
11 CRCZI11 BATTCH Comm.: jelfojam CRC hiba Mazet spec. szerint.
Endat: elem fesziiltség alacsony figyelmeztetés.
12 CRCZI2 REFP Comm.: jelfojam CRC hiba Mazet spec. szerint.
Endat: referencia probléma, eltérés
13
14 COMMERR Init: kommunikacids hiba jelzése a m(ikodés alatt
NU NU (nem csak init)
15 HALTENCODER Init: a jeladdét nem sikertilt alaphelyzetbe allitani,
nem m(ikodik.
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16 SPIKE LIGHTSRC2 Init: inicializalasi hiba kddja.
Comm.: zavar jel az adat vonalon, Mazet spec.
hiba.
Endat: jeladd belsé optikai hiba E2.2 esetén
17 WATCHDOG SIGNALAMP2 Comm.: informacio folyam watchdog hiba Mazet
spec. szerint.
Endat: jeladd belsd jelamplitudd hiba E2.2 ese-
INITERRCODE o
18 FTYPE Il S POS1 Comm.: a jeladd Osszevont hibajelzés Endat spec.
- - szerint.
Endat: pozicié probléma figyelmeztetés E2.2
esetén.
19 OVERVOLTAGE Endat: tulfesziiltség E2.2 esetén.
20 Endat: tul alacsony tapfesziiltség, vagy elemes
UNDERVOLTAGE jeladénal elem lemerilés miatt is bejelez E2.2.
21 OVERCURRENT Endat: tuldram hiba E2.2
22 TEMPEXCEEDED Endat: tulmelegedés E2.2
23 S POS2 Endat: pozicié 2 probléma figyelmeztetés E2.2
24 S SYSTEM Endat: rendszer probléma.
25 NU NU S ALL POWERDWN Endat: tapfesziiltség probléma.
26 M POS1 Endat: hibas pozicid.
27 M POS2 Endat: hibés pozicié 2.
28 M SYSTEM Endat: rendszer hiba.
29 M ALL POWERDWN Endat: minden tapellatas megszint.
30 M OVERUNDERFLOW Endat: tulcsordulasi hiba.
31 INITERR OCC Init: 6sszevont hibajelzés inicializalasi hibakor.
- M_BATTERY Endat: elemhiba jelzése.
Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 0]
Minimum érték: 0]
Védelem: 0]
Tizedes pont: 0(1)

7.3.69 P-0-0114

ENCODER OPERATIONAL MODE

Jelado kezelésének modja
Adat tipus:
Mértékegység:
Modosithato:
Ertékei:

2 bajt binaris szam

0]
PreOp

A bit 0-3 értékei allithatoak, a 4-15 bitek csak olvashatodak!
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A 0-s bit hasznalatanal, ha elemes taplalasu abszolult jeladot alkal-
mazunk (pl. EBI-1135) akkor nem kell elemet hasznalni, automati-
kusan torlédik az elem hidnya miatti hibajelzés.

Az 1-es bit megforditja a jelad6 szamolasi iranyat. A jeladorol érke-
z0 nyers informéciot invertadlja, s azt adja tovabb a hajtas belsé mi-
kodése, valamint a vezérlo felé is.

A 2-es bit funkcidja még nem tisztazott.

A 3-as bit bedllitdsa esetén ha Endat jeladd van csatlakoztatva a
rendszerhez, akkor a miikodés kozbeni jeladod hiba torlése esetén a
jeladét teljesen ujra inicializalja. Levehetd korasztalok, levehetd
megmunkald fejekben 1évé motorok jeladdinak ujra csatlakoztatasa-
ra alkalmas eljaras. A gépet nem Kkell kikapcsolni hozza! (csak ha a
hajtas és jelado kozotti kommunikacio lefagyott, lasd inicializdldasi
hibajelzések. Késobb javitva lesz ez a hidanyossag is)

Bit [Név Jelentése

0 SINGLETURN Ez a bit specialisan bedllithatd, ha egy endat multiturn
abszolut jeladét csak egy korilfordulds alatt akarunk
hasznalni (R/W, 0x0001)

1 TACHOINVERSE Forgasirany értelmezés, megforditja a pozicié szamolasi
iranyt (R/W, 0x0002)

2 TTLALWAYSNULL  |Ha értéke 1, minden paraméter setup-nal torli a
nullimpulzus visszajelzést (R/W, 0x0004)

3 ENDATREINIT Endat jeladd Ujrainicializalas hajtédik végre Encoder error

clear command hatédsara (R/W, 0x0008)

csak informacid olvashaté az alabbiakrdl, hajtas beliilrdl allitja be a biteket:

4 ZFIRST Jott mar valamikor egy nullimpulzus
5 ZPULSE Kérésre talalt-e nullimpulzust
6 ZREQUEST Nullimpulzus keresést kértek
7 INCRMODE Inkrementalis jeladd méd
8 ABSMODE Abszolut jeladé mod
9 INPUT2ND Madsodik jeladé bemenet is aktiv
10 FULLCLOSELOOP Két jeladé bemenettel megvaldsitott teljes visszacsatolds
11 SINCOS SIN-COS jeladd van
12 ENDAT22EN Endat 2.2 Heidenhain jeladd
13 ENDATEN Endat heidenhain jeladd, lehet 2.1 is
14 LINEAREN Méréléc
15 ANGLECODER Sz6gado
Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 0]
Minimum érték: 0]
NCT Ipari Elektronikai Kft. 66/148 Datum: 2019.07.01.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.

Tel.: 06 1 467 6300

www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.70 P-N-0052 ENCODER DIRECTION INVERSE

A jelado forgasiranyanak értelmezése, invertalasa a hajtas sebesség mérése és forgasi szogel-
fordulas kezelése szempontjabol. A régi tachoinverse paraméter. Hatdsara a folyamat adatként
kikeriild pozicid érték szamolasi iranya nem valtozik.

Adat tipus: 2 bajt hexadecimalis érték

Mértekegység: 0]

Modosithato: PreOp

Ertékei: 0 — a forgasirany értelmezés nem valtozik; 1 — a forgasirany értelme-

z¢s invertalt.
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.71 P-N-0109 INCREMENTAL ENCODER LINE COUNT

Az inkrementalis TTL vagy szinuszos (SIN-COS) jelad6 vonalszama egy motor tengely ko-
rilfordulas alatt.

Adat tipus: 2 bajt elojel nélkiili egész
Meértékegység: inkremens

Modosithato: PreOp

Ertékei: inkremens szam

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0

Minimum érték: (0]

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.72 P-0-0069 REPETITIVE ENCODER ERROR

Az egymast kovetd mérési ciklusok darabszama, amely alatt a jelad6 hiba még elfogathato.
Ha értéke 0, akkor egy alapérték van érvényben, 3 egymast kdvetd hiba mar jelzésre kertil.
Maskiilonben a beallitott érték keriil érvénybe.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész

Meértékegység: %)

Modosithato: PreOp

Ertékei: darab ciklus (125 ps)
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Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: (%)
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.73 P-0-0070 REPETITIVE COMMUTATION ERROR

Az egymas kovetd mérési ciklusok darabszama, amely alatt a kommutacios jelek hibaja még
elfogathato. 0 érték esetén nincs hibafigyelés.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: 0]

Modosithato: PreOp

Ertékei: darab ciklus (125 ps)
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0]

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.74 P-0-0007 MOTOR STAY WINDOW (N EQU 0)

A motor tengely fordulatszama az itt megadott fordulatszam ala csokkent. Hatassal van a haj-
tas belsd0 mukodésére is a ,tengely all” jelzéshez, illetve az EtherCat folyamatadat allapot
szoban is ez alapjan miikddik az N=0 (bit 5) jelzés.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: RPM vagy mm/perc
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500.0

Minimum érték: 0

Védelem: 0]

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.75 P-0-0008 MOTOR ROTATE WINDOW (N EQU NS)

A motor tengely fordulatszama elérte a kért fordulatszam értéket és az itt megadott %-0s elté-
résen beliil van. Ez alapjan miikddik az EtherCat folyamatadat allapot szoban az N=Ns (bit 6)
jelzés.

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész
Mértékegység: %
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Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100.0

Minimum érték: 0

Védelem: (%)

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.76 P-0-0074  SPEED LIMIT FOR EMG OUTPUT ACTIVATE

Az a hatarfordulatszam, amely felett az EMG modul miikddtetd kimenet relé kontaktusa elejt.
Ertéke a maximalis fordulatszdm %-os értéke.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: %

Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.77 S-0-0206 DRIVE ON DELAY TIME

A hajtas engedélyezése utan ennyi id6 elteltével fogja értelmezni az alapjelet és aszerint ren-
delkezni tovabba a ServoEn (bit 0) bitet visszaadni az allapot szoban.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: ms (millisecundum)
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.78 S-0-0207 DRIVE OFF DELAY TIME

Ha a hajtastol engedélyezés elvételt kértek, vagy vészledllas tortént, akkor a lelassitds utan
még ennyi ideig fogja Kint tartani a PWM jeleket a motoron.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: ms (millisecundum)
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Modosithato: PreOp
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 65000
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.79 S-0-0295 DRIVE ENABLE DELAY TIME

Ha a hajtastol engedélyezést kértek, akkor ennyi id0 elteltével fogja kiadni a hajtds a PWM
jeleket a kimeneten.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: ms (millisecundum)
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.80 S-0-0273 MAXIMUM DRIVE OFF DELAY TIME

Ha forgd motor mellett elveszik az engedélyezést, vagy olyan hiba keletkezik, ahol a motor
fékezetten képes megallni, akkor eddig a maximalis 1déig még kint tartja az engedélyezést és
a PWM jeleket a hajtas a motoron, de ha el6bb megall, akkor elveszi.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: ms (millisecundum)
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: 0]

Tizedes pont: 0(1)

7.3.81 P-0-0084 PARAMETER SETUP ID NUMBER

A vezérl6 altal lekiildott paraméterek azonositoja a hajtads €s motor tekintetében, azok Gssze-
vont kodjat tartalmazza DDDDMMMM felépitésben (D: drive, M: motor).

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
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Modosithato: (%)
Ertékei: karakter kod
Ciklikus folyamat adat: @
Védelem: (%)

7.3.82 P-0-0085 MOTOR DESCRIPTION CODE

A hajtasra kapcsolt motor egyértelmii azonosito kodja. Endat jelados motor esetén a jeladobol
felolvasott érték.

Adat tipus: text (1 bajtos elemeket tartalmazo lista)
Modosithato: PreOp

Ertékei: karakter kod

Ciklikus folyamat adat: @

Védelem: 0

7.3.83 P-N-0086 MOTOR POLE PAIR

A motor polusparok szama, kapocstabla adat. A kapocstablan sokszor a polusok szama van
feltintetve, aminek a fele a polusparok szama.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
Meértékegység: db

Modosithato: PreOp

Ertékei: tipikusan: 1-2-3-4
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 256

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.84 P-N-0087 MOTOR NOMINAL RPM.

Motor névleges fordulatszama, kapocstabla és katalogus adat. Ertéke a belsd matematikai
motor modell értékeit befolyasolja.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész

Meértékegység: fordulat/perc [RPM] vagy m/perc

Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)
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7.3.85 P-N-0088 START OF WEAKENING SPEED

A mezdgyengités hatar fordulatszdmat meghataroz6 paraméter. Alap esetben a motor névle-
ges fordulatszama, amennyiben a motor névleges vonali fesziiltsége 380V ac érték koriil van,
de barmely esetben a névleges fordulatszamtol fiiggd érték.

Jelentése az a tengelyfordulatszam érték, amely felett a (PMSM) szinkron vagy (AC) aszink-
ron motor mar mezégyengitéses iizemben dolgozik. Ertéke szamoltathato a hajtas szoftverrel
a P-0-0167 parancs segitségével a névleges kapocstabla adatok alapjan.

Adat tipus: 2 bajt elojel nélkiili egész
Meértékegység: fordulat/perc [RPM] vagy m/perc
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: (%)

Tizedes pont: 0(1)

7.3.86 S-N-0109 MOTOR PEAK CURRENT

A motor csticsaramanak effektiv értéke. Ez az az aramérték, amit még a motor- és hajtas rend-
szer elbir karosodas nélkiil. Gyakorlatilag ez az aramérték befolyasolja a motorbdl kinyerhet6
maximalis nyomaték értékét.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: Amper

Moédosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500.000

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: 3(0.001)

7.3.87 S-N-0111 MOTOR CONTINUOUS STALL CURRENT

Foként szinkron szervo motorok névleges tart6 (allo tengelyhelyzet beli) nyomatékahoz tarto-
z6 aram érték, Ipg). Egyes aszinkron szervo motorokndl is eléfordulé adat. Ertéke nagyobb
érték szokott lenni, mint a névleges aramérték, mivel a 0 RPM fordulatszam esetén nincs vas-
veszteség, csak tekercs veszteség, igy a hddisszipacio is kevesebb.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész

Meértékegység: Amper

Modosithato: PreOp

Ertékei:

NCT Ipari Elektronikai Kft. 72/148 Datum: 2019.07.01.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

Ciklikus folyamat adat: @
Maximum érték: 500.000
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 3(0.001)

7.3.88 S-N-0113 MAXIMUM MOTOR SPEED

A motor maximalis forgorész fordulatszdma/sebessége. A motor tengelye maximalisan ekkora
fordulatszammal foroghat, ettél magasabb fordulatszam esetén hibajelzés keletkezik.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: fordulat/perc [RPM] vagy m/perc
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100000.0000

Minimum érték: 1.0000

Védelem: (%)

Tizedes pont: 4 (0.0001)

7.3.89 S-N-0136 POSITIVE ACCELERATION LIMIT VALUE

A motor gyorsitasi meredeksége masodpercben. A maximalis fordulatszam eléréséhez tart6z6
1dé6t kell megadni.

Ha a motor lizeme soran van telitett lizemi szakasz (pl. mezdgyengitéses lizemnél), vagyis
csokken a motor altal leadhatd maximalis nyomaték értéke ebben a fordulatszam tartomany-
ban, akkor a valddi rampa meredeksége el fog térni az itt beallitott értéktol.

Adat tipus: 4 bajt elgjel nélkiili egész
Mértékegyseg: masodperc (secundum)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 2000.00

Minimum érték: 0.05

Védelem: 0

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.90 S-N-0137 NEGATIVE ACCELERATION LIMIT VALUE

A motor lassitasi meredeksége masodpercben. A maximalis fordulatszamrol torténd fekezés-
hez tart6z6 1d6t kell megadni.
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Ha a motor lizeme sordn van telitett lizemi szakasz (pl. mezdgyengitéses lizemnél), vagyis
csokken a motor altal leadhatdé maximalis nyomaték értéke ebben a fordulatszam tartomany-
ban, akkor a valodi rampa meredeksége el fog térni az itt beallitott értéktol.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: masodperc (secundum)
Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: O

Maximum érték: 2000.00

Minimum érték: 0.05

Védelem: 0

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.91 S-N-0429 EMERGENCY STOP DECELERATION

A motor lassitasi meredeksége vészallapotkor masodpercben. A maximalis fordulatszamrol
torténo fékezéshez tartdzo6 idot kell megadni. Ez a lassitasi meredekség lesz figyelembe véve,
ha a hajtas bels6 hibat jelez és le tud fékezni, és akkor is, ha EtherCAT vezérl szobol vészal-
lapotot (EMG bit) kértek tole.

Ha a motor lizeme soran van telitett lizemi szakasz (pl. mezdgyengitéses lizemnél), vagyis
csokken a motor altal leadhaté maximalis nyomaték értéke ebben a fordulatszdm tartomény-
ban, akkor a valodi rampa meredeksége el fog térni az itt beallitott értéktol.

Adat tipus: 4 bajt el6jel nélkiili egész
Meértékegység: masodperc (secundum)
Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 2000.00

Minimum érték: 0.05

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.92 S-N-0196 MOTOR RATED CURRENT

A motorok névleges nyomatékahoz tartoz6é aram érték, Inom,). Kapocstabla és katalogus adat,
értéke a bels6 matematikai motor modell értékeit befolyasolja.

Adat tipus: 4 bajt elgjel nélkiili egész

Mértékegység: Amper

Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500.000
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Minimum érték: 0.001
Védelem: 0
Tizedes pont: 3(0.001)

7.3.93 S-N-0201 MOTOR WARNING TEMPERATURE

Motor homérséklet figyelmeztetési érték. Ha ezt az értéket eléri a motor homérséklete, a
szervoerdsitd a szabvanyos C2D regiszter 2. bitjén (Motor overtemperature) vagy a P-0-0204
NCT allapot szo6 11. bitjén jelzi ezt, ezzel figyelmeztetést general.

Tovéabba a motor talterhelés figyelés (overload control) erre az homérsékletre miikodteti a
szabalyoz6t, amibdl az informéciot generdlja a vezérld szamara a tulterhelés mértékérdl és a
még fenntarthat6 idejérol.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: °C (celsius degree)
Modosithato: PreOp

Ertékei: 80.0 °C

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 150.0

Minimum érték: 40.0

Védelem: 0]

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.94 S-N-0204 MOTOR SHUT DOWN TEMPERATURE

Motor homeérséklet hibajelzési érték. Ha ezt az értéket eléri a motor hdomérséklete, a
szervoer6sitd a C1D regiszter 2. bitjén (Motor overtemperature shutdown) vagy a P-0-0205
NCT hibasz6 2. bitjén jelzi ezt, hibajelzést general, amire a hajtas kikapcsolja a motoron az
aramot (PWM jeleket).

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili integer
Meértékegység: °C (celsius degree)
Modosithato: PreOp

Ertékei: 95.0 °C

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 150.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.95 P-N-0012 MOTOR THERMO PROT CODE

Motor hovédelem valaszto kod.
Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész
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Meértékegység: %)
Modosithato: PreOp
Ertékei:

0 - nincs hévédelem, Kikapcsolva,

1 - a fazisaram négyzetét ﬁgyel()'.Izt védelem,

2 - tekercsfejbe épitett PTC hdérzékeldre vagy hdkapesolora bedllitott védelem,
3 - It és Endat jelado hdmérd figyelése,

4 - tekercsfejbe épitett KTY83-1xx héérzékeldre bedllitott védelem,

5 - tekercsfejbe épitett KTY84-1xx hoérzékelore beallitott védelem,

6 - Csak az Endat jeladdé hdmérsékletét adja, ha az van,

7 - Mas egy¢b ellenallasu linearis karakterisztikaju (pl. platina érzékeld),

>7 - nem hasznalt értékek, hévédelem kikapcsolva

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: 0(1)

7.3.96 P-N-0011 MOTOR TEMP. SENSOR RESISTANCE

Ha a motoron egyéb hémérséklet mérd van (P-n-0012 = 7), akkor annak hémérséklet modell-
jét kell itt megadni. Az algoritmus egy linearis modell szerint fogja a hémérsékletet mérni
ebben az esetben.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész

Mértékegység: Q (ohm)

Modosithato: PreOp

Ertékei: 25°C-on megadott ellenallas értéke ohmban
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 20000.00

Minimum érték: 1.00

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.97 P-N-0013 MOTOR TEMP. SENSOR COEFFICIENT

Az egyéb tipusi homérséklet érzékeld valtozasi egyiitthatojanak értéke. Az algoritmus egy
linearis modell szerint fogja a hdmérsékletet mérni ebben az esetben.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos

Meértékegység: ohm/Kelvin [Q/K]

Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 0]
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Minimum érték: 0]
Védelem: 0]
Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.98 P-N-0090 MOTOR WEIGHT

A motor tomege a hdkapacitasara utald érték. A motor egyszertisitett hdmasanak id6allandoja
kertil kozelitd meghatarozasra a paraméter értékébdl. A hdmodellt elsésorban a motor tdmege
¢s a hiitési mod befolyasolja.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: kg

Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 3000.0

Minimum érték: 0.1

Védelem: 0]

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.99 P-N-0095 MOTOR SHAFT THETA WITH LOAD

A motor tengelyére redukalt tehetetlenségi nyomaték mértéke.

A motor kapocstabla adatai kozott szokott szerepelni a motor iires tengelyének tehetetlenségi
nyomatéka. Ezt az értéket fogja novelni a tengelyhez csatlakoztatott hajtott mechanikai egy-
ség tehetetlensége.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: kg*cm?
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 65000

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.100 P-N-0056 MOTOR NOMINAL FREQUENCY

A motor adattabldjan szerepld érték, a motor névleges tengely fordulatszamahoz tartoz6 4llo-
rész forgd mezd frekvencidja. Ez a paraméter csak aszinkron (AC induction) motorok eseté-
ben 1étezik, a hajtas aszinkron szervo vagy inverter modban kell legyen.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: Hz
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Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 400

Minimum érték: 0

Védelem: 0]

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.101 P-N-0092 MOTOR RATED VOLTAGE

A motor adattablajan szerepld érték, a motor névleges fesziiltsége, U,. Kapocstabla és katalo-
gus adat, értéke a belsé matematikai motor modell értékeit befolyasolja.

Adat tipus: 4 bajt lebegOpontos
Meértékegység: Volt

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: tipikusan 380 Vacer
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500

Minimum érték: 10

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.102 P-N-0072 MOTOR MINIMAL OPERATE VOLTAGE

A P-n-0092 motor névleges fesziiltség %-ban meghatarozott értéke, amely fesziiltség érték a
motorra adandé minimalis fesziiltség a gerjesztés kialakulasdhoz. A paraméter csak inverteres
hajtas tizemmaodban elérhetd.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: % (percent)
Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100.00

Minimum érték: 0.00

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.103 P-N-0093 MOTOR NOMINAL POWER

A motor névleges S1 folyamatos ilizemi terhelhetdsége a tengelyen mérve. Kapocstabla és
katalogus adat, értéke a belsé matematikai motor modell értékeit befolyasolja. Ezen kiviil a
talterhelés figyeléshez hasznaljuk.
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Adat tipus: 4 bajt lebegbpontos
Meértékegység: Watt

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: Pn=Mn-2m- %
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 150000

Minimum érték: 1

Védelem: 0]

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.104 P-N-0058 MOTOR COS(®)

A motor névleges teljesitménytényezdje. Elsdsorban aszinkron motoroknal van értelmezve.
Kapocstabla ¢s katalogus adat, értéke a belsé matematikai motor modell értékeit befolyasolja.

Adat tipus: 4 bajt lebegOpontos
Mértékegyseg: 0]

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.105 P-N-0096 MOTOR STATOR RESISTANCE

A motor két faziskivezetése kozott mért ellenallas értéke. Minden képp a két betaplalasi pont
kozotti ellenallas érték, mindegy, hogy a motor A vagy A bekotésti.

Nagyobb motorteljesitmények esetén, vagy nagyon kicsi motor ellenallasok esetén a hajtastol
a motorig vezetd kabel ellenallasa is szamottevd lehet a rendszerben, ezért ilyenkor ezt az
ellenallast érdemes a kabel hajtashoz csatlakoz6 végén mérni, mikézben a hajtastol el van
valasztva a kabel.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos

Mértékegység: Q [ohm]

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500

Minimum érték: 0.01

Védelem: o

Tizedes pont: lebegbpontos
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CONTROL DRIVES MOTORS
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7.3.106 P-N-0097

MOTOR NO LOAD/MAGNETIZING CURRENT IN RATED RPM.

Az aszinkron motor {iresjarasi mérésébdl szarmazo6 adat, ami jo kozelitéssel a magnesezd
aramot adja, értéke a bels6 matematikai motor modell értékeit befolyasolja.

Adat tipus: 4 bajt lebegopontos
Mértékegység: Amper
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: Iu = 0.9In - sin(¢p)
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500

Minimum érték: 0

Védelem: %)

Tizedes pont: lebeg6pontos

7.3.107 P-N-0098 PM MOTOR FIELDWEAK CURRENT LIMIT

Az alland6 magneses szinkron szervo motor mezdégyengitéses lizemmodjahoz a gyengitd
aram korlatozo értéke, a bels6 matematikai motor modell értékeit befolydsolja. A
mezodgyengitéses lizemhez a gyengitéaram mindenkori értékét a belsdé matematikai modell
hatarozza meg az aktualis DC buszfesziiltség értékébdl, de maximalis értéke az ebben a para-
méterben meghatarozott érték lehet. Normal esetben nem érdemes nagyobb értékre allitani,
mint a motor névleges drama, mert a motor tilmelegedhet, megndhet a rézvesztesége.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Mértékegység: Amper
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: Iumax = 1In
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.108 P-N-0061 MOTOR MAIN FIELD INDUCTANCE (LM)

A motor fdmezd reaktanciabol szamitott induktivitas értéke. Némely motorok esetén katalo-
gus adat, gyart6 fliggd, hogy kozlik-e az adatot (pl. Lenze megadja), értéke a belsé matemati-
kai motor modell értékeit befolyasolja. Kiszamoltathaté a motor adattabla értékei alapjan.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Mértékegység: Henry [Vs/A] (H)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:

Maximum érték:

%)
2
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Minimum érték: 0
Védelem: 0]
Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.109 P-N-0040 MOTOR STATOR LEAKAGE INDUCTANCE (Lsz)

A motor allorész oldali szorasi induktivitasa az egyfazisu helyettesitd abra alapjan. Némely
motorok esetén katalogus adat, gyarto fliggd, hogy kozlik-e az adatot (pl. Lenze megadja).

Adat tipus: 4 bajt lebegbpontos
Meértékegység: milliHenry [1000*Vs/A] (mH)
Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.110 P-N-0041 MOTOR ROTOR LEAKAGE INDUCTANCE (LRX)

A motor forgorész oldali szorasi induktivitdsa az egyfazisa helyettesitd dbra alapjan. Némely
motorok esetén katalogus adat, gyarto fliggd, hogy kozlik-e az adatot (pl. Lenze megadja).

Adat tipus: 4 bajt lebegOpontos
Meértékegység: milliHenry [1000*Vs/A] (mH)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500

Minimum érték: 0

Védelem: (0]

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.111 P-N-0060 MOTOR RR'ROTOR RESISTANCE

A motor forgorész redukalt ellenalldsa az egyfazist helyettesitd abra alapjan. Némely moto-
rok esetén katalogus adat, gyart6 fliggd, hogy kozlik-e az adatot (pl. Lenze megadja).

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos

Mértékegység: Q [ohm]

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100
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Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: lebeg6pontos

7.3.112 P-N-0091 MOTOR ELECTROMOTIVE FORCE

Allandé magneses (PMSM) szinkron motor 1000 rpm fordulathoz tartozé indukalt vonali
fesziiltség értéke, amit a kapcsokon lehet mérni. Gyakorlatilag a forgérész magnesek erejére
adna informaciot.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: Volt (/1000rpm)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100

Minimum érték: 0

Védelem: 0]

Tizedes pont: lebeg6pontos

7.3.113 P-N-0039 MOTOR PMSM LD INDUCTANCE

Az allandé mégneses (PM) szinkron szervo (SM) motor Ld induktivitasanak értéke. Allando
mégneses motor mezdgyengitéses lizemben vald mitkodéséhez sziikséges paraméter.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: milliHenry [1000*Vs/A] (mH)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 20

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.114 P-N-0100 MOTOR LQBY LDRATIO

Szinkron motoroknal a D és a Q iranyu tranziens induktivitasok aranyat hatarozza meg. Tipi-
kus szervo alkalmazasok esetén értéke 1 koriil van, ekkor a motor un. hengerszimetrikus.

Adat tipus: 4 bajt lebegOpontos

Meértékegység: o

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei: tipikusan 1

Ciklikus folyamat adat: @
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Maximum érték: 5
Minimum érték: 0
Védelem: (%)
Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.115 P-N-0103 POLE PAIR DISTANCE

Linearis motor-jeladd esetén (pl. mérbléc hasznalata esetén) itt adhatjuk meg a polusparok
kozotti tdvolsagot mm-ben 1 um pontossaggal.

Adat tipus: 4 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: mm

Modosithato: PreOp

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1000.000

Minimum érték: 0.000

Védelem: 0

Tizedes pont: 3(0.001)

7.3.116 P-N-0110 ENCODER POSITION OFFSET

Lineéris motornal és szogadonal ezzel a paraméterrel tudjuk bedllitani a kommutacidt, a te-
kercselésre adhato villamos szogérték szamitasahoz sziikséges. Hasonld, mint a Heidenhain
Endat jeladokban beallithatd DatumShift érték. Mindketté hasznélata ugyanazt eredményezi,
de csak az egyiket szabad beallitani.

Adat tipus: 4 bajt elgjeles egesz
Meértékegység: inkremens
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 33554431
Minimum érték: -33554431
Védelem: 0

Tizedes pont: 0(1)

7.3.117 P-N-0150 LIST OF WORKING DATAS OF MOTOR

A belsé motormodell adatok listaja. Tajékoztato és ellendérzo jelleggel.

1) MotorMaxFrequency: A motorra maximalisan kiadhaté mez6 frekvencia értéke

2) Currentlslq_max: A motorra maximalisan kiadhato Q iranya aram érték

3) Currentlsld max: A motorra kiadhatd maximalis D iranyt gerjeszt aram értéke
4) Motor_Tm: A motor elektromechanikai id6éallandoja a tehetetlenségi nyomatékbol
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5) Motor Tv: A motor villamos idéallandoja (allandé magneses motor esetén a D iranyt
tranziens idéallando)

6) Motor Tq: Az alland6é magneses szinkron motor Q iranyu tranziens idéallanddja

7) MotorFluxLinkage: Az aszinkron motorban kialakitando6 csatolasi fomez6 fluxus érté-
ke, vagy PMSM esetén a magnesek altal 1étrehozott fluxus értéke

8) Motor Tr0: Az aszinkron motor iiresjarati forgorész idéallandoja

9) LeakageFactor: A teljes szivargasi tényez6 az aszinkron motorban

10) BreakdownSlip: Az aszinkron motor billené szlip értéke

11) Torque max: A megadott maximalis aramhoz tartozé nyomaték érték

12) Rated Torque: A motor szamolt névleges elektromos nyomatéka, a kapocstablan sze-
repld névleges nyomatékot kell adnia

Adat tipus: 4 bajt lebegépontos lista
Modosithato: 0

7.3.118 ARAM SZABALYOZO PARAMETEREI

7.3.118.1 S-N- 0119 CURRENT LOOP PROPORTIONAL GAIN 2 (FLUXGAIN)
A fluxusszabalyozé hurok erdsitésének aranyos tagja.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: %)

Moédosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: tipikusan 5-20

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.118.2 S-N-0120 CURRENT CONTROL LOOP INT. ACTION TIME 2 (FLUXINTTIME)
A fluxusszabalyozo6 hurok integralasi idéallandoja [ms]

Adat tipus: 2 bajt elgjel nélkiili egész
Meértékegyseg: ms (ezredmasodperc)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: tipikusan 20-150 ms
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1000.0

Minimum érték: 0.0

Védelem: o

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.118.3 P-N-0044 TORQUE LIMIT CONTROL INT. ACTION TIME

A nyomaték hatarolds integratora, azaz aram szabalyozoé telitddés visszavezetési integrator
iddallanddja. Gyorsabbnak kell lennie mint a sebesség szabalyozé integratora.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
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Meértékegység: ms (ezredmésodperc)
Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: tipikusan 5-10 ms
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1000.0

Minimum érték: 0.1

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.118.4 S-N-0106 CURRENT LOOP PROPORTIONAL GAIN 1
Az dramszabalyz6 hurok erdsitésének aranyos tagja

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: %)

Moédosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: tipikusan 10-20
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.118.5 S-N- 0107 CURRENT CONTROL LOOP INTEGRAL ACTION TIME 1
Az aramszabdalyoz6 integraldsi idejét befolydsold paraméter [ms].

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység: ms (ezredmasodperc)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: tipikusan 10-20 ms
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.118.6 P-N-0066 ADDITIVE PRELOAD TORQUE VALUE

Meg lehet adni egy eldfeszitési nyomatékot a motoroknak. Akar fiiggbleges tengely ellensuly
elofeszitése is lehet, vagy fogaskerekes-fogasléces hajtomii esetén hézagmentesitést lehet el-
érni vele.

Adat tipus: 2 bajt elgjeles egész

Mértékegység: % (a névleges nyomaték %-a)

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1000.0
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Minimum érték: -1000.0
Védelem: 0
Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.119 SEBESSEG SZABALYOZO PARAMETEREI

A megvalositas egy klasszikus PID szabalyoz6 tipus. Az integralasi és differencialasi idok
ezred masodperc egységekben értelmezenddek, valamint a torésponti frekvencidk beallitott
értéken valo tartasahoz az aranyos tag értéke hat a szabalyozasi jellemzokre.

A szabdlyozasi finomsag érdekében 7 sebesség tartomanyra osztja fel a hajtas beliil a motor
teljes fordulatszam/sebesség tartomanyat, igy mas sebességeknél mas értékek lehetnek érvé-
nyesek. A tartomanyok kozott linearis interpolacidval kozelitjiik a szabalyozasi jellemzoket.
A szabalyozasi értékek valtozasat az alabbi dbra szemlélteti.

A sebesség és pozicid szabalyozo6 hatasvazlata a 10. dbran lathat6 a paraméterek feltlintetésé-
vel.

7.3.119.1 S-N-0100 VELOCITY LOOP PROPORTIONAL GAIN
A sebesség szabalyozd aranyos erdsitése.

Adat tipus: 2 bajt elojel nélkiili egész
Mértékegyseg:

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 0.3-5.00

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 50.00

Minimum érték: 0.00

Védelem: (0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.119.2 S-N-0101 VELOCITY LOOP INTEGRAL ACTION TIME
A sebesség szabalyozd integratoranak reakci6 ideje [ms].

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: ms (ezredmasodperc)
Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 10.0 - 50.0

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 500.0

Minimum érték: 0.1

Védelem: 0]

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.119.3 S-N-0102 VELOCITY LOOP DIFFERENTIAL TIME
A sebesség szabalyozo differencialé tagjanak reakci6 ideje [ms].
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Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Meértékegység: ms (ezredmésodperc)
Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 0.10 - 1.00

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 125.00

Minimum érték: 0.00

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.119.4 P-N-0131 SPEED REGULATOR ANTI-WINDUP TIME

A sebességszabalyozo telitésgatlo szabdlyozojanak integralasi ideje.

Ha a sebesség szabalyozo telitddési tartomanyba keriilt, vagyis hidba kér nagyobb
aramalapjelet, azt mar az aramszabalyozo és a motor nem tudja végre hajtani, akkor a sebes-
ség szabalyozo integratora folyamatosan gylijtené magéaban a hibajelet és akkor kezdené csak
csOkkenteni, ha mar a motor tengelye elérte a kivant sebességet. Mivel ez jokora id6be telne,
ugy a motor tengelye még jocskan tovabb gyorsulna. Ennek a szabalyozonak a feladata, hogy
megallitsa telitddéskor a sebesség szabalyozé integratoranak tovabbi hibagytijtését, s ha elérte
a motor tengelye a kivant sebességet, akkor az ebben a paraméterben beallitott idén beliil
visszatérhessen a szabalyozo a linearis tartomanyaba.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
Mértékegység: ms (ezredmésodperc)
Moédosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 1000.0

Minimum érték: -1000.0

Védelem: 0

Tizedes pont: 1(0.1)

7.3.119.5 P-N-0132 REFERENCE INPUT GAIN
A sebességszabalyozo alapjel erdsitése.

Ezzel a paraméterrel lehet beallitani sebességszabalyozdé mddban az alapjelhez tartozo fordu-
latszamot, mig egy kiilsé pozicidszabalyzas esetében a ,,lemaradast”, azaz a pozicidszabalyo-
70 kor erdsitését befolyasolja.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos

Mértékegyseg: %

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei: 100 %

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 200

Minimum érték: 0

Védelem: 0
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Tizedes pont:

7.3.119.6 P-N-0134 HIGH PRECISION SPEED REGULATOR GAIN

lebegdpontos

A nagy pontossagu sebességszabalyozd erOsitése. Ez csak a szabalyozd 1-es €s 2-es lizem-
modjaban miikodik. (Regulator_mode =1, ill. Regulator_mode =2) Az iizemmoddokat csak
allandé magneses szinkron szervo motoros szabalyozasokban lehet beallitani. Ha van hajtason

beliili pozicid szabalyozas, akkor ez a paraméter hatastalan.

Adat tipus:
Mértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

4 bajt lebegbpontos
%

PreOp, SafeOp, OP
5-10%

0

50

0

0

lebegbpontos

7.3.119.7 S-N-0104 POSITION LOOP KV-FACTOR
A hajtason beliili pozici6 szabalyozo6 korerdsitése.

Adat tipus:
Mértékegyseg:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

7.3.119.8 P-N-0133 ANGLE REGULATOR LOOP GAIN

2 bajt el6jel nélkiili egész
1000/min (1000/perc)
PreOp, SafeOp, OP

0.50 - 20.00

0

100.00

0.00

0

2 (0.01)

A nagy pontossagu sebességszabalyozo erdsitése inercia csillapitassal. Ez csak a szabalyozo
9-es lizemmodjaban mukodik. (Regulator mode =9) Az tizemmodot csak aszinkron Szervo
motoros szabalyozasokban lehet beallitani. A szabalyozo tartalmaz egy inercia csillapitast is
ezekhez az alkalmazasokhoz.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Mértékegyseg: %

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 5-10 %

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 50

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegbpontos
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7.3.119.9 S-N-0296 VELOCITY FEED FORWARD GAIN

A sebesség eldrecsatolas mértéke pozicio/HP sebesség szabalyozd lizemmoddban ("Position
control without following error (lag-less)"). Pozicié szabalyozas esetén segitségével teljesen
megsziintethetd a lemaradas mértéke s az ebbdl adodd geometriai torzulds. HP sebesség sza-
balyozas esetén (regulator mode 2) gyorsithatd a szabalyozas.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: %

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 50.00 - 90.00 %

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100.00

Minimum érték: 0.00

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.119.10 P-N-0136 AcCCEL_PRECONT_GAIN
Gyorsulas elérecsatolas mértéke.

Adat tipus: 4 bajt lebegbpontos
Mértékegység:

Moédosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 5-10

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 200

Minimum érték: 0

Védelem: 0

Tizedes pont: lebegdpontos

7.3.119.11 P-N-0137 TANDEM SPEED LIM

Tandem sebeség szabalyozé tizemmod esetén (regulator mode 4,5,6) a mester-szolga valtas
hatarértéke.

Adat tipus: 4 bajt lebegdpontos
Meértékegység:

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 200

Minimum érték: 0

Védelem: 0]

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.119.12 P-N-0138 TANDEM ACCEL LIM

Tandem sebeség szabalyozo lizemmadd esetén (regulator mode 4,5,6) a mester-szolga valtas
hatarértéke.
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Adat tipus: 4 bajt lebegbpontos
Mértékegység:

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 200

Minimum érték: 0

Védelem: 0]

Tizedes pont: lebegbpontos

7.3.119.13 P-N-0010SPEED IN BRAKE MODE

Vészallapot kérés esetén a tengely kuszatasat lehet vele elérni, pl kdszorti korong elemelése a
mdb-rol. Csak akkor miikddik, ha a hajtas tizemképes allapotban van.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
Meértékegység: %

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP
Ertékei: 1.00 - 2.00 %
Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 10.00

Minimum érték: 0.00

Védelem: 0]

Tizedes pont: 2 (0.01)

7.3.119.14 P-N-0066 ADDITIVE PRELOAD TORQUE VALUE

Aszimmetrikus terhelések esetén meg lehet adni egy eldfeszitési offszet nyomaték értéket a
névleges nyomaték %-os aranyaban.

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész

Meértékegység: %

Modosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei: 1.0-2.0%

Ciklikus folyamat adat: @

Maximum érték: 100.00

Minimum érték: 0.00

Védelem: 0]

Tizedes pont: 1(0.1)
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7.4 KOMPATIBILITASI SZINKRON 1.3XX SZOFTVER VERZIOKHOZ

Ebben a fejezetben a felsorolt paraméterekhez csak kiegészité informacidok kapcsolddnak.
Amelyik itt nem taldlhatd, azok az 0j szoftvernél vannak leirva.

7.4.1 P-0-0000 DRIVE REGULATOR OPERATING MODE

A sebességszabalyozo lizemmodjanak beallitdsara szolgald paraméter.
Adat tipus: 32 bit integer.
Modosithat6: Csak bekapcsolaskor
Ertékei:
e =0: PID tipusu sebességszabalyozas
e =1: Regulator_mode =0 + Nagypontossagu sebességszabalyozas.
e =2 :Regulator_mode =1 + Nagypontossagu sebességszabalyozas sebesség eldrecsato-
lassal és gyorsulas eldrecsatolassal.
e =3 : Regulator_mode =1 + Nagypontossagu sebességszabalyozas sebesség elérecsato-
lassal.
e =4 :Tandem szabalyozas. Master tengely.
e =5: Tandem szabalyozas. Slave tengely. Forgasirany: A Master tengellyel ellentétes
forgasirany. (Egymaéssal szembeforditott motor elrendezés)

e =06 : Tandem szabalyozas. Slave tengely. Forgasirany: A Master tengellyel azonos for-
gasirany. (Azonos irdnyu motor elrendezés)

71.4.2 P-0-0010 SPEeD IN BRAKE MODE

”Fék” lizemmodban a motor forgasi sebességével aranyos sebesség alapjel megadasara szol-
gal.

Adat tipus: 32 bit integer.

Moédosithatéd: Bekapcesolaskor

Ezt az alapjelet, mint belsé alapjelet hasznalja a hajtas abban az esetben, ha a vezérlés ,,Fék”
tizemmoddba kényszeriti a hajtast (Iasd az NC-Servo kommunikaci6 ismertetésénél: ,,EMG™ és
»BRK”). Ezzel egyidében pedig ezen paraméteren megadott eldjelhelyes értékkel aranyos
sebesseéggel fog forogni a motor. Ez a ,,Fék” lizemmod mindaddig hatasos, mig a hajtas enge-
délyezve van.

7.4.3 P-0-0017 OFFSET

Jelenleg nem hasznalt. Kés6bbi fejlesztésre fenntartva.
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744 P-0-0040 ACCELERATION LIMIT

A scbesség-alapjel meredekségének korlatozasa. (Azaz a motor gyorsulasanak korlatozasa)
[incr/125us]. Az itt beallitott értéknél nagyobb sebességvaltozast szabalyozasi ciklusonként a
hajtas nem enged meg.

Adat tipus: 32 unsigned integer.
Modosithat6: Bekapcesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).
Gyari adat: 500.

745 P-0-0041 AcceL/DECEL MODE

Jelenleg nem hasznalt. Késobbi fejlesztésre fenntartva.

7.4.6 P-0-0062 CURRENT PROPORTIONAL GAIN

Aramszabalyozo P tagjanak erésitése.

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithato: Csak bekapcsolaskor

Ertéke nullatol kiilonbozé pozitiv lebegdpontos szam.

1.4.7 P-0-0063 CURRENT INTEGRATOR GAIN

Aramszabalyozo 1 tagjanak idéallandéja [ms].

Adat tipus: 32 bit float.

Moddosithatd: Csak bekapcesolaskor

Ertéke nullatol killonbozé pozitiv lebegdpontos szam.

7.4.8 P-0-0064 HIGHEST MOTOR CURRENT

A nyomatékképzd dram (Q irdnyu aram) maximalis értéke [A].
Adat tipus: 32 bit float.

Modosithato: Csak bekapcsolaskor

Ertéke nullatol kiilonbozé pozitiv lebegdpontos szam.

A szabalyoz6 a motor aramat erre az aramértékre korlazozza.

7.4.9 P-0-0066 PRELOAD CURRENT %

Jelenleg nem hasznalt. Késobbi fejlesztésre fenntartva.

7.4.10 P-0-0086 MOTOR POLE PAIR

A villamos motor polusparjainak szama. Linedrmotor esetében pole pair=1.
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Adat tipus: 32 bit integer.
Modosithaté: Csak bekapcsolaskor
Ertéke nullatol killonbozé pozitiv egész szam.

7.4.11 P-0-0088. NOMINAL_SPEED

Nem hasznalt.

7.4.12 P-0-0089. MAX_FIELD_SPEED

Nem hasznalt.

7.4.13 P-0-0090. MAX_SPEED

A villamos motor megengedett legnagyobb fordulatszama.

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithat6: Csak bekapcsolaskor

Ertéke nullatol kiilonbozé pozitiv lebegdpontos szam.

Amennyiben a motor fordulatszdma meghaladta az itt bedllitott értéket, a hajtas E11

(Overspeed) hibaval leall.
7.4.14 P-0-0091. MOTOR_THERM_CONST

Nem hasznalt.

7.4.15 P-0-0092. moTOR_BACK_EMF

Elektromotoros eré (EMF). [V/1000rpm]
Adat tipus: 32 bit float.

7.4.16 P-0-0093. MOTOR_NOM_VOLTAGE

Nem hasznalt.

7.4.17 P-0-0094. MOTOR_NOM_POWER

Nem hasznalt.

7.4.18 P-0-0095. MOTOR_NOM_CURRENT

A villamos motor névleges arama [A].
Adat tipus: 32 bit float.
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Modosithatd: Csak bekapcsolaskor

7.4.19 P-0-0096. MOTOR_NOM_FREQUENCY

Nem hasznalt.

7.4.20 P-0-0097. MOTOR_STATOR_RES

A villamos motor allorészének ellenallasa [ohm].
Adat tipus: 32 bit float.
Modosithat6: Csak bekapcsolaskor

7.4.21 P-0-0098. MOTOR_COS_FI

Nem hasznalt.

7.4.22 P-0-0099. MOTORSTRAYREL

Nem hasznalt.

7.4.23 P-0-0100. MOTOR_TS D

Nem hasznalt.

7.4.24 P-0-0101. TQPERTD

Nem hasznalt.

7.4.25 P-0-0102. PsSIMAXPERPSI

Nem hasznalt.

7.4.26 P-0-0103. MOTOR_MIN_CURRENT

Nem hasznalt.

7.4.27 P-0-0104. POLE_PAIR_LENGHT

Linearmotorok esetében a polusparok kozti tdvolsdg [mm)].

Adat tipus: 32 bit float.
Modosithaté: Csak bekapcsolaskor
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7.4.28 P-0-0105. MAX. TEMPERATURE

A motoron levo jelado altal mért megengedett legnagyobb hdmérséklet [Celsius].

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithat6: Csak bekapcsolaskor

Ha a paraméteren beallitott értéknél magasabb homérsékletet mér a hajtas, akkor E19 hibaval

a hajtas leall.
7.4.29 P-0-0106. LINE_COUNT

Konstans. Ertéke 4096.
Adat tipus: 32 bit integer.
Modosithat6: Csak bekapcsolaskor

7.4.30 P-0-0107.DIRECTION

Nem hasznalt.

7.4.31 P-0-0108. BITNUMBER

Konstans. Ertéke 37.

Az EnDat jelad6 hasznos bitjeinek szama.
Adat tipus: 32 bit integer.

Modosithat6: Csak bekapcsolaskor

7.4.32 P-0-0109. TURNNUMBER

Konstans. Ertéke 4096.

Az EnDat jeladé megkiilonboztetett fordulatainak szama.
Adat tipus: 32 bit integer.

Modosithaté: Csak bekapcsolaskor

7.4.33 P-0-0110. POSITIONSET

Nem hasznalt.

7.4.34 P-0-0111. LIN_MoOT_OFFSET

Linear motor kommutaladsi pontjanak beallitasara szolgdlo paraméter.

Ertéke 0-t01 65535-ig allithato, ami megfelel a 0-t6l 360 fok szoghelyzet beallitdsanak. Lasd
Lineé4r motor beallitasa c. rész.

Adat tipus: 32 bit integer.
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Modosithato: Bekapcesolaskor és Paraméter letdltéskor (Download).

7.4.35 P-0-0112. MoT_Pos_SETup

Nem hasznalt.

7.4.36 P-0-0113.

Jelenleg nem hasznalt. Késoébbi fejlesztésre fenntartva.

7.4.37 P-0-0118.

Jelenleg nem hasznalt. Késdébbi fejlesztésre fenntartva.
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7.4.38 SEBESSEG SZABALYOZO PARAMETEREI

Egymasra hatas mentes PID szabalyoz6 4 fordulatszam/sebesség tartomany beallitasi leheto-
séggel.

Sebességtartomanyok értelmezése:

ath=1
1
b Yy .
a () X (v
\ /
0 » ford
I [ e | I |
0LL WVILH f'|.|'1L1r LH HL MH nmax

»Nagyon kis” sebességli tartomany: VL fiiggvény —  0-VLH
,,Kis” sebességli tartomany: L fuiggvény —  LL-LH
,,K0zepes” sebességll tartomany: M fiiggvény —  ML-MH
,»Nagy” sebességli tartomany: H fliggvény —  HL-Max

Bedllitott tartomanyhatarok: nmax=Speed max paraméteren (123 Speed max) megadott for-
dulatszam. Ez a fordulatszam érték jelenti a 100%-ot. Ennek figyelembevételével :

LL — 1%
VLH — 5%
ML — 10%
LH — 20%
HL — 40%
MH — 60%

A sebesség €s pozicid szabalyozo hatasvazlata lentebb lathato a paraméterek feltlintetésével.

Speed Ref

Regulator mode 2

Acceleration precontrol Gain
1P-0-0136/

Speed precontrol Gain didt ArG
P-0-0135/

SpeedProportional VL, L,MH
(P-0-0119, P-0-0120,
-0-0121, P-0-0122)

. Speedintegrator VL, LM.H
JP-0-0123, P-0-0124, P-0-0125, P-0-

AW Gain
1P-0-0131/

0126/

Low Pass Filter  Notch Filter

KAW
[

97/148

Datum: 2019.07.01.

NCT Ipari Elektronikai Kft.
1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu



KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK
KEEP MOVING DOKUMENTACIO

7.4.38.1 P-0-0119. SPEED PROPORTIONAL VL

A sebességszabalyozo P tagjanak ,,Nagyon Kis” sebesség esetén érvényes (Very Low speed)
része.

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithatd: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.2 P-0-0120. SPEED PROPORTIONAL L

A sebességszabalyozo P tagjanak ,,Kis” sebesség esetén érvényes (Low speed) része.
Adat tipus: 32 bit float.
Modosithatd: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.3 P-0-0121. SPEED PROPORTIONAL M

A sebességszabalyoz6 P tagjanak ,,Kozepes” sebesség esetén érvényes (Medium speed) része.
Adat tipus: 32 bit float.
Modosithaté: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.4 P-0-0122. SPEED PROPORTIONAL H

A sebességszabalyoz6 P tagjanak ,,Nagy” sebesség esetén érvényes (High speed) része.
Adat tipus: 32 bit float.
Modosithatéd: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.5 P-0-0123. SPEED INTEGRATOR VL

A sebességszabalyozo I tagjanak ,,Nagyon Kis sebesség” esetén érvényes (Very Low speed)
része.

Meértékegysége I VL*125us.

Szorzétagként miikodik:

Kis beallitott érték — lasst kiszabalyozas.

Nagy beallitott érték — gyors kiszabalyozas.

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithat6d: Bekapesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.6 P-0-0124. SPEED INTEGRATOR L

A sebességszabalyozo I tagjanak ,,Kis sebesség” esetén érvényes (Low speed) része.

Adat tipus: 32 bit float.

Meértékegysége I L*125us.

Szorzétagként miikodik:

Kis beallitott érték — lassu kiszabalyozas.
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Nagy beallitott érték — gyors kiszabalyozas.
Adat tipus: 32 bit float.
Modosithato: Bekapcesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.7 P-0-0125. SPEED INTEGRATOR M

A sebességszabalyozo I tagjanak ,,Kozepes sebesség” esetén érvényes (Medium speed) része.
Meértékegysége [ M*125us.

Szorzotagként mitkodik:

Kis beallitott érték — lassu kiszabalyozas.

Nagy beallitott érték — gyors kiszabalyozas.

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithat6: Bekapcesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.8 P-0-0126. SPEED INTEGRATOR H

A sebességszabalyozo I tagjanak ,,Nagy sebesség” esetén érvényes (High speed) része.
Meértékegysége I H*125us.

Szorzotagként mikodik:

Kis beallitott érték — lassu kiszabalyozas.

Nagy beallitott érték — gyors kiszabalyozas.

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithaté: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.9 P-0-0127. SPEED DIFFERENTIAL VL

A sebességszabalyoz6 D (differencidlo) tagjanak ,,Nagyon Kis sebess€g” esetén érvényes
(Very Low speed) része.

Szorzétagként miikodik:

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithatd: Bekapesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.10 P-0-0128. SPEED DIFFERENTIAL L

A sebességszabalyoz6 D (differencidlo) tagjanak ,,Kis sebesség” esetén érvényes (Low speed)
része.

Adat tipus: 32 bit float.

Szorzétagként mikodik:

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithatd: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.11 P-0-0129. SPEED DIFFERENTIAL M

A sebességszabalyozo D (differencialo) tagjanak , Kozepes sebesség” esetén érvényes
(Medium speed) része.

Szorzétagként miikodik:
Adat tipus: 32 bit float.
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Modosithat6: Bekapcesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.12 P-0-0130. SPEED DIFFERENTIAL H

A sebességszabalyozo D (differencidlo) tagjanak ,,Nagy sebesség” esetén érvényes (High
speed) része.

Szorzétagként mukodik:

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithatd: Bekapcsolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.13 P-0-0131. ANTIWINDUP GAIN

A sebességszabalyozo telitésgatld szabalyozojanak erdsitése (AntiWindup Gain).

Ez a szabalyozokor megakadalyozza, hogy a sebességszabalyozo ,,telitddjon”, azaz nemlinea-
ris tartomanyba keriiljon.

Javasolt bedllitasi érték: 0.05

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithat6: Bekapcesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.14 P-0-0132. REF_IN_GAIN_O

A sebességszabalyozo alapjel erésitése (Reference input Gain).

Ezzel a paraméterrel lehet beallitani sebességszabalyoz6 mddban az alapjelhez tartozo fordu-
latszdmot, mig egy kiils6 pozicidszabdlyzas esetében a ,lemaradast”, azaz a pozicidszabalyo-
z0 kor er0Ositését..

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithato: Bekapcsolaskor €s Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.15 P-0-0135. REF_IN_GAIN_1

A sebességszabalyozd masodlagos alapjel erdsitése (Reference input Gain). Ez csak a Regula-
tor mode =1, ill. Regulator mode =2 iizemmodban hatasos. Bedllitdsa alapesetben :
Ref_in_Gain_1=Ref _in_Gain_0/20

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithato: Bekapcsolaskor €s Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.16 P-0-0136. SPEED PRECONTROL GAIN

A sebességseldrecsatolas mértéke (Speed Precontrol Gain). Ez a paraméter csak Regula-
tor_mode =2 lizemmodban hatasos. Beallitasa:0-0,9

Bedllitasa alapesetben : 0,5

Adat tipus: 32 bit float.

Modosithat6: Bekapcesolaskor és Paraméter letoltéskor (Download).

7.4.38.17 P-0-0137.AcCcEL_PRECONT_GAIN

Jelenleg nem hasznalt. Késdébbi fejlesztésre fenntartva.
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7.4.38.18 P-0-0138. TANDEM_SPEED_L.IM

Jelenleg nem hasznalt. Késobbi fejlesztésre fenntartva.

7.4.38.19 P-0-0139. TANDEM_ACCEL_LIMm

Jelenleg nem hasznalt. Késobbi fejlesztésre fenntartva.
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8 FOLYAMAT ADAT FORGALMAZAS

A nagyobb adatmennyiségek forgalmazasandl hasznalatos aszinkron, aciklikus, lasst
mailbox kommunikacié mellett sziikség van egy nagy sebességii, ciklikus kommunikacios
csatorndra is, amelyen a folyamat adatokat (Process Data) forgalmazzuk. Amig a mailbox
kommunikécié az SM0, SM1 Syncmanager csatornakon keresztiil zajlik, addig a Process Data
Input esetén az SM3, Output esetén az SM2 Sycmanager csatornan bonyolitodik le. Az alab-
biakban a lehetséges lizenettovabbitasi modozatokat vessziik sorra.

8.1 FREERUN

A legegyszeriibb adatforgalmazasi méd. Minden Slave a sajat ilitemezésének (szoftveres
1d6zit6, hardveres 1d6zit6 megszakitassal) megfelelden kiildi a csomagokat és a szintén a sajat
litemezése szerint polingolja a beérkezett iizeneteket. Mivel a Slave-ek nincsenek Osszehan-
golva egymassal, sem a Master-rel, ezért elég jelentds holtidokkel, és idébeli szorassal kell
szamolni.

8.2 SYNCMANAGER (SM) SYNCHRON

Megfeleld konfiguracid esetén mind az SM2, mind az SM3 esemény megszakitst
okozhat az IRQ kiils6 megszakitasvonalon. Ehhez az sziikséges, hogy az ALEventMask re-
giszterben a megfeleld biteket beallitsuk. SM3 esemény akkor kovetkezik be, ha a Master
kiolvasta az Input adatokat, SM2 pedig akkor, ha a Master uj Output adatokat irt. Az Input
adatok kiolvasasa és az Output adatok kiirdsa nagyjabol egyidejiileg torténik (ugyanaz az
ethercat frame). Amennyiben az ethercat frame ciklusidejénél gyorsabb megszakitas ciklus
van a Slave egységben, polingolassal is megoldhat6 az lizenetkezelés tovabba ebben az eset-
ben a holtidé is mérsékelhet6. (Igy volt megoldva a nem ethercat-es hajtasoknal.)

8.3 DisTRIBUTED CLOCK (DC) SYNCHRON

A DC (Distributed Clock) szinkron lényege, hogy a ciklikusan kiildott folyamatadatokat
egy nagy pontossagu periodikus szinkronozott {itemjelhez igazodva kell forgalmazni mind
Master, mind Slave oldalon. Minden Slave egység sajat szinkronjelekkel rendelkezik, akar
eltérd 1dozitési beallitasokkal. A Masternek nincs szinkronjele, ezért az, az egyik Slave lizene-
teihez fog szinkronizalni. Az EtherCAT chip-ben van egy nagyfelbontast (1ns orajel) 64bites
1d6zit6. A Master oldal Osszehangolja a haloézaton talalhatdé mindegyik Slave egység
EtherCAT chip-jében 1év6 64bites id6zitét Ggy, hogy azok a jelkésleltetéseket kikompenzal-
va, egyiitt, szinkronban jarjanak.

8.4 FOLYAMAT ADATOK KONFIGURALASA

A SoE protokollnal a Process Data forgalmazas is az IDN adatbézison alapul. Vannak kotott
tartalmtl csomagok (szabvanyosak), de lehetdség van rugalmasan valtoztatni az Input és Out-
put adatcsomagokat. Ha lehet6séget van a folyamatadatok konfiguralasara, akkor tehat meg-
hatarozott keretek kozott kivalaszthatd, hogy milyen paraméterek (IDN-ek) szerepeljenek a
ciklikus adatok kozott. Ennek elsd 1épése az S-0-0015, ,,Telegram type” paraméter, amivel
valaszthatunk az eldre definialt folyamatadat struktarak koziil vagy kivalaszthato a teljesen
felhasznalo6 altal osszedllitott folyamatadat. A vezérld feldl a hajtas felé iranyul6 folyamatada-
tokat MDT-nek (Master Data Telegram), a hajtas feldl a vezérld felé iranyulo folyamatadtokat
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AT-nek (Acknowledge Telegram) nevezi a SoE szabvany. Az 1. tablazat a szabvany altal de-
finialt folyamatadat strukturakat tartalmazza, természetesen csak azok hasznalhatok, amik az
adott hajtasban meg vannak valositva.

1. Tablazat

S-0-0015
Telegram tipus L, MDT AT
értéke
Standard 0 S-0-0134 Master control word | S-0-0135 Drive status word
telegram 0
Standard 1 S-0-0134 Master control word | S-0-0135 Drive status word
telegram 1 S-0-0080 Torque comm. value
Standard S-0-0134 Master control word | S-0-0135 Drive status word
2 S-0-0036 Velocity command | S-0-0040 Velocity feedback
telegram 2
value value 1
S-0-0135 Drive status word
3 S-0-0051 Position feedback
Standard $-0-0134 Maslter_control Wordd value 1 (motor feedback)
telegram 3 3;?&2036 Velocity command 576735 Brive status word
11 S-0-0053 Position feedback
value 2 (external feedback)
S-0-0135 Drive status word
4 S-0-0134 Master control word |S-0-0051 Position feedback
Standard S-0-0047 Position command | value 1 (motor feedback)
telegram 4 value S-0-0135 Drive status word
12 S-0-0053 Position feedback
value 2 (external feedback)
S-0-0135 Drive status word
S-0-0051 Position feedback
5 value 1 (motor feedback
S-0-0134 Master control word ( ) )
. S-0-0040 Velocity feedback
Standard \8/;1?1;2047 Position command value 1
telegram 5 . S-0-0135 Drive stat d
g S-0-0036 Velocity command rlve.s. aris wor
value S-0-0053 Position feedback
13 value 2 (external feedback)
S-0-0040 Velocity feedback
value 1
Standard 6 S-0-0134 Master control word | S-0-0135 Drive status word
telegram 6 S-0-0036 Velocity comm.value
Application 7 S-0-0134 Master control word | S-0-0135 Drive status word
telegram S-0-0024 IDN lista tartalma S-0-0016 IDN lista tartalma

*A jelenleg kiadott szoftver vdltozatokban csak a 7 telegram kéd van haszndlatban, a tobbi telegram kod nem
mitkodik. A szabvanyos SoE folyamatadatok még nincsenek hianytalanul implementalva és tesztelve.
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Ha a vezérldre csatlakoztatott hajtas tamogatja az Application telegram-ot, akkor lehetséges,
hogy a folyamatadatokat a felhaszndlo allitsa 6ssze. Application telegram valasztdsa esetén az
MDT folyamatadatot az S-0-0134 Master control word és az S-0-0024, ,,Configuration list of
MDT” IDN listan felsorolt paraméterek, az AT folyamatadatot az S-0-0135 Drive status word
¢és az S-0-0016, ,,Configuration list of AT” IDN listan felsorolt paraméterek alkotjak. Az S-0-
0024 illetve S-0-0016 IDN listak Osszeallitasanal figyelembe kell venni, hogy a listakra csak
az S-0-0188 ,,IDN-list of configurable data in the MDT” illetve az S-0-0187 ,,IDN list of
configurable data in the AT” listan felsorolt paraméterek keriilhetnek, a hajtas leirdsaban
meghatarozott maximalis mennyiségben. Mindkét lista részhalmaza kell legyen az S-0-0017
Osszes létezd IDN-t tartalmazoé listanak és értelemszeriien nem lehet kozos elemiik. A kiva-
lasztas PREOP-ban torténik. A kivalogatas eredményeként 1étrejon az S-0-0016 AT IDN lista
¢s az S-0-0024 MDT IDN lista. Annyi a jelenlegi valtozas, hogy az S-0-0134 MCW helyett
a P-0-0201 NCT-s valtozat hasznalatos, az S-0-0135 DSW helyett pedig az NCT-s P-0-
0204 SW és P-0-0205 error word hasznalatos.

IDN-list of all IDN-list of configur- Configuration list of
operation data able data in the AT AT
S-0-0017 S-0-0187 S-0-0016

IDN-list of configur- Configuration list of

able data in the MDT MDT

S-0-0188 S-0-0024

PREOP-SAFEOP atmenetnél a slave eszkoz (hajtas, IO kartya, stb...) ellenérzi ezeket a
listakat €s amennyiben minden rendben van létrehozza a struktiratomboket, amelyek egyes
elemei a listdn szerepld6 IDN-ek cim ¢és adathossz paramétereit tartalmazzak. Ezutan
SAFEOP-ban és OP-ban megindul az adatforgalmazas. Az Input és Output csomagok csak
PREOP-ban moédosithatok. Példaul egy OP-SAFEOP atmenetet kovetd SAFEOP-OP utén az
Output Process Data csomag valtozatlanul a korabbi marad. Amennyiben j IDN-nel szeret-
nénk bdviteni a listat vissza kell térni PREOP-ba ¢és felvenni az 1j listat.
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Mindig a Master fel6l nézziik az Input és Output oldalt. Az eszkdz output oldali feladata a
master oldalon PREOP allapotban letoltésre keriilt Input Process Data IDN listdbol
(Application Telegram AT) (S-0-0016) generalni egy kétdimenzids tombdt (cim, adathossz)
tombelemekkel. Ez alapjan fog az Input Process Data forgalmazas torténni. Miel6tt legeneral-
na, a tombot megvizsgalja, hogy az S-0-0016-0s IDN list elemei szerepelnek-e az S-0-0017
minden IDN-t tartalmazo listan, illetve az S-0-0187-es Input Process Data-nak kivalaszthato
IDN-ek listajan. Amennyiben valamelyik S-0-0016 tdmb elem nem szerepel az S-0-0017
minden IDN-t tartalmazo listan, illetve az S-0-0187-es Input Process Data-nak kivalaszthato
IDN-ek listajan hibajelzés keletkezik (ALSTATUSCODE_INVALIDINPUTMAPPING
0x0024).

Hasonloan az el6z6hoz, az eszk6z input oldali feladata a master oldalon PREOP allapotban
letoltésre keriilt Output Process Data IDN listabol (Master Data Telegram MDT) (S-0-0024)
generalni egy kétdimenzids tombot (cim, adathossz) tombelemekkel. Ez alapjan fog az Output
Process Data forgalmazas torténni. Mieldtt legeneralna, a tombot megvizsgalja, hogy az S-0-
0024-0s IDN lista elemei szerepelnek e az S-0-0017 minden IDN-t tartalmazo listan, illetve az
S-0-0188-as Output Process Data-nak kivalaszthaté IDN-ek listajan. Amennyiben valamelyik
S-0-0024 tombelem nem szerepel az S-0-0017 minden IDN-t tartalmazo listan, illetve az S-0-
0188-as Output Process Data-nak kivalaszthatd IDN-ek list4jan hibajelzés keletkezik
(ALSTATUSCODE_INVALIDOUTPUTMAPPING 0x0025).

Az S-0-0185 az S-0-0016 (AT) listaban beallithatd adatok hosszanak maximalis megengedhe-
t0 méretét adja meg a master oldali ellendrzéshez. Jelenleg 128 bajt.

Az S-0-0186 pedig az S-0-0024 (MDT) listaban beallithatd adatok hosszanak maximalis
megengedhetd méretét adja meg, jeleleg ez is 128 bajt.

8.5 KONFIGURALASI HIBAK ES HIBAJELZESEK

e S-0-0015 telegram tipus nincs bedllitva. (jelenleg csak a 0x7 érték hasznalatos)

A telegram listakon és tipusokon kiviil még a szinkronizaciés menedzsmentet is be kell
allitani.

8.5.1 HIBAS INPUT KONFIGURACIO (ALSTATUSCODE_INVALIDINPUTMAPPING
0x0024)

Ures az S-0-0016 lista, hossza 0 bajt

A felvett IDN-t nem tartalmazza az S-0-0017 lista

A felvett IDN-t nem tartalmazza az S-0-0187 lista

Valamilyen parancs tipusu elem kertilt a listaba (PC)

Az adathossz 1 bajt vagy 1 bajtos lista (csak 2 bajtal oszthatd adathosszak lehetnek, 16
bit)

e Safe-Op allapotban eltéré mennyiségii adatot var a vezérld
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8.5.2  HIBAS OUTPUT KONFIGURACIO
(ALSTATUSCODE_INVALIDOUTPUTMAPPING 0X0025)

Ures az S-0-0024 lista, hossza 0 bajt

A felvett IDN-t nem tartalmazza az S-0-0017 lista

A felvett IDN-t nem tartalmazza az S-0-0188 lista

Valamilyen parancs tipust elem kertilt a listaba (PC)

Az adathossz 1 bajt vagy 1 bajtos lista (csak 2 bajtal oszthaté adathosszak lehetnek, 16
bit)

e Op allapotban eltéré mennyiségli adatot kiild a vezérld

853 FMMU (0x600)

A hajtas EtherCAT stack-je mar tudja a DC synchron moédot, ezért ott is ellendrzéseket hajt
végre. A folyamat adatok Output hosszat kell 1atni az FMMUO Length regiszterben (0x604)
¢s az Input hosszat az FMMU1 Length regiszterben (0x614)

8.5.4  SYNCHMANAGER (0x800)

SMO Length regiszterben (0x802) ¢s az SM1 Length regiszterben (0x80A) a maximalis hosz-
szakat, azaz a 128 bajtot kell latni, beallitani. Az SM2 Length (0x812) az Output hosszat, az
SM3 Length (0x81A) regiszterben pedig az Input hosszat kell beéllitani.

9 FOLYAMAT ADATOK

Alapvetden a kompakt hajtasok v x.320 feletti szoftver verzidiban mar létezik a folyamat adat
valogatas lehetdsége. Azonban segitség képpen az NCT eszkdzok XML leirasa tartalmaz egy
alapértelmezett bedllitast. Az alapbedllitas a hajtdsban a 7-es, Application Telegram beallitas,
amely lehetdvé teszi ezt.

A T-es telegram bedllitas kissé kiilonbozik a szokasostol (szabvany), ugyanis nem tartalmazza
az S134 ¢és S135 (command and status word) szabvanyos folyamat adatokat, mivel az NCT
sajat vezérld (P201) és allapot (P204) szavakkal rendelkezik, amelyek 32 bit hosszisaguak a
szabvanyos 16 biteshez képest. Igy tobb informacio kezelésére, megjelenitésére képes. Azon-
ban emiatt a 7-es telegram tipus csak a valogatott (S24, S16) listaval és a listabol szamitott
hosszal kiildi az adatokat, ami eltér a szabvanyos megvalositastol. Erre figyelni kell, amikor a
rendszert beallitjuk. (A TwinCAT is biztosit lehet6séget a valogathato listanal, hogy az S134,
S135 nélkiil mikodhessen).

9.1 SZABVANYOS FOLYAMAT ADATOK

A szabvanyos telegramok csak szabvanyos SoE folyamatadatokat tartalmazhatnak. Ez korla-
tozza a lehetdségeinket. Azonban azért, hogy mas eszkdzokkel is egyiitt tudjon miikddni az
NCT hajtas, létrehoztuk a szabvanyos kezelhetdséget is. Az alkalmazott telegram beéllitdsok
az S-0-0015 Telegram type paraméter beallitasatol fiiggyenek. 7-es beallitasban pedig barme-
lyik bevélogathat6 a fentebbi modosulés figyelembe vételével.
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9.1.1 MDT: MASTER DATA TELEGRAM
NC to Drive S-0-0134 | MCW: Master control word 16 bit adat
S-0-0036  VCV: Velocity command value 32 bit eldjeles egész
S-0-0037 | AVCV: Additive velocity | 32 bit el6jeles egész
command value
S-0-0047  PCV: Position command value 64 bit abs. egész
S-0-0048 | APCV: Additive position | 32 bit eldjeles egész
command value
S-0-0080  TCV: Torque command value 16 bit eldjeles egész
S-0-0081 | ATCV: Additive torque command | 16 bit el6jeles egész
value
S-0-0082  PTLV: Positive torque limit value = 16 bit eldjeles egész
S-0-0083 | NTLV: Negative torque limit 16 bit eldjeles egész

value

9.1.1.1 S-0-0134 MASTER CONTROL WORD
A szabvanyos vezérlo sz6 az NC vezérlo feldl.

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Meértékegység: %)

Mobdosithato: PreOp, SafeOp, OP

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: MDT

Maximum érték: %)

Minimum érték: %)

Védelem: %)

Tizedes pont: 0(2)
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
Neév DON DEN DH EOM SYNC oM
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Név RTCB2 RTCB1

Bit Név Jelentése

0-5 Nincs hasznélva

6 RTCBL1 |Szabalyozasi ciklusidénként olvasott vezérld bit, ami konfiguralas utdn m-

kodik csak.
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7 RTCB2 [Szabalyozasi ciklusidonként olvasott vezérld bit, ami konfiguralas utdn mi-

kodik csak.

8-9 oM

Hajtas szabalyoz6 mitkddési mod.

10 SYNC [Szinkronizacid

11 EOM  |Hajtas szabalyozo miikodési mod.

12 Nincs hasznalva

13 DH

Hajtas azonnali leéllitasa.

14 DEN Hajtas engedélyezése.

15 DON  |Hajtas bekapcsolasa.

9.1.1.2 S-0-0036 VELOCITY COMMAND VALUE

A hajtas sebesség alapjele.
Adat tipus:

Mértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:

Védelem:

Tizedes pont:

4 bajt eldjeles egész
incr./ms
PreOp, SafeOp, OP

MDT
2097151
-2097152
0

0(D)

9.1.1.3 S-0-0037 ADDITIVE VELOCITY COMMAND VALUE
Sebesség alapjel offszet érték, hozzdadddik

Adat tipus:
Mértékegyseg:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

4 bajt eldjeles egész
incr./ms
PreOp, SafeOp, OP

MDT
2097151
-2097152
%

0(1)
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9.1.1.4 S-0-0047 POSITION COMMAND VALUE

Pozicio6 szabalyzo alapjele
Adat tipus:

Mértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

4 bajt eldjeles egész
incr.
PreOp, SafeOp, OP

MDT
231
931
0
0(1)

9.1.1.5 S-0-0048 ADDITIVE POSITION COMMAND VALUE
Pozici6 szabalyzo alapjel ofszet értéke, hozzdadodik az alapjelhez

Adat tipus:
Meértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

4 bajt elojeles egész
incr.
PreOp, SafeOp, OP

MDT
231
_231
0]
0(1)

9.1.1.6 S-0-0080 TORQUE COMMAND VALUE

Nyomatékszabalyzo alapjele a névleges nyomaték % értékében megadva.

Adat tipus:
Mértékegyseg:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

2 bajt eldjeles egész
%
PreOp, SafeOp, OP

MDT
3276.7%
-3276.8%
4

1(0.1)

NCT Ipari Elektronikai Kft.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu

109/148

Datum: 2019.07.01.



CONTROL DRIVES MOTORS
KEEP MOVING

KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK

DOKUMENTACIO

9.1.1.7 S-0-0081 ADDITIVE TORQUE COMMAND VALUE
Nyomaték szabalyzo ofszet értéke, hozzaadodik az alapjelhez

Adat tipus:
Mértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

2 bajt eldjeles egész
%
PreOp, SafeOp, OP

MDT
3276.7%
-3276.8%
0

1(0.1)

9.1.1.8 S-0-0082 POSITIVE TORQUE LIMIT VALUE
A nyomaték limit pozitiv iranyt értéke.

Adat tipus:
Mértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

2 bajt eldjeles egész
%
PreOp, SafeOp, OP

MDT
3276.7%
-3276.8%
4

1(0.1)

9.1.1.9 S-0-0083 NEGATIVE TORQUE LIMIT VALUE
A nyomaték limit negativ iranyu értéke.

Adat tipus:
Meértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:

Védelem:

2 bajt elgjeles egész
%
PreOp, SafeOp, OP

MDT
3276.7%
-3276.8%
0
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Tizedes pont: 1(0.1)

9.1.2  AT: APPLICATION TELEGRAM

Drive to NC S-0-0135 SW: Drive status word 16 bits data
S-0-0040  VF1: Velocity feedback value 1 32 bits data

S-0-0051 PF1: Position feedback value 1 32 bits data
(motor feedback)

S-0-0053 PF2: Position feedback value 2 32 bits data
(external feedback)

S-0-0084  TF: Torque feedback value 16 bits data
S-0-0347  VE: Velocity error 32 bits data
S-0-0189 FD: Following distance 32 bits data
S-0-0380 DCV: DC-BUS voltage 16 bits data
S-0-0383 MT: Motor temperature 16 bits data
S-0-0384  AT: Amplifier temperature 16 bits data
S-0-0011 C1D: Class 1 diagnostic (errors) 16 bits data
S-0-0029 MDT error counter 16 bits data
S-0-0390 Diagnostic number 32 bits data

9.1.2.1 S-0-0135DRIVE STATUS WORD
A szabvanyos allapot sz06 a hajtas feldl

Adat tipus: 2 bajt binaris adat

Meértékegység: 0

Modosithato: %)

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT

Maximum érték: %)

Minimum érték: %)

Védelem: %)

Tizedes pont: 0(1)
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
Név RDY CiD C2D C3D OMA
Bit 7 6 5) 4 3 2 1 0
Neév RTSB2 RTSB1 HALT CP
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Bit Név Jelentése

0-2 Nincs hasznélva

3 CP Parancs végrehajtas folyamatban jelzés

4 HALT |A hajtas miikddése leallt, nem szabalyoz, valamilyen stilyos hiba tortént.

5 Nem hasznalt

6 RTSB1 |[Szabalyozasi ciklusban ir6do allapot jelzé bit, ami konfiguralas utan miiko-
dik csak.

7 RTSB2 |[Szabalyozasi ciklusban ir6do allapot jelzé bit, ami konfiguralas utan miiko-
dik csak.

8-10 |OMA A vezérld szobdl kért mikddési lizemmadd valaszto visszajelzo bitjei.

11 C3D A C3D allapot jelzd szoban van adat.

12 C2D A C2D figyelmeztetd szoban van lizenet. Kiegészitd figyelmeztetések az S-
0-0181 szdban.

13 CiD A C1D hibaszdéban van hibajelzés, ami miatt a hajtas miikodése le is allt.
Kiegészitd hibajelzések az S-0-0129 hibaszdban.

14-15 |RDY  |A hajtas lizemkészség jelzése.

9.1.2.2 S-0-0040 VELOCITY FEEDBACK VALUE 1
Aktudlis sebesség/fordulatszam értéke.

Adat tipus: 4 bajt eldjeles egész
Meértékegyseg: RPM vagy pum/min
Modosithato: %)

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT

Maximum érték: 2%t

Minimum érték: 2%

Védelem: %)

Tizedes pont: 2 (0.01)

9.1.2.3 S-0-0051POSITION FEEDBACK VALUE 1 (MOTOR FEEDBACK)
Aktualis pozicidt tartalmazza (Motor feedback)

Adat tipus: 4 bajt eldjeles egész

Meértékegység: inkremens

Modosithato: 0]

Ertékei:
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Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

AT
231
31
0
0()

9.1.2.4 S-0-0053 POSITION FEEDBACK VALUE 2 (EXTERNAL FEEDBACK)
Aktualis poziciot tartalmazza (External feedback) masodlagos mérdrendszer esetén.

Adat tipus:
Meértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

4 bajt eldjeles egész
inkremens
0

AT

0(1)

9.1.2.5 S-0-0084 TORQUE FEEDBACK VALUE
Az aktualis nyomaték képz6 dram a motor névleges nyomaték képzdé aramahoz viszonyitva.

Ertéke %-ban kifejezve
Adat tipus:
Mértékegyseg:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

2 bajt eldjeles egész
%
0

AT
3276.7%
-3276.8%
%

1(0.1)

9.1.2.6 S-0-0347 VELOCITY ERROR
A paraméter a beallitott és az aktualis sebesség kozti kiilonbséget tartalmazza

Adat tipus: 4 bajt eldjeles egész
Meértékegység: inkremens
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Modosithato: 0]
Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT
Maximum érték: 2%
Minimum érték: 2%
Védelem: 0]
Tizedes pont: 0 (1)

9.1.2.7 S-0-0189 FOLLOWING DISTANCE
A pozicid kovetési hiba mértéke inkremensben.

Adat tipus: 4 bajt elojeles egész
Mértékegység: inkremens
Modosithato: %)

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT

Maximum érték: 23t

Minimum érték: 2%

Védelem: %)

Tizedes pont: 0(2)

9.1.2.8 S-0-0380DC BUS VOLTAGE
DC busz mért fesziiltsége [V]

Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
Meértékegység: Volt

Modosithato: 0

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT

Maximum érték: 1000 V

Minimum érték: -1000 V

Védelem: 0]

Tizedes pont: 1(0.1)

9.1.29 S-0-0383 MOTOR TEMPERATURE
Motor hémérséklete °C-ban
Adat tipus: 2 bajt eldjeles egész
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Mértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

°C

AT

%
0
%
1(0.1)

9.1.2.10 S-0- 0384 AMPLIFIER TEMPERATURE
A hajtas hiitéborda hémérséklete °C-ban

Adat tipus:
Meértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

2 bajt eldjeles egész
°C
0

AT
0
0
0
2 (0.01)

9.1.2.11 S-0- 0011 CLASS 1 DIAGNOSTIC (C1D)
Hibabitek regisztere, melyek hajtas leallasi hibat generalnak

Adat tipus:
Meértékegység:
Modosithato:

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat:
Maximum érték:
Minimum érték:
Védelem:

Tizedes pont:

2 b4yt binaris adat
0
0

AT

0(1)
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Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
Név MSE oT COM EPD PSP uv ov
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Név oC MCE FBE CVE CE MOTE AOT OE
Bit Név Jelentése
0 OE Overload Error
Tulterhelés jelzése
1 AOT Amplifier overtemp.
A szervo erdsitd tilmelegedett
2 MOTE  |Motor overtemp.
A szervo motor talmelegedett
3 CE Cool error
Az aktiv hiités meghibasodott
4 CVE Control voltage error
A vezérld fesziiltség hibas
5 FBE Feedback error
A mérOrendszeri visszacsatolas hibas, jeladoé hiba
6 MCE Commutation error
A motor kommutalo jelei hibasak, vagy a motor hibasan kommutal.
7 oC Overcurrent error
Taldram hiba a hajtas kimeneten
8 oV Overvoltage error
Tulfesziiltség hiba
9 uv Undervoltage error
Tl alacsony bemend DC sinfesziiltség
10 PSP Powersupply phase error
Foétapegység nélkiilli AC nagyaramli bemenetli hajtas esetén a bemeneti
fesziiltség valamely fazisanak hidnyat jelzi.
11 EPD Excessive position deviation
Pozici6 hiba
12 COM Communication error
Kommunikacios hiba
13 oT Overtravel limit exceeded
Végallason tal
15 MSE Manufacturer specific error
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9.1.2.12 S-0- 0029 MDT ERROR COUNTER

Minden Syncl ciklusndl a hajtas ellendrzi, hogy érkezett-e 11j, érvényes MDT adat. Ha nem
all rendelkezésre, ennek a szamlalonak az értékét noveli egyel. A hibat az ECAT telegram
csuszasa, illetve helyteleniil tovabbitott, rossz ellendrzosszeggel ellatott ECAT telegram
okozhatja.

Adat tipus: 2 bajt eldjel nélkiili egész
Mértékegység: %)

Modosithato: 0]

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT

Maximum érték: 0]

Minimum érték: %)

Védelem: 0

Tizedes pont: 0(2)

9.1.2.13 S-0- 0390 DIAGNOSTIC NUMBER
A hajtas bels6 hiba allapot jelzéit jelenithetjiik itt meg.

Adat tipus: 4 b4jt hexadecimalis adat
Mértékegyseg: %)

Modosithato: %)

Ertékei:

Ciklikus folyamat adat: AT

Maximum érték: %)

Minimum érték: %)

Védelem: %)

Tizedes pont: 0(2)

9.2 NCT FOLYAMAT ADATOK

9.2.1 ALAPERTELMEZETT XML BEALLITAS SZERINTI TELEGRAM

9.2.1.1 MDT: MASTER DATA TELEGRAM
NC to Drive P-0-0200 | SSP: Speed Set Point 32 bits data
P-0-0201 SCW: Servo Control Word 32 bits data

9.2.1.1.1 SSP: SPEED SET VALUE
Ciklikusan kiildendo sebesség alapjel az NC vezérlo feldl.
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Adat tipus Eldjeles decimalis egész

Adathossz bitekben 32 bit

Tizedespont 0

Minimum -2147483648

Maximum 2147483647

Egység

Valtoztathatod Op

Ciklikusan kildendd MDT

9.2.1.1.2 SCW: SERvO CONTROL WORD

Ciklikusan kiildendd vezérlo sz6 az NC vezérl6 fel6l.

Adat tipus Hexadecimalis egész

Adathossz bitekben 32 bit

Tizedespont 0

Minimum 0x00000000

Maximum OXFFFFFFFF

Egyseg

Viéltoztathat6 Op

Ciklikusan kiuldendo MDT
Bit 31 \ 30 \ 29 \ 28 \ 27 26 \ 25 24
Név Not used
Bit 23 \ 22 \ 21 \ 20 \ 19 18 \ 17 16
Név Not used TLIM

5.4xx
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
Név Not used EPTN ZPR BRK EC SIL
>5.4xx
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
N&v OPM PTN PL ESF SE
>5.4xx >5.4%x

Bit Név  |Jelentése

0-1 SE Szervo hajtas engedélyezés:
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A 0. bit 1—0 atmenetére és az 1. bit 0—1 egyidejii atmenetére torténik. (Te-
hat 0x1-bdl 0x2-be valtaskor) Minden mas esetben a hajtas tiltva van.

ESF

Emergency Stop Function

A vezérld bit a hajtas biztonsagos leallitasara szolgal. Alapvetden 3 féle beal-
litas szerint mikodhet: STO, SS1, SS2. A hajtas mindaddig normal miikodé-
sli, amig a bit értéke 1. Ha a bit 0 értékiire valt, elvégzi valamelyik konfigu-
ralt biztonsagi leallitasi eljarast. Amig az értéke 0 marad, addig a hajtds nem
engedélyezhetd Gjra.

Az 1.xxx és 2.xxx szoftverek esetében régebben csak SS2 funkciot hajtott végre ez a bit, azt amit most a BRK bit.

PL

Pozicidban tartas kérése. A szervo tengely mindaddig tartja a pozicidt amig
ennek a bitnek az értéke 1.

4-5

PTN

Paraméter tabla szama, amivel a hajtds miikodni fog. A paraméter tabla csak
a hajtas engedélyezetlen allapotaban fog megvaltozni.

6-7

OPM

A hajtas szabalyozasi lizemmodjanak kivalasztdsa. Mukodési allapotban is
valtoztathatd a paraméter, hatasossaga a kovetkez6 hajtas szabalyozasi cik-
lusidében érvényesiil.

Az 5.xxX-nél régebbi szofiver verziokban ez a funkcio nem miikodott

SIL

Sebesség szabalyozo integrator befagyasztasa kérhetd, ha értéke 1.

EC

Hibatorlés, hatdsa ugyanaz, mint az S-0-0099 hibat6rld parancsnak.

10

BRK

Fékezett allapot kérése, negalt bit. Amennyiben értéke 0, a hajtas 0 sebesség
alapjelen tartja a motort, ha az értéke 1, a hajtas megkapja az SSP alapjelet a
vezérlo feldl.

Az 5.xxX-nél régebbi szofiver verziokban ez a funkcio nem miikodott

11

ZPR

Nullimpulzus szerinti pozicid kérése inkrementélis jeladd hasznélata esetén.
Abszolut jeladok esetében hatastalan. Mindaddig kapunk nullimpulzus
megjovetelére pozicid értéket, amig a bit értéke 1. Részletesebb ismertetés a
kovetkezo fejezetben

12

EPTN

Extra paraméter tabla kivalasztasa (4-7 tablak).

16

TLIM

Nyomaték limit kérése sebesség szabalyozé mdodban. A nyomaték limit mér-
téke az S-n-0092, S-0-0082, S-0-0083 paraméterek értékén beallitott.

Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott
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9.21.1.2.1 ZPR - Zero Pulse Request

Ez a vezérldbit az inkrementalis jeladd nullimpulzusanak keresését inditja el. A hajtas méro-
rendszere a ZPA (Zero Pulse Acknowledge) jelzdbiten keresztiil jelzi, ha nullimpulzust talalt.
Ez egyuttal jelzi azt is, hogy az ActPos POSW2 és POSW3 szavaban a nullimpulzus pozicidja
(vagy szoghelyzete) mar rendelkezésre all és kiolvashatd. Minden tovabbi nullimpulzus meg-
talalasakor az ActPos POSW2 és POSW3 szavaba automatikusan beirddik a nullimpulzus
aktualis pozicidja egészen addig, amig ZPR bitet a vezérlés nem torli.

A folyamatot az aldbbi dbra szemlélteti:

State tnceyc
1 7.
Z Pulse Req
2. ST ‘
Z Pulse Encoder A
tame, t
S tAmpeye 8 3
Z Pulse ACK
4. 6 g :
Z Puse Value
t
1. NC feldl a ZPR=1 bit beallitdsaval a hajtas a nullimpulzus keresést elinditja
2. A mérdrendszerrdl beérkezik a nullimpulzus
3. A hajtéas — sajat ciklusidejével késébb — Z Pulse ACK=1 értékkel jelzi a talalatot
4. Ekkor a POSW2 és POSW 3 szavakban megtalalhat6 a nullimpulzus pozicidja
5. Ujabb nullimpulzus érkezett
6. A nullimpulzus poziciodja frissiil
7. A vezérlés ZPR=0 bit beallitasaval megallitja a nullimpulzus keresést
8. A hajtas — sajat ciklusidejével késébb — a ZPA bitet torli
9. A POSW2 és POSW3 szavak értéke szintén nullazodik
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9.2.1.2 AT:APPLICATION TELEGRAM
Drive to NC P-0-0203  AP: Actual Position 64 bits data
P-0-0204  SSW: Servo Status Word 32 bits data
P-0-0205  SEW: Servo Error Word 32 bits data
P-0-0206 MC: Message Code 16 bits data
P-0-0207 MD: Message Data 32 bits float data
P-0-0213  TSR: Time Stamp Reference 16 bits data
9.2.1.2.1 SSW: SERVO STATUS WORD
A szervo hajtés ciklikusan kiildott allapot szava.
Adat tipus Hexadecimalis egész
Adathossz bitekben 32 bit
Tizedespont 0
Minimum 0x00000000
Maximum OxFFFFFFFF
Egység
Viltoztathato Nem
Ciklikusan kiildend6 AT
Bit 31 ‘ 30 29 28 27 26 25 24
Név Not used PNCE TCUC PCR
Bit 23 ‘ 22 21 20 19 18 17 16
Név Not used Tg>L RTSO AHE ATW TEA EBL
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
Név SILA ESFA TSR EPTN MTW NENC PTN
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Név BRK NENs NEZ ECA ZPA INCR SRDY SES
Bit Név  |Jelentése
0 SES  |Szervo hajtas engedélyezve, a motorra kapcsolva a nagy fesziiltség, ha a bit
értéke 1.
1 SRDY [Szervo hajtas lizemkesz allapotban van. A jelzés megléte fiigg a P-0-0006
Drive ready mode paraméter értékétdl. Uzemkész a hajtas a bit 1 értekénél.
2 INCR |Ha a bit értéke 0, akkor abszolut poziciot szolgaltatd jeladoval dolgozik a
hajtas, az NC felé 64 biten kiildi a pozicio értéket, vagy nincs jelado a moto-
ron. Ha értéke 1, inkrementalis TTL vagy Sin-Cos jeladoval dolgozik a haj-
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tas-motor, az NC fel¢ kiildott pozicio érték 32 biten abrazolodik.

3 ZPA  |Ertéke 1, ha a vezérlé szoban ZPR biten nullimpulzus poziciot kértek és a
pozicio érték megérkezett, egyébként 0 értékd.

4 ECA |Hibatorlés elkésziilésének jelzése. Ha vezérlé szoban EC biten hibatorlést
kért a vezérld, és a hibatorlés megtortént, akkor értéke 1-re valt.

5 NEZ |[Ha a motor mért fordulatszdma O rpm, akkor a bit értéke 1. A fordulatszam
ablak mérete beallithat6 a P-0-0007 Motor stay window paraméterrel.

Az 5.Xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcié nem miikodott

6 NENs [Ha a motor mért fordulatszam értéke egyenld a kért fordulatszam értékkel,
akkor a bit értéke 1. A fordulatszdm ablak mérete beallithato a P-0-0008 Mo-
tor rotate window paraméterrel.

Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikédott

7 BRK |A motor fékezett allapotban van.

8-9 PTN |Annak a paraméter tdblanak a szama, amellyel a hajtas éppen a szabalyozast
végzi.

10 NENC |Nincs forgé jeladd, a hajtds nem méri a motor fordulatszamat.

11 MTW |A motor tilmelegedésének jelzése

12 EPTN |Extra paraméter tabla kivalasztasa (4-7 tablak).

13 TSR  |Id6bélyeg rendben elkésziilt.

14 ESFA [Vészleallitas folyamatban jelzése.

Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcié nem miikodott

15 SILA [Sebesség szabalyozo integratora be van fagyva jelzése.

16 EBL |[Elemes taplalast jelado esetén az elem fesziiltsége tal alacsony jelzése. Ab-
szolut pozicidt szolgaltatod jeladok ilyen jelzés esetén kikapcsolas utan elve-
szithetik a pozicio értéket vagy megvaltozhat az.

Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott

17 TEA |A hajtas IGBT tranzisztorai engedélyezett allapotuak, alkalmasak a PWM
jelek eldallitasara a motor kimenet felé.

18 ATW |A hajtas tilmelegedésének jelzése.

19 AHE |A hajtas hiitdegysége meghibasodott. Vagy a ventilator nem képes forogni,
vagy a hdmérséklet érzékeld tizemképtelen.

20 RTSO |A szervo hajtas bekapcsolhato, nagyfesziiltség ala helyezhetd (Ready To
Switch On)

Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott

21 Tg>L |Ha a motor aktualis nyomatéka meghaladja az S-n-0092, S-0-0082, S-0-0083
nyomaték limit értékeket.

Az 5.Xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott

22

23

24 PCR |Parancs végrehajtas folyamatban jelzése.
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Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott

25 TCUC [Paraméter tabla valtasa folyamatban. Amig a tablavaltas zajlik, értéke 1, ha
elkésziilt a miivelet, akkor ujra 0 alapértéket vesz fel.
Az 5.xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott

26 PNCE |Olyan paramétert modositottunk a hajtds engedélyezett allapotaban, vagyis
éppen motort hajt, szabalyoz, amely paraméter értékét csak engedélyezetlen
allapotban szabad megvaltoztatni.
Az 5.Xxx-nél régebbi szoftver verziokban ez a funkcio nem miikodott

NCT Ipari Elektronikai Kft. 123/148 Datum: 2019.07.01.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.
Tel.: 06 1 467 6300
www.nct.hu




KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK

DOKUMENTACIO

9.2.1.2.1.1 SES: Servo Enable Status

Ready to Enable

P-0-0201
Servo Control Word
SCW.SE
Logic
SE.O
SE.1
PWMEN | [ ]
* e

— s Servo Enable Status
SES
SSW bit 0

PWM Out Enable

22. abra Servo Enable PWM Output

to Motor Power
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9.2.1.2.1.2 SRDY: Servo Ready to Operate

A hajtasengedélyezés kiillonbozo, eldre definialt feltételek alapjan torténhet. A feltétel kiva-

lasztasara a P-0-0006 Drive Ready Mode paraméter alsé 3 bitje szolgal.

Drive Ready Mode:

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Név EMGRLY RDY?2 RDY1 RDYO
Bit Név Jelentése
0...2 |[RDY Ready to Operate feltétel kivalasztasa
B Reserved
4 EMGRLY  |Vészrelé mikodtetési izemmodjanak kivalasztasa (1asd késébb)
5...7 Reserved

A kivéalaszto bitekhez rendelt feltételeket az alabbi dbra szemlélteti:

ECAT Operational Statusz>———

Nincs szervo hiba>————

ECAT Operational Statusz>————
Nincs szervé hiba>—+——
Hajtas engedélyezve >———

ECAT Operational Statusz>———
Nincs szervé hiba>———
IGBT tranzisztorok engedélyezve>———

ECAT Operational Statusz>———
Nincs szervé hiba>———
DC Busz fesziiltség rendben>————

ECAT Operational Statusz>———

Nincs szervé hiba>———

IGBT tranzzisztorok engedélyezve >———
DC Busz fesziiltség rendben>————

P-0-0006 - Drive Ready Mode

2:0 bit

Servo Ready
SRDY
SSW bit 1
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9.2.1.2.1.3 Vészallapot kezelés

Amennyiben a hajtds az altala hajtott motor szabalyozott mitkodtetésére nem képes, vész
tizemmodba valt, €s a hiba eredetébdl illetve sulyossagabol adodoan megallitja, vagy hagyja
szabadon kifutni a motort.

Vészmodul miikddtetést kivaltd hibak:
— Motor kommutalasi hiba (inkrementélis jelad6 esetén)

— A mért pillanatnyi csucsaram tul magas

— A mért DC sin fesziiltség til magas

— Az IGBT tranzisztor védelem tuldram hibat jelzett

— Sulyos hiba, azonnal meg kell allni vészleallassal, tranzisztorok nem miikddnek

— A jelado hibat jelzett (EnDAT forgd vagy linedris jelado, inkrementalis TTL és SinCos
jelado)

— A motor fordulatszama meghaladja a maximalis megengedhetd motor fordulatszamot

Vészmodba valtas esetén a hajtas jelzi az NC felé a hibat a Servo Error Word megfelel6 bitje-
inek bebillentésével, tovabba mitkddtet egy vészmodul vezérld relét is. Ennek a modulnak a
célja fatélis hiba esetén a szabalyzas nélkiil forgé motor megfékezése.

A relé érintkezdje normal allapotban nyitott, amit a hajtas a helyes miikodés sordn meghtzva
(zarva) tart. A kontakt bontasanak feltétele az el6z6 fejezetben emlitett Drive Ready Mode
paraméter 4. bitjének segitségével allithaté be. Amennyiben a bit 0 értékii, a relé vészmodul
mikodtetd lizemmodot lat el, fatalis hiba esetén bont. 1-be allitva vészallapot jelzést ad a ki-
menet, igy a stlyos hiba mellett akkor is megszakit, ha NC feldl vészallapotot kértek.

Mikodése az alabbi abran lathato:

P-0-0006 - Drive Ready Mode
Bit 4.
Nincs hibajelzés—1— S Q o 0
Fatalis hiba o —o TSo———
keletkezett 1
O
Vészallapotjelzés _ | | ] Vészrelé
aktiv kimenet
{ °
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9.2.1.2.2 SEW: SERVO ERROR WORD
A szervo hajtas ciklikusan kiildétt hiba allapot szava.
Adat tipus Hexadecimalis egész
Adathossz bitekben 32 bit
Tizedespont 0
Minimum 0x00000000
Maximum OXFFFFFFFF
Egyseg
Viltoztathato Nem
Ciklikusan kiildend6 AT
Bit 31 30 29 28 27 26 25 24
Név TRENE AOTE PHBE PHAE EBE ENE ECTDME | CDIFE
Bit 23 22 21 20 19 18 17 16
Név OSPE SFAE MOLE FOLE PTCSE PDPINT
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
Név ECTRTE ELTE HALE
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Név COFE CURE BVE REFE CFGE MOTE ENCE SERR
Bit Név Jelentése
0 SERR Servo Error
Szervo hajtasban hiba statusz van, ha a bit értéke 1.
1 ENCE Encoder Error
Valamilyen jelad6 hiba van, ha a bit értéke 1. Ilyen hibajelzés esetén vizs-
galando a P-0-0113 paraméteren talalhato érték.
2 MOTE  |Motor Over Temperature Error
Hévédelmi hiba a motor hdmérséklet mérése alapjan (>90 °C)
3 CFGE Config Error
Hibas paraméterezés, beallitas, valamely paraméter értéke, vagy a paramé-
terekbdl szamitott érték tartomanyon kiviil, a motor vagy a hajtas képtelen
lizemelni ilyen beéllitassal
4 REFE Inkrementalis jeladonal nullimpulzus hiba: két nullimp. k6z6tti inkremens
szam hibas, vagy a C jel fel/le futd élei nincsenek meg, vagy til hamar
jottek meg.
5 BVE Bus Voltage Error
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6 CURE Current Error
7 COFE Current Offset Error
8 HALE HALL Error
9-11 Reserved
12 ELTE Encoder Low Temperature Error
Alacsony hdmérséklet hiba az EnDat hémérséklet mérése alapjan (< 5 °C)
13-14 Reserved
15 ECTRTE [ECAT RunTime Error
16 PDPINT |PDPINT Error
17 PTCSE |Parameter Table Checksum Error
18 Reserved
19 FOLE Follower Error
20 MOLE |Motor Overload Error
Motor tulterhelés hiba I2T hémodell alapjan
21 SFAE Serial Flash Access Error
22 Reserved
23 OSPE OverSpeed Error
24 CDIFE  |Current Difference Error
Az A és B fazis aramanak a szimmetridja arammentes allapotban nagyobb
a megengedettnél.
25 ECTDME ECAT Disable Mode Error
Tiltott tizemmod valtas tortént az EtherCat feliileten
26 ENE Enable Error
(1.3xxX)N>20rpm mellett elvették a hajtas engedélyezést.
27 EBE Encoder Battery Error
Elemes taplalast jelado esetén a jeladd elemhibat jelez, az abszolut pozi-
cio érték elveszett a jeladobol, a mérérendszer referencia pontjat Gjra be
kell allitani.
28 PHAE Phase A Error
Referencia felvételnél hiba az A fazis jeleiben, tal alacsony jelszint
29 PHBE Phase B Error
Referencia felvételnél hiba a B fazis jeleiben, til alacsony jelszint
30 AOTE  |Amplifier Over Temperatre Error
Ha a hajtas hiitébordgja talmelegedett
31 TRENE [Transistor Enable Error

Hajtas engedélyezés mellett az IGBT tranzisztor engedély elment vagy
meg sem jott
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9.2.1.2.3 AP: ACTUAL POSITION
A méroérendszer altal mért aktualis pozicid érték
Adat tipus Decimalis egész
Adathossz bitekben 64 bit
Tizedespont 0
Minimum 0x0000000000000000
Maximum OXFFFFFFFFFFFFFFFF
Egyseg
Viéltoztathat6 Nem
Ciklikusan kiildend6 AT
Bittérkép:
Bit 63 48 |47 32|31 16|15 0
Szavak POSW3 POSW2 POSW1 POSWO

Attol fiiggden, hogy milyen jeladd szolgaltat informéciot, a paraméter tartalmat kiilonbozo
modon kell értelmezni:

Kiosztas abszolut jelado esetén:

Abszolt jelado esetén a paraméter tartalma megegyezik a jeladobol felolvasott pozicio érték-
kel. A mérdrendszer felbontasatol fiiggéen ez az adat kiilonb6zd bithosszasag lehet, a nem

hasznalt felso bitek 0 értékiiek.

Sz6 Erték
POSW3 POS_63+POS 48
POSW?2 POS_47+-POS 32
POSW1 POS_31+POS_16
POSWO POS_15+POS 0
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Kiosztas inkrementalis jeladd esetén:

Ebben az esetben a paraméter 2 x 32 bites részre oszlik. Az alsé két sz6 az aktualis poziciot
tartalmazza, a fels6 két szo pedig nullimpulzus keresés esetén az utolsd beérkezett

nullimpulzus pozicidjat. Ha nincs nullimpulzus keresés, a felsd 32 bit 0 értéket vesz fel.
Sz6 Erték
POSW3 NULLPOS 31+ NULLPOS 16
POSW?2 NULLPOS 15+ NULLPOS 0
POSW1 POS 31+POS 16
POSWO0 POS 15+POS 0

Informacids bit a regiszter tartalmardl:

Arrdl, hogy a beérkezett informacidé milyen modon van abrdzolva, a kordbbiakban ismertetett
SSW allapotszo 2. bitje ad informaciot. Ha a bit értéke 0, akkor abszolt poziciot szolgaltatd
jeladoval dolgozik a hajtas, az NC felé 64 biten kiildi a pozicid értéket, vagy nincs jelado a
motoron. Ha értéke 1, inkrementalis TTL vagy Sin-Cos jeladoval dolgozik a hajtas-motor, az
NC felé¢ kiildott pozicid érték 32 biten abrazolodik.
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9.2.1.2.4 MC: MESSAGE CODE

A Message Data tartalmara utald kod.

Adat tipus Decimalis egész
Adathossz bitekben 32 bit
Tizedespont 0

Minimum 0x00000000
Maximum OXFFFFFFFF
Egyseg

Valtoztathat6 Nem
Ciklikusan kiildend6 AT

A sz0 tartalmat a hajtds minden egyes NC ciklus alkalmaval lépteti, és az ennek megfeleld
adatot a Message Data paraméterbe teszi. A kodok jelentését az alabbi tablazat tartalmazza:

Message Code Message Data tartalma Mértékegység
0 Motor fordulatszam [rpm]
1 Motor aram (I) [A]
2 Motor relativ aram (I/In) [%0]
3 Sinfeszlltség V]
4 Motor hémérséklet [°C]
5 Motor teljesitmény [kw]
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9.2.1.25 MD: MESSAGE DATA

A Message Code altal megjeldlt érték lebegépontosan dbrazolva

Adat tipus Float
Adathossz bitekben 32 bit
Tizedespont 0

Minimum 0x00000000
Maximum OXFFFFFFFF
Egyseg

Valtoztathat6 Nem
Ciklikusan kiildendo AT

9.2.1.2.6 TSR: TIMESTAMP REFERENCE

Egy 16 bites eldjel nélkiili szamlalo, melybdl két EtherCat ciklus kozott eltelt id6 allapithatod

meg.

Ertéke mindaddig 0, amig az allapotgép Operational allapotba nem jut, s itt a hajtds meg nem
allapitja a vezérld altal kiildott csomagok ciklusidejét. A muvelet végeztét az SSW regiszter
13. (TimeStamp Ready) bitjének bebillentése jelzi. Ettd]l kezdve minden hajtas szabalyozasi

ciklusban a szamlalo értéke 125-tel inkrementalddik.

Minden egyes ECAT ciklusban a vezérlés 0sszehasonlitja a szamlalé 0j értékét az elzoleg
felolvasottal, melybdl az eltelt id6t tud szamolni.

Adat tipus Decimalis egész
Adathossz bitekben 16 bit
Tizedespont 0

Minimum 0x0000
Maximum OXFFFF

Egyseg

Viltoztathat6 Nem
Ciklikusan kiildendo AT
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9.2.2 TOVABBI VALOGATHATO FOLYAMAT ADATOK

9.2.2.1 MDT

NC to Drive P-0-0202 EDC: Extra Data Code 16 bits data

9.222 AT

Drive to NC P-0-0208 ED1: Extra data 1 32 bits data
P-0-0209 ED2: Extra data 2 32 bits data
P-0-0210 ED3: Extra data 3 32 bits data
P-0-0211 ED4: Extra data 4 32 bits data

10 SOE PARANCS VEGREHAJTAS

Az NCT EtherCAT kommunikaciés feliiletli szervo hajtdsai SoE (Sercos Servo drive Over
ECAT), FoE (File Over ECAT) csomagolt adat kezelési (MailBox) protokoll szabvanyokat
ismernek. Ebben a fejezetben a SoE feliileten kezdeményezhet6 parancsokrol és azok végre-
hajtasi metddusarol lesz szo.

10.1 VEGREHAJTHATO PARANCSOK (PROCESS COMMAND)

Alapvetden két csoportra oszthatdak a parancsok a végrehajtasi id6 intervallumukat tekintve:
azonnal végrehatoddak és végrehajtasi iddt igényld parancsokra.
Az els6 csoportba tartozo parancsok a végrehajtast elkezdve bizonyos id6 (néhany 100 milli-
szekundum) all rendelkezésiikre. Ha ezen 1d6 alatt nem sikeriil a végrehajtasuk, akkor ,, Time
out” (id6n tul) hibajelzést adnak, végrehajtasuk sikertelen allapottal tér vissza. A masodik
csoportba tartoz6 parancsok végrehajtasat elkezdve nincs elére meghatarozott intervallum a
végrehajtodasukra. Akar perceket, orakat is igénybe vehet a végrehajtasuk, vagy kiilon fel-
haszndloi beavatkozassal le kell allitani mitkodésiiket. Ezek altaldban valamilyen mérést,
beallitast, izemmoddot végrehajtd parancsok.
Miikodésiiket tekintve eltérnek a normal SoE paraméterek miikodésétdl tartalmuk irdsa és
olvasasa soran. Létezik ugyanis egy specialis attributum paraméteriik, a Data State (végrehaj-
tasi allapot jelzdje). A parancsok irdsa soran a végrehajtas metodusat adjuk meg, amig olvasa-
sa soran a végrehajtas allapotarol nyerhetiink informaciot. Az értékeket a SoE protokoll szab-
vany rogziti.
Beirhato értékek:

0 Alapérték vagy parancs végrehajtasi folyamat torlés kérése

1Parancs végrehajtasi mod beallitas kérése

2 Parancs végrehajtas torlésének kérése

3Parancs végrehajtasanak beallita és elinditas kérése
Olvashato (Data state) allapotok:

0 Alapérték, nincs végrehajtas folyamatban

1Parancs végrehajtasi mod beallitva

3Parancs végrehajtasa sikeresen befejez0dott
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S5Parancs végrehajtas megszakitva
7 Parancs végrehajtasa folyamatban
OXF Ervénytelen végrehajtasi folyamat, végrehajtas kozben hiba
Szokvanyos hasznalat esetén parancs inditdsdhoz a 3 értéket hasznaljuk, megallitasahoz a 0

értéket. Ebben az esetben a visszaolvasott végrehajtasi allapot 0,3,7,0xF értékeket vesz fel.
10.1.1 S-0-0099 RESET CLASS 1 DIAGNOSTIC (PC)

Szabvanyos hibatorld parancs a torolhetd hajtashibakhoz.

10.1.2 S-0-0216  SWITCH PARAMETER SET (PC)

A paramétertabla atkapcsolasat hajtja végre, ami be lett allitva az S-0-0217 paraméterben.

10.1.3 P-0-0166 MOTOR AND FEEDBACK CONNECTION CHECK (PC)

A parancs hatasara végrehajtodik egy jelado informacio ujra olvasas, tovabba ha a jeladé nem
felejtdé memoriaja tartalmaz motor adatokat, akkor azok tjra beolvasasra keriilnek.

10.1.4 P-0-0167 CALCULATING MOTOR MODELL FROM NAME PLATE DATAS

(PC)

A parancs hatasara aszinkron szervo motoros (AC induction motor) lizemmod esetén a para-
méterekben megadott kapocstdbla adatokbol a hajtds meghatarozza kozelitdleg az egyfazisu
helyettesitoképi modell elemeinek értékét, a matematikai modell idéallandoéit. Ha a kalkulator
feltehetden hibds, dssze nem tartozd adatokbdl szamol, a feltehetden hibas értékli paraméterek
azonositoit a P-0-0145 IDN-list of invalid init or calculation data listaban sorolja fel.

10.1.5 P-0-0168 PMSM COMMUTATE FINDING (PC)

Automatikus kommutalési helyzet keresé lizemmodd bekapcsoldsa allanddo magneses motor-
hoz.

10.1.6 P-0-0214  SERIAL DIAG. PORT COMMUNICATION ENABLE

Engedélyezhet6 vagy tilthato a soros RS-232 feliiletli kommunikacios diagnosztika.

10.1.7 P-0-0215 SET ENDAT DATUMSHIFT (PC)

A parancs futtatasanak hatasara a P-n-0110 Encoder position offset paraméterben megadott
értékkel eltolja a jelado pozicio értékét. Az eltolas mértéke a jeladd Gjra inditasakor 1€p csak
érvénybe. A parancs az eltoldsi érték letdrolasa utdn automatikusan Gjra inditja a jelado.
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10.1.8 P-0-0216 PARAMETERS WRITE COMMAND (PC)

A parancs futtatasanak hatasara a P-0-0115 Parameter writing mode preseletion paraméterben
megadott irasi vagy olvasasi funkci6 hajtodik végre a hajtas sajat memoriajabol (EEPROM,
NVRAM), vagy Endat jelado esetén a jelado sajat OEM memoria teriiletérol.

10.1.9 P-0-0217 ENCODER ERROR CLEAR COMMAND (PC)

A parancs segitségével az Endat hibaregiszter tartalmak torolhetdek, pl. elemes jeladd pozicio
vesztése esetén.

10.1.10 S-0-0374 PROCEDURE COMMAND ERROR LIST

Egy parancs végrehajtasa sordn keletkezett hibakodok listaja.

Adat tipus: 2 bajtos HEX elemeket tartalmazo lista
Moddosithato: %)
Ertékei: 0x7008 Ervénytelen adat

0x7010 Parancs ismételt inditasa futas kozben
0x7011 A parancs futdsa nem szakadt, szakithaté meg
0x7012 A parancs még nem futtathato

0x7013 A parancs nem fut

11 MUKODTETES

Ha egy megfeleléen miikodé kompakt szervoerdsité segédtap csatlakozdjara 24V-ot
kapcsolunk, a zold LED folyamatosan vilagitani fog és a hajtas készen lesz az EtherCAT
kommunikécidra, ahol az allapotgép INIT allapotbol fog indulni. Ebbdl az allapotbol 1éphe-
tiink csak BOOT modba, ahol a hajtas szoftver cseréjét tudjuk megtenni. A sikeres programo-
zas utan szintén INIT allapotot fogunk kapni. Innen ha a hajtast PreOp mddba Iéptetjiik, akkor
fogja végrehajtani az alapvetd ondiagnosztikat. Ha a hajtas hibamentes, az allapotgép 1épteté-
se megtorténik a kért allapotba, majd a tovabbi allapot valtasokat varja a hajtas az 6t feliigyeld
rendszert6l (NC-t6l). A hibamentes allapotot a villog6 zo6ld LED jelzi, valamint a piros LED
sOtét allapota. Ha az Ecat allapotgépet sikeresen el tudtuk Iéptetni OP allapotba, akkor ha a
szervoerdsitot hibamentes allapotban engedélyezziik, a szoveges allapot kijelzésen megjelenik
az aktualis paramétertabla szama (0,1,2 vagy 3-as, ha nem hasznaljuk a paramétertabla
valaszto parancs biteket, akkor mindig a S-0-0217Parameter set preselection paraméter értéke
szerinti tabla lesz az aktiv). A hajtas tizemkészség jel miikodését a P-0-0006 Drive ready
mode paraméter is befolyasolja. Ha ez a paraméter 0, akkor a szervoer6sitd tizemkésszé valik,
ha nem érzékel semmilyen hibat. Ha ez a paraméter 1, akkor a hibamentes allapot és a hajtas
EMG (NCT CW bit2, vagy SOE CW bitl3) engedélyezése eredményezi az lizemkészséget
egyluttesen.

Fontos megfelelden 6sszerendelni a hajtas eszkdz szamat a tengely szamaval a vezérld egysé-
gen, tovabba a megfeleld folyamat adatokat dsszevalogatni a miikddtetéshez. A valogatasnak
mindenképp kell tartalmaznia egy CW vezérld szot és egy SW allapot szot.
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A szervoerdsitohoz kapcsolt motort a paraméterek bedllitdsaval hozzd kell illeszteni a
szervoer0sitohoz. Ezek utdn, ha a szervoerdsitd DC sin kivezetéseire fesziiltséget kapcsolunk,
a hajtast engedélyezett szabalyozasi allapotba hozzuk és alapjelet adunk, a motornak az alap-
jelnek megfeleld fordulattal forognia kell.

11.1 SERVO POZIiCIO ES SEBESSEG KOVETESI HIBA FIGYELES

(P-n-0305)
SERVD2 limit
(P-n-0306)
SERVD3 limit
(P-n-0307)

SERVO1 limit
Error word bit 11

Position deviation error
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23. abra Kovetési hiba figyelés hatasvazlata

Vex(t-1)
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11.2 SPI EEPROM KEZELO HIBAKODJAI

A hibakodok az allapotgép kezelé AL status code mezdben jelennek meg. Ha ilyen kodot 1a-
tunk, valamiféle hardver hiba folytdn nem olvashaté a hajtas sajat nem felejtd memoriaja,
amiben a miikodéshez sziikséges paraméterek vannak eltarolva. A hajtds miikodésképtelen.

EEPROM_OK  0x0000
EEPROM_UNDER OP  OXFFFE
ERR_WRITE_PROTECT BANK 0x8100
ERR_EEPROM_NOT_COMM 0x8200
ERR_STATUS REG_READ  0x8400
ERR_UNKNOWN_MODE  0x8300
ERR_EEPROM_ILLEGALADDR 0x8500
ERR_EEPROM_OP_TIMEOUT 0x8600
ERR_EEPROM_CRC_ERR 0x8700

Eppen ezért az EtherCAT éllapotgép elakad PreOp modban, innen a hiba elhéritasaig nem is
engedi tovabb a hajtast.

11.3 ETHERCAT KEZELO HIBAKODJAI

A hibakodok az allapotgép kezeld AL status code mezdben jelennek meg. Itt jelennek meg a
szabvanyos EtherCAT hibakodok is a 0x0000..0x7FFF értéktartomanyban. A 0x8000 érték
feletti kodok a gyartd (NCT) specifikus hibakodok, melyek a kovetkezek lehetnek:

ECAT_OK 0x0000 //ETherCAT ET1100 working ready
ECAT_EEL _ERR 0x8010 // EEPROM not loaded
ECAT _ETNV  0x8020 // ET1100 not valid in base address

Azonban ha olyan hiba keletkezett, amelynél az EtherCAT kommunikacios feliilet lizemkép-
telen, akkor a hibak a hajtas PIROS szinii ledjén morse villogassal jelennek meg.

11.4 MERORENDSZER HIBAKODOK

A hibakodok az EtherCAT allapot kod regiszterében olvashatoak, altaldban a mérérendszer
alaphelyzetbe, miikodésbe hozatalakor keletkez6 hibajelzések.

Tovabba a hibakodok a P-0-0113 Encoder Op.Stat.Err. Message paraméteren is olvashatoak.
ENDAT_OK  0x0000

ENDAT_NOT 0x8001

ENDAT_UNKNOWN 0x8002

ENDAT_BUSY 0x8004

ENDAT_NOT_READY 0x8008

ENDAT_POSERR 0x800A

ENDAT_UNRST 0x800F

ENC_FAIL 0x8007

A hibakodok bitképének értelmezése a 7.3.68 fejezetben a paraméter leirdsanal olvashato.
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11.5 HAJTAS HIBA KIJELZES

Mivel a kompakt hajtas széridn megsziint a dobozon lathat6 hét szegmenses LED kijelzd, s az
EtherCAT feliilet biztosit lehetdséget a hibak szoveges megjelenitésére az S-0-0095
Diagnostic message szabvanyos feliileten, ezért a tovabbiakban a hibak itt keriilnek kijelzés-

re.

2. tablazat Kompakt hajtas hibakédok

Hibakod
Eyy

Szoéveges hibaiizenet
Hiba révid leirasa

Motor
reakcio

Vészkimenet
reakcio

P205
NCT EW

P204
NCT SW

00

Working succes: Hibamentes allapot van, a hajtas
Uzemképes

Szabalyoz

Zart

01

Encoder error is in the A channel: Jeladé hiba az "A"
csatornan

Kifut

Elejt

bit 1

02

Encoder error is in the B channel: Jeladé hiba a "B"
csatornan

03

TTL increment encoder C error: Inkrementalis jeladd
nullimpulzus, vagy pozicié hiba.

Megall

Elejt

bit 4

04

SIN-COS increment encoder error: Szinuszos jeladd
hiba.

05

DC-BUS voltage error: A sinfeszlltség elégtelen, tul
magas vagy tul alacsony

Megall?

Elejt

bit 5

06

Amplifier overcurrent peak error: TUl magas aramérték
a hajtas kimeneten. A motoraram meghaladta a hajtas
paraméteren (I_peak) beallitott értéket.

Megall

Elejt

bit 6

07

Current dc offset reference error: Arammérési offszet
hiba. A motor fazisaramok arammentes allapotban
meghaladtak egy konstanssal beallitott értéket.

Nem indul

Zart

bit 7

08

Commutation error: Kommutalé jel hiba.

Megall

Zart

bit 8

09

Follow error in the motor position: Sebesség-pozicié
kovetési hiba. A motor fordulatszama eltér a sebesség
alapjel szerinti fordulatszamtdl, vagy jelentés pozicié
hiba mérhetd.

Kifut

Zart

bit 19

10

Encoder initialisation error: Jelado hiba a mikddési
alaphelyzetbe hozas soran.

Nem indul

Nyitott

11

Motor overspeed error: A motor fordulatszama meg-
haladta a beallitott maximalis fordulatszamot.

Megall

Elejt

bit 23

12

Current dc offset balance error: Aramszimmetria hiba
az A és B fazis kozott. Az arammentes allapotban
mért aramértékek kozti kiilonbség meghaladott egy
konstanssal beallitott értéket.

Nem indul

Zart

bit 24

13

Motor temp. less than -10°C: A motor hémérséklete
kisebb mint -10°C, karosodassal lehetne esetleg csak
elinditani.

Nem indul

Zart

bit 12

14

EtherCat initialisation error: A Master (NC) rossz cim-
és adathossz értékeket allitott be a Slave (Servo)
egységben.

Nem indul

Zart

15

EtherCat watchdog timeout: A vezérl6 jel ciklusidé
mérése alapjan elkésett vagy nem jétt a vezérld jel
legalabb 3 egymast kovetd ciklusban.

Megall

Zart

bit 15

16

IGBT trasistor failure: A hajtas IGBT tranzisztor vezér-
Iése tularamot érzékelt.

Kifut

Elejt

bit 16

17

Servo enable error: N>NO felett forgatott motornal
elvették a hajtas engedélyezést (A motor kifutasat
akadalyozza meg), vagy egyéb engedélyezési szek-
vencia hiba.

Megall

Zart

bit 26

18

Servo ready error in motor control: A hajtas Gizem-
készségi feltétele megszlint engedélyezett, izem
kdzbeni allapot soran.

Megall

Zart

bit 22

19

Motor overtemperature error: Motor vagy jeladd
hévédelme megszdlalt. Az Endat jeladé vagy a motor
hémérséklete meghaladta a hajtas paraméteren
(Max.temperature) beallitott értéket (altalaban 95°C).

Megall

Zart

bit 2
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20 Motor overload failure: Motor tdlterhelve. Megall Zart bit 20

Tulterhelésvédelem megszolalt, a motor arama tarto-
san meghaladta az In névleges motoraram értéket.

25 Amplifier overtemperature error: Hajtas tulmelegedési Megall Zart bit 30
hiba.

26 IGBT transistor enable error: IGBT tranzisztor engedé- Megall Elejt bit 31
lyezési hiba engedélyezett/hajtott motornal.

27 Endat encoder battery error: Elemes Endat 2.2 jeladd Nem indul Zart bit 27

elem fesziiltsége a minimalis szint ala csokkent, hiba
keletkezhetett az abszolut pozicio értékben.

28 Amplifier heat device error: Hajtas hiitéegység (venti- Megall Zart bit 19
lator) vagy hémérséklet mérd szenzor hiba.

29 Invalid AL state change: Tiltott AL Gzemmadd valtas a Megall Zart bit 25
hajtas engedélyezett allapotaban.

30 Parameter table CRC error: Paramétertabla ellen6rzé Nem indul Zart bit 17

0sszeg hiba. Rossz adatok a paramétertablaban.

31 EtherCat DC synchronizing failure: EtherCat DC Megall Zart bit 15
szinkronizalasi médban a miikddés soran legalabb 3
egymast kdvetd hiba keletkezett.

32 Amplifier protected EEPROM error: Soros flash hoz- Nem indul Zart bit 21

paramétertabla tarolasi helyének irasa/olvasasa
soran.

33 Parameter calculation error! See P145 list: Paraméter Megall Zart bit 3
kalkulaciés hiba tortént. Valamelyik vagy tébb motor-
paraméterbdl hibasan mikédé motormodell fog sza-
molddni. A P145 lista tartalmazza a feltételezhet6en
hibdsan beallitott paraméterek listajat.

34 Invalid drive mode, see P145 list: Hibasan beallitott Nem indul Zart bit 20
hajtas tzemmad. A regulator mode (P0000) vagy
ready mode (P0006) vagy op. Mode (S0032,
S0033,...) hibas értéket tartalmaz.

35 Error occured until PC running! See S374 list:
EtherCat parancs futasi hiba tortént PC futtatasakor. A
hibakat az S374 lista tartalmazza.

36 Reinitialize Endat if request error clear command:
Csak kiegészité Uzenet a jelado hibahoz, ha be van
kapcsolva Endat jeladéhoz az automatikus Ujra inicia-
lizalas.

"o

A kompakt szervoerdsitok folyamatosan figyelik sajat magukat illetve kornyezetiiket, ha
valamilyen hibat érzékelnek, akkor a hozzajuk kapcsolt motorra nem adnak fesziiltséget, és a
hajtas lizemkészség jelzésiiket megsziintetik. Annak érdekében, hogy a felhasznalo tudja,
milyen egység okozta a hibat, az EtherCAT kommunikacios feliileten a hiba jellegérol az al-
lapot- és hibaszdban tajékozodhatunk, valamint szoveges lizenetként is megjelenik a megfele-
16 (S-0-0095) paraméteren. Ha egy hiba bekovetkezik, akkor a szervoerdsitd egy hibaoktol
fliggd tarold (flag) értékét megvaltoztatja, elraktdrozva a hibat, a hibat okozd jelenség
megszlinését kovetden is. Amig a kiilonbozd tarolok értékét nem allitjuk vissza alaphelyzetbe
(hibatorlés), a szervoerdsitd nem valhat izemkésszé. Attol fliggéen, hogy mi okozta a hibat,
kétféle modon lehet tordlni a hibdhoz tartozod tarolét. Van olyan hibaok, amely olyan
sulyosnak mindsiil, hogy csak a szervoerdsitd ujrainditasaval torolhetd a hozza tartozo tarolod
tartalma (un. nem tor6lhetd hiba). Enyhébbnek mindsiilé hibaok esetén a szervoerdsitd
engedélyezés jel elvételével, és a hibatorlés kérés rdadasaval (a felfutdo élre érzékeny a
rendszer) a szervoerdsitd Ujrainditasa nélkiil is tordlhetd a hibatarold tartalma (un. torélhetd
hiba). A hiba torlését NCT kezelés szerint a CW vezérlé szobol (P-0-0201) is kezdeményez-
hetjiik a bit9 1 értékbe allitdsaval. A hiba torlés megtorténtérdl a SW allapot szo bit4 értékén
tajékozodhatunk. A hiba torlésére a SoE szabvanyos modon is lehet6ségiink van az S-0-0099
hibatorld parancs kiadasaval.

Ha a hajtas nem kommunikal, vagy a zo6ld LED nem villog, vagy mindkét LED (zdld/piros)
folyamatosan vilagit, akkor valoszintileg a processzor nem miikddik. Ilyen esetben kapcsoljuk
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le az er6saramu betaplalast, és a segédtap fesziiltségének le- majd felkapcsolasaval inditsuk
ujra a hajtast. A szervoerdsitd rossz, ha tobbszori Gjrainditds utan is mitkodésképtelennek
tiinik a processzor.

A néhany lényeges hibajelzés rovid leirdsa:

11.5.1 EI16

IGBT nagyaram tranzisztor hiba (NEM TOROLHETO!)

A kompakt szervoerdsitékben alkalmazott teljesitmény elektronikai modul (IGBT) kiilonb6z6
figyeld funkciokkal van ellatva (talaram, zarlat, tilmelegedés, stb. figyelés). Ha az IGBT
modul védelme valami rendellenességet érzékel, ezt jelzi a processzornak (PDPINT —power
device protection interrupt).

Ha ezt a hibakodot latjuk, kapcsoljuk le az er6saramu betaplalast és a segédtap fesziiltségét is.
Huzzuk le a szervoerdsitdrdl a motorkabel csatlakozot, kapcsoljuk vissza a segédtap
fesziiltségét és az erdsaramu betaplalast is, engedélyezziik a hajtast, és adjunk valamekkora
alapjelet. Ha ujra megjelenik ugyanez a hibakod, akkor vagy a szervoerdsitd rossz, vagy
nagyon erds kiilsé zavar befolyasolja a szervoerdsitd miikodését. Ha nem jelenik meg az E16,
akkor valdsziniileg a motorkabel, vagy a motor zarlatos (menet-, testzarlat, beazas, stb.).

11.5.2 EO01(E02)
Jelado hiba / jelad6 kabel hiba (t6r6lhetd).

A kompakt szervoerdsitokben az inkrementalis jeladotol (TTL
vagy SIN-COS) érkezé két inkrementalis és a referencia
jelparokat a 24. abra Inkrementalis jel figyelésn lathato kizaro
vagy logikai kapcsolatot megvalositd aramkor figyeli. Ha
valamelyik jelpar nem kiilonbozik, a kimenet alacsony szintli
, PROCESSZORy, | lesz. Ez azonban nem okoz azonnal hibat, csak akkor, ha
processzor egymas utan tobbszor, megszakitas nélkiil alacsony
szintet érzékel.
Ezzel a modszerrel a jeladd teljes lizemképtelenségét, vagy a

+5V

799

24. abra Inkrementilis jel fi- jelado kabel szakadasat tudjuk felderiteni. Az inkrementalis
gyelés jelek 1 korbefordulas alatti elégtelen szamat az E03 hibajelzés-
sel kozli a hajtas. Az analog jelet (11uA vagy 1Vpp szi-

nusz/koszinusz) szolgaltato jeladok elégtelen jelszintjét pedig az E04 hibajelzéssel adja tud-
tunkra a hajtas.
A szervoer6sitd jelado csatlakozasan képes az Endat 2.2 kommunikacié megvalositasara is,
ha a hajtas belsejében telepitve van (ilyen opcioval rendelték a hajtast) az Endat kommunika-
ciés interfész kartya. Ezekben az esetekben mindig csak az EO1 hibajelzés fog aktivalddni
(kétcsatornds mérdrendszernél az E02 a masodik csatorndra vonatkozd ugyanezen jelzés).
Tovabbi hiba diagnosztizalasara a P-0-0113 Encoder Op.Stat.Err. Message paraméteren van
lehetdséglink.
A jelado hiba lehetséges okai:

- nincs csatlakoztatva a jelado

- rossz a jelado kabel

- rossz az arnyékolas
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- nincs megfeleld tapfesziiltség ellatasa a jeladonak

- rossz ajeladd

- erds kiils6 zavar

- leszakadt olvasofej vagy hibas hézagbeallitas

- stb..
Abban az esetben, ha a kompakt szervoerésitok f61é egy masik berendezés van rendelve, ami
szintén megkapja a jelado jelét, figyelembe kell venni, hogy a folérendelt berendezés jeladod
figyelése jelez-e hibat. Altalaban ilyen rendszereknél a szervoerdsits latja el a fordulatszam-
szabalyozasi feladatot, a folérendelt berendezés pedig a pozicid-szabalyozasi feladatot, emiatt
ennek szigorubb jeladd figyelése van, mint a szervoerdsitOknek. Ha ilyen esetben csak a
szervoerdsitd jelez jelado hibat, és a folérendelt berendezés jeladd figyelése be van kapcsolva,
gyanakodhatunk a szervoerdsitd meghibasodésara.

11.5.3 ETHERCAT HIBAK

E14, E15, E29, E31, E35 hibajelzések (torolhetd)
E14 Hiba Iépett fel az Ecat kommunikacio beallitasa és allapotgép Iéptetése soran

Leginkabb akkor fordul eld, ha valamilyen oknal fogva az EtherCAT allapotgép Iéptetése
nem sikeriil. Ezt okozhatja az is, ha a hajtas nem kap meg minden olyan paraméter értéket,
amit elvart volna, vagy valamely érték kiesik az értéktartomanybol. Ekkor altalaban PreOp-
>SafeOp atmenet valtdskor PreOp-ban ragad és SoEerror, InvInpConf, InvOutConf hibat jelez
az EtherCAT allapot kodban.

E15 Kimaradt folyamat adat {izenet jelzése

Ha egymas utan legaldbb harom folyamat (NC) ciklusban kimarad {izenet a hajtas belsé id6-
mérése szerint, akkor ezt a hibat fogja jelezni.

A hiba oka lehet talzott zajterhelés miatti iizenetvesztés, lehet kommunikacios zavar, mint
kabel probléma, kontakthiba, vagy egyszeriien nem érkezik tobb folyamat adat az NC felol,
vagy valami hajtason beliili hiba miatt a processzorhoz nem jut el az adat.

E29 Széabalyozozz mitkodés kozbeni allapotgép valtas

Ha a hajtas kimenete engedélyezve van, szabalyozottan fesziiltséget kapcsol a motor kapcsai-
ra a motor allé vagy forsé (mozgd) allapotdban, s ekdzben az allapotgépet elvaltom Op mi-
kodési modbol. Ilyenkor a hajtas egy biztonsagos leallitast és engedély elvételt végez SafeOp
modban, majd bevaltja a kért allapotot.

E31 Szinkronizacioés hiba

Abban az esetben, ha a hajtas szabélyozasi ciklusideje, belsé oraja ssze van szinkronizalva
mas ETherCAT egységek ciklusaval, belsd ordjaval, €s ezt a szinkronizaciot nem tudta létre-
hozni a rendszer, vagy miikodés kdzben a hajtas kiesett a rendszer szinkronbol, akkor ilyen
hibat fog jelezni. A hibajelzésre gy reagal szabalyozott miikddés kozben, mint E29 esetén,
végrehajt egy biztonsagos leallitast, és visszadobja a hajtas allapotgépet SafeOp mddba.

ES35 Parancs végrehajtas kdzben hiba tortént

Ez a hibatizenet akkor keletkezik, ha valamely parancs (Process Command) végrehajtasa koz-
ben hiba keletkezik.
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1154 EO05

DC sin fesziiltség hiba (torolhetd)

A kompakt szervoerésitok egységei megsériilhetnek abban az esetben, ha a DC sin
fesziiltsége meghaladja a 800V-ot. Emiatt be van épitve egy fesziiltségfigyeld rendszer, ami
hibat general, ha DC sin fesziiltsége tallépi a 800V-ot.

Minden hajtasrendszerben van olyan tizemallapot (fékiizem), amikor a teljesitmény a motortol
a fotapegységig aramlik. A fotapegység ezt a teljesitményt vagy ellenallason keresztiil hové
alakitja (ellenallasos fékezés), vagy a betaplald haldzatba kényszeriti (visszataplald fékezés).
Hiba akkor kovetkezik be, ha a fétapegység nem képes a motortdl jovo teljesitményt hové
alakitani, vagy a halozatba kényszeriteni. Ellenalldsos fékezés esetén ellendrizni kell a
fotapegységet, ha kiilsé fékellenallds is van, ellendrizni kell az 0sszekotd vezetékeket és a
kiils6 fékellenallast is. Ha a hiba tobbszor eléfordul - és a fétapegység teljesen ép-, akkor
valdszinilileg nincs megfeleléen méretezve a fékellenallas. Visszataplald fékezés esetén is
elsdsorban a fotapegység hibajara kell gyanakodni. Eléfordulhat azonban az is, hogy a halozat
nem képes felvenni a fékezo teljesitményt.

A fesziiltségnovekedés oka lehet az is, hogy az erésaramu betdplalas fesziiltsége irrealisan
megno.

Tovabba a kompakt hajtasok jelezhetnek DC sin fesziiltséghibat akkor is, ha miikddés kozben
nagyobb terhelésre a fesziiltség tilsagosan berogyik.

1155 ARAMHIBAK

E06, E07, E12 Arammérés és aramkorlat hiba (torolhetd)

EO06 A kompakt szervoerdsitok a processzor taktusidejének megfeleléen Gsszehasonlitjak az
aram pillanatértékét a S-0-0110 Amplifier peak current paraméter értékével, és ha a
pillanatérték nagyobb, mint a paraméter értéke, EO6 hiba {izenetet generalnak. A hiba rossz
paraméterekre, vagy a szervoerdsitd, szervomotor meghibasodasara utalhat.

EQ7 és/vagy E12 hibajelzés akkor keletkezhet, ha az arammérés DC komponens értéke tulsa-
gosan nagy lesz, meghaladja a P-0-0030 Amplifier phase current offset max diff paraméter
ésrteket, vagy a két arammérd csatorna DC komponensének egymashoz val6 eltérése megha-
ladja a P-0-0031 Amplifier phase current difference max. paraméter értékét.

11.5.6 EQ09 KOVETESI HIBA

Egy szervoerdsitd legfontosabb feladata, hogy a bemenetére adott alapjelnek megfelel6 alla-
potba kényszeritse a hozzé kapcsolt szervomotort. Ha az alapjel megvaltozasa utan adott id6-
vel a motor nincs a megkovetelt allapot adott kornyezetében, a szervoerdsitd hiba iizenetet
generdl. Ez a hiba olyan problémakra utal, amelyek lehetetlenné teszik a hajtas megfeleld mi-
kodését:

- amotorkabel szakadt

- rossz a motor

- nem jO a jeladd livegtarcsaja
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- tal kicsi a DC sin fesziiltsége
- til nagy a terhel6 nyomaték
- stb.
A hibajelzés akkor keletkezik, ha a motor jeladdjarol mért fordulatszam értéke a P-n-0073
Velocity error limit value (observed) paraméterben meghatarozott szazalékos értéket megha-
ladodan eltér a parancsban kért fordulatszam értékétdl egy maghatarozott idon tul tartoan.

11.5.7 MOTOR HOVEDELEM HIBAK

E13, E19, E20 motor hémérséklet illetve 1°t motor tilterhelés hiba (torolheto)

A kompakt szervoerésitok kétféle modon tudjak megvédeni a szervomotort a tilmelegedéstol.
A P-n-0012Motor thermo prot code paraméterben lehet beallitani, melyik modot valasztjuk
védelem megvalositasahoz.

A villamos motorok tekercseléseiben hové alakul6 teljesitmény aranyos a rajtuk atfolyd aram
négyzetével és a tekercsellenallas nagysagaval. Egy villamos motor hdtechnikai szempontbol
egy egytarolos tagként modellezhetd, ahol a gerjesztd jel a hdvé alakuld teljesitmény, a valasz
jel a hdmérséklet megvaltozasa, a kettd kozott a termikus idéallando, és a hdellenallas teremt
kapcsolatot. A kompakt szervoerésiték ismerik a motor tekercsein atfolyo aramot. Az I’t vé-
delemhez ezen feliil paraméterben meg kell adni a motor tomegét (P-n-0090 Motor  weight),
amibol a motor hdkapacitasara tudunk kozelitdleg kovetkeztetni €s a motor névleges aramat
(S-n- 0196 Motor rated current). Ezekbdl az adatokbol a szervoerdsité algoritmusa figye-
lemmel tudja kisérni a motor hdmérsékletét, és ha az tallép egy elére beallitott értéket, a
szervoerdsitd hibalizenetet general. Az I’t védelem természetes hiitésii motorok esetében meg-
felelé védelmet nyujt. Ha a hajtds a motor tulterhelését érzékeli, akkor E20 hibajelzést fog
adni.

Kényszerhiitéses motorok esetében azonban problémat jelent, hogy a paraméterekben meg-
adott értékek megfelelden miikkodo kényszerhiités esetére vonatkoznak, a kényszerhiités meg-
szlinése esetén a motor tonkremehet. Ajanlott emiatt kényszerhiitéses motorokhoz
hékapcsolo, PTC vagy KTY védelmet hasznalni. A PTC/KTY védelem 1ényege a villamos
motorok tekercsfejére erdsitett pozitiv hofliggésii ellenallas. A szervoerdsitd folyamatosan
méri a hdmeérd ellenallasat, és ebbdl kikalkulalja a motor allorészének, tekercsfejének homer-
sékletét. Ha ez nagyobb, mint a S-n-0204Motor shut down temperature paraméterben levd
értek, a szervoerdsité E19 hibaiizenetet general.

E13 hibaiizenetet kapunk, ha a motor hémérséklet -10 °C ala csokken. Ez a jeladok alsé mii-
kodési homérséklete. Alapvetden a késziilékeint mitkddéskori minimal homérséklete 0 °C-ban
van meghatarozva a parakicsapodas jelensége miatt. Akkor kaphatunk ilyen hibajelzést még,
ha a motor homérséklet érzékeld paraméterei a hajtasban hibdsan vannak beallitva, vagy a
héméré kor rovidzarlatos.

11.6 AKKUMULATOROS JELADOK AKKUMULATOROS HIBAINAK KEZELESE

11.6.1 BEKAPCSOLAS UTAN POZICIO HIBA

A hibajelzés abban az esetben allhat eld, ha a jeladd kikapcsolt allapotban van, tehét a hajtés
feldl tapfesziiltséget nem kap, és a kiilsé akkumulator vagy elem teljesen lemeriilt, vagy le-
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huztak az elem csatlakozast. Mivel a kiils6 elem a gépszekrényben van a hajtas mellett, ezért
ha a motorrol lehtizzak a jelado kabel csatlakozast, szintén ez a hiba fog eldallni.

A jelad6 a pozici6 hiba mell¢ lekérdezhetéen feladja, hogy ,,M All Power Down” hibaiizenet
miatt van a pozicio hiba, vagyis elveszett az abszolut pozicio. A hibaiizenet akkor keletkezik,
ha az akkumulator vagy elem fesziiltsége tipikusan 2.2 V fesziiltségszint ala csokkent vagy
megsziint.

Ebben az esetben a gép tlizemképtelen allapotba kell keriiljon, hogy a felhasznalé nehogy
mechanikai torést okozhasson a gépen, mivel az abszolut pozicio értéke elveszett.

A hiba kezelésének eljarasa:
1. Bekapcsolas utan a vezérlon hibaiizenet jelenik meg
2. A hibaiizenet hatasara a vezérld torli a referencia pont beallitasi értékeket
3. A rendszer mindaddig iizemképtelen, amig a hajtdson és a jeladon a hibat nem torolték
4

. A jeladdban 1évO hibaregiszter torlését csak a vezérld feldl lehet kezdeményezni erre
vonatkozo hibatorld paranccsal

o

A hibatorl6 parancsot csak megfeleld jogosultsaggal lehet kiadni

o

A jeladoban 1évo hibaregiszter torlése utan a hajtason a hiba normal mddon térdlhetd-
vé valik

7. Ezutan a gép bekapcsolhatd, de a vezérlé még jelzi, hogy nincs referencia beallitva

8. A gép referencidjanak bedllitdsa utdn a REF jelzés eltlinik a vezérlon, a gép ujra

tizemképes és munkaképes lesz

A fenti miiveleteket ajanlott, hogy NCT szerviz erre betanitott szakembere végezze el a preciz
¢s hibamentes allapot eléréséhez. Amennyiben a rendszer nagyon tavol miikodik, Ggy ott erre
ki kell képezni szakembert, aki kelld koriiltekintéssel az iigyfél terhére el tudja végezni a mii-
veleteket.

11.6.2 FIGYELMEZTETO UZENET AZ AKKUMULATOR ALLAPOTAROL

A vezérlon figyelmeztetd lizenet jelenhet meg bekapcsolas utan, vagy iizem kézben is, ha éppen
akkor jelzédik be, hogy az akkumulator vagy elem fesziiltségének értéke tipikusan 2.9 V ala
csokkent, de még magasabb, mint 2.2 V.

Ebben az esetben a gép mindaddig tizemképes, amig a fenti hiba (11.6.1) el6 nem all.

A figyelmeztetés torlését a vezérl6rél normal torlés paranccesal kezdeményezhetjiik. A figyel-
meztetés mindaddig vissza fog térni minden bekapcsolas alkalmaval, amig az akkumulatort
fel nem toltjiik vagy az elemet ki nem cseréljiik. Az elem cseréjét kizarolag bekapcsolt jel-
ado tapfesziiltség (bekapcsolt hajtas) mellett szabad elvégezni, kiilonben hibajelzés fog
eléallni! Az elemcserét végzo szakembernek a fenti tényekrdl tajékozottnak kell lennie.

11.6.3 HASZNALT PARAMETEREK, HIBA TORLESE

P-0-0113 ENCODER OP.STAT.ERR. MESSAGE
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Az 11.4 fejezetben ismertetett hibakodok jelennek meg inicializalasi probléma esetén, vagy ha
mar a jeladot sikertilt inicializalni €s kommunikal, akkor a jeladd sajat hibaregiszterének érté-
ke. A hibakodok értelmezése a 7.3.68 fejezetben a paraméter leirasanal olvashato.

A rendszer akkor miikodoképes, ha itt barmely esetben 0 érték talalhato. Hiba esetén a hiba-
regiszter tartalmat tessék bediktalni a diszpécsernek.

P-0-217 ENCODER ERROR CLEAR COMMAND (PC)

A torlés kizarolag Ecat PreOp allapotban miikodik.

A parancs segitségével az Endat hibaregiszter tartalmak torolhetoek, pl. elemes jelado pozicio
vesztése esetén.

v1.32x szoftver verzioknal PreOp mddban a 3 értéket beirva torlédnek a jeladobol a hibak.
Ilyen pl. az elemes jeladok esetén a pozicid vesztési €s elemhiba. Ha a hiba tovabbra is fen-
nall, a jeladd vissza fogja irni a hibaregisztert. A hiba torlésének statuszarol ugy értesiiliink,
ha ennek a paraméter értéknek az Gjraolvasasa (frissitése) utan itt 0 értéket fogunk latni. Eb-
ben a szoftver verzidoban ez még csak egy paraméter, a nevébdl hianyzik a ,,command (pc)”
irds, szdma ugyanaz, mint a tovabbiakban.

v5.4xx (kompakt pmsm/ac ind./inverter) verzioktdl ez egy (process command) parancs, az
értékre duplan kattintva egy ablak ugrik eld, ahol a Start gombal a parancsot el kell inditani.
Sikerességérdl az ablak lizenetei tajékoztatnak.

11.7 HAJTAS ALLAPOT GEP
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12 BIZTONSAGOS UZEMELES

A szervo er6sitok tekintetében a biztonsdgos iizemeltetésekrdl az ISO 61800-5-2 szabvany
rendelkezik. A szabvany az ISO 61508 elektronikus programozhat6 eszkdzok szabvanyanak
hajtasokra vonatkozo el6irasait tartalmazza.

Safe Torque Off STO 0-s megallitasi kategdriaba soroljuk, amikor a motor
forgasat eldsegité nyomatékot a betaplalas elvételé-
vel megsziintetjiik, a motor ellendrizetleniil kiporog
majd leall.

Safe Stop 1 SS1 1-es megallitasi kategoridba soroljuk, amikor a mo-
tor forgdsat szabalyozottan megallitjuk, majd a
megallas utan elvessziik a mikodtetd fesziiltséget.

Safe Stop 2 SS2 2-es megallitasi kategdriaba soroljuk, amikor a mo-
tor forgasat szabdlyozottan megallitjuk, majd a
megallas utan a muikodtetd betaplalast rajta tartva
ellendrizetten tartjuk a 0 fordulatszdmot, tartjuk a
motort.

Safe Operating Stop SOS Uzemszertileg az alapjel 0 értékiire allitasaval a mo-
tor fékezetten megall és a betaplalast rajta tartva
biztonsadgosan ebben az allapotban marad.

A 61800-5-2 szabvany szerint a szervo hajtasokkal megvalositott mozgd rendszereknek a fen-
ti 4 funkciot kell teljesitenilik a minimalis kovetelmények kielégitéséhez.

Az engedélyezett tizemi allapotban pedig szamos biztonsagi funkciot kell megvaldsitani.

Az ide vonatkoz6 funkciok hasznalata a P-0-0006 Drive ready mode és 126 fejezetekben van
leirva.

NCT Ipari Elektronikai Kft. 147/148 Datum: 2019.07.01.
1148 Budapest, Fogarasi ut 7.

Tel.: 06 1 467 6300

www.nct.hu



KE

KOMPAKT HAJTAS TELEPITESI LEIRAS
NCT ELEKTRONIKAI EGYSEGEK

CovTRQL oRES oross DOKUMENTACIO

13 ABRAJEGYZEK

1. abra Kompakt 40A és 60A névleges aramil hajtas..........ccoovvviiieiiiiiiiicnic e 17
2. dbra Az LVDS 5zalagKabel SOTOLAS ......cvviiiiiiiiiiie i 18
3. abra Kompakt 40A és 60A névleges aramu hajtas LVDS EtherCAT csatlakozis .............. 19
4. abra DC SIN KIHNCSEK ...vviiiiiiicec e s 19
5. abra Erdsaramu DC kivezetések sorolhatdsaga .........cccoovevviiiiiiiiiiiiiicccecc e 20
6. abra Kompakt 40A ¢s 60A hajtasméret DC SInrendSZere ........ccvvvvvveiiveeiiieeiiiiee e 20
7. abra Motor Kimenet CSatlaK0ZAS ........c.uiiiiiiiiiiie e 26
8. dbra Motor Kimenet eNgedClYEZES .......uuviviuiiiiiiiiiiiieiiie e 27
9. Abra Motor hOMETS DEMENET ........ccueiiiiiiiieiiei ettt be e i 30
10. abra PMSM szervo egyszertsitett hatasvazlat ...........ccccovvveiiiiiiiii e 33
11. abra Aszinkron szervo egyszerlsitett hatasvazlat ... 33
12. abra Hajtas SVPWM €S MOLOT ....cvvviiiiieiiiie ittt 34
13, ADTA IMEIOTENASZET ...ttt ettt ettt e bt e st e et e e st e e nbeesnbeennee s 35
14. Abra ATaMSZADAIYOZO .....cvoveveeerecieeeeseeese e tsses et s st ess st en st s st enen s 36
15. ébra Tulfesziiltség VisSZaszZabaAlyOZO .........ccoviviiiiiiiiiiieie e 36
16. dbra PMSM fluxus SZabalyOZO........ccccviiiiiiiiiiiciii e 37
17. dbra Nyomat€k SZabAlyOZO.........ccoveiiiiiiiiiiiiiiciese e 37
18. dbra PID sebesség szabalyozd gyorsulds elérecsatolassal ..........cccoovviiiiieiiiiiiiiiciiicnnnns 38
19. ébra Interpolator €s pozicid SZabAlYOZAS ........c.evveiiiiiiiiiii e 39
20. abra Szervo GZemKESZ JEl.......ocuiiiiiiiiiiiii 55
21. abra Vészrelé kimenet MUKOAIEIES..........eiuieiiiiiiiiiieiie e 55
22. abra Servo Enable PWM OULPUL........ccooiiiiiieiieiieeie e 124
23. dbra Kdvetési hiba figyelés hatdsvazlata...........ccovveiiiiiiiiiic e 136
24. abra Inkrementalis Jel fIGYEIES .......ooviuiiiiiiiiiie e 140
NCT Ipari Elektronikai Kft. 148/148 Datum: 2019.07.01.

1148 Budapest, Fogarasi ut 7.

Te

.- 06 1 467 6300

www.nct.hu


file:///C:/SVNProjects/DigitalServoDrive/Documents/Kompakt%20hajtas%20telepitesi%20dokumentacio%20v105.docx%23_Toc12872715

