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Szervoerositok

NCT szervoerdsitok

Az NCT hajtasrendszerek felépitése

Az NCT hajtasrendszer egy tapegységbil és tetszéleges szamu szervoerdsitobol és szervomotorbdl all, minden
szervoerGsitéhdz egy motor csatlakozik. A rendszer az Eurdpaban szokasos fesziiltség szintek esetén nem
igényel transzformatort, a haldzati fojtok azonban -a nagyobb tapegységeknél- kiilon egységet alkotnak. A
modulok mélysége azonos és minden villamos csatlakoz6 az elélapon helyezkedik el, igy egy sorba szerelhetoek
és esztétikus, jol attekinthetd, konnyen kabelezhetd rendszer allithato eld. A modulok sorrendje tetszdleges, akar
tobb sorba is rendezhet6k. Az NCT hajtasrendszereket jellemzé kozvetlen halozati taplalas és modularis
felépités egyszerlivé teszi a villamos tervezést, a halozati betaplalas kialakitasat, valamint az esetleges késdbbi
bovitést vagy a modulok cseréjét.

DS.. és DA.. Szervoer6siték

Az NCT Kft-ben kifejlesztett és gyartott DS.. és DA.. szervoerdsitok a hozzajuk tartozé szervomotorokkal
egyiitt nagypontossagu szervohajtasokat alkotnak, melyek megfelelnek a modern automata szerszamgépek és
megmunkald  kozpontok precizidos hajtdsaival szemben tamasztott igen szigora gazdasdgossagi,
kornyezetvédelmi és muszaki kovetelményeknek.

Az egyenaramu sinrendszerrdl taplalt szervoerdsitd pulzusszélesség modulacioval allitja el6 a motor taplalasdhoz
sziikséges fesziiltséget. Az er6saramu kapcsoldelemek k6zos tokba integralt, hd- és tularamvédelemmel ellatott
IGBT-k, mig az 0sszes vezérld és informatikai feladatot egyetlen mikroprocesszor végzi. A kimend fesziiltség
allando kapcsolasi frekvencidju, de valtozd szélességli impulzussorozat alapharmonikusaként jon létre. A
modulécié térvektoros vezérlésli, folérendelt dram- és sebesség- illetve pozicidszabalyozassal. Megfeleld
program kivalasztasdval lehetdéség van négyszogmezds szinkrongép, szinuszmezOs szinkrongép, illetve
aszinkron gép taplalasara.

A DS.. és DA.. szervoer6sitok miikodhetnek fordulatszam- illetve pozicidszabalyozott lizemmodban is.
Fordulatszdm-szabéalyozott moddban egyarant tudnak analog illetve digitalis alapjelet fogadni,
pozicidszabalyozott modban csak digitalis alapjelet. Az analog alapjel +/- 10V-os fesziiltséget jelent, a digitalis
alapjeleket CAN buszon keresztiil tudjak fogadni a szervoerdsitok.

Biztonsagi elbirasok

Az NCT Kft. altal forgalmazott szervohajtasok lizembe helyezését, vizsgalatat, javitasat, karbantartasat csak az
elektrotechnika altalanos biztonsagi eldirasait ismerd, megfeleléen szakképzett személy végezheti. Ezenfeliil
ismernie kell az adott tipusu berendezés minden veszélyforrasat, és a baleset elkeriilésének minden szabalyat. A
villamos berendezéseken munkat végzo személy nem csak a sajat testi épségéért felelds, hanem biztositania kell
azt is, hogy mas személy ne keriiljon veszélyhelyzetbe.

2002. oktober NCT Kft Budapest 2
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Erintésvédelem

Az NCT Kft. altal forgalmazott szervohajtasok iizembe helyezésekor, javitasakor, karbantartdsakor mindig az
MSZ 172-1:1986/1 M:1989 szerint kell eljarni.

A DS.. és DA.. szervoerésitok fémhazat mindig gondosan, az eldirdsok szerinti vastagsagi vezetékkel kell
csatlakoztatni a védovezet6hdz. Csak olyan esetben szabad torpefesziiltségnél nagyobb fesziiltséget kapcsolni a
DS.. és DA.. szervoerdsitokre, ha az a védovezetével megfelelden Ossze van kdtve. A DS.. és DA..
szervoerOsitok iizembe helyezésekor csak sértetlen szigetelésii vezetékeket, ép, repedést nem tartalmazoé
csatlakozo ellendarabokat, szigetelé szoknyaval ellatott érvéghiivelyeket lehet hasznalni. Az értékesitett DS.. és
DA.. szervoersiték DC sin kivezetései szabadon megérinthet6k, a szervoerdsitOk felszerelése utdn kell
gondoskodni arrdl, hogy ezekhez a kivezetésekhez ne lehessen hozzaférni. Amig a DC sin kivezetései szabadon
megérinthet6k, a hajtasrendszert tilos fesziiltség ald helyezni. A DC sinhez nagy kapacitasii kondenzatorok
kapcsolodnak, amik sokaig megérzik a benniik tarolt toltést a halozatrdl vald lekapcesolas utan is. Ha valamilyen
oknal fogva hozza kell nyulni a DS.. és DA.. szervoer6sitékhdz, mindig meg kell gy6zédni arrdl, hogy a DC sin
fesziiltsége lecsokkent-e mar zérusra.

Forr¢ feliiletek

A DS.. és DA.. szervoerdsitok tizem kozben hot termelnek, ami melegiti sajat magat és a kornyezetét is. A DS..
és DA.. szervoer6sitok miikodésiikkor olyan nagy homérsékletre is felmelegedhetnek, hogy megérintve dket
égési sériilést okozhatnak, kiillondsen a héleado feliiletek forrésodhatnak fel. Mindig gy6z6djiink meg arrél, hogy

a megérinteni kivant feliilet hdmérséklete nem okozhat-e égési sériilést.

Akaratlan motor mozgéasok

Ha fesziiltség alatt 1év6 DS.. és DA.. szervoerdsitokhdz motorok vannak kapcsolva, mindig fennall a veszély,
hogy ezek a motorok mozgasba jonnek, az akaratlan motor mozgasok személyi sériilést vagy komoly anyagi kart
okozhatnak. A motor megmozdulasat okozhatja a hajtas meghibasodasa, kiils6 zavar, vagy véletlen bekapcsolas.
A betaplalo fesziiltség lekapcsolasat kovetéen a DC sinen 1évé kondenzatorokban még jo ideig marad annyi
energia, ami a motort megforgathatja. Alapvetd problémat jelent az iizemekben jelenlévo zaj, ami megneheziti az
elére nem tervezett mechanikai mozgasok észlelését, és igy a gyors reagalas lehetdségét

DS2/4-0s, DS6/12-es, DS8/16-es és DA8/12-es szervoerdsiték

DS2/4 DS6/12  DS8/16  DAS/12

Névleges DC fesziiltség 540V

Kimen fesziiltség 0...400 V

Névleges kimend aram 2A 6 A 8 A 8 A
Legnagyobb kimen6 aram 4A 12 A 16 A 12 A
Az aram pillanatértékének maximuma 9A 145 A 25 A 25 A
Névleges kimeno teljesitmény 2KVA 4.1KVA 55KVA 55KVA
Legnagyobb teljesitményii motor 3.5 KW
Hoémérséklet tartomany 0...40 C°

Védettség IP00
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Elektromos csatlakozasokhoz sziikséges hely
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DS2/4-0s, DS6/12-es, DS8/16-es és DA8/12-es szervoerdsitOk mechanikai méretei

DS12/24-es, DS18/36-0s, DA16/24-es és DA24/36-0s szervoerdsitok

Névleges DC fesziiltség
Kimeno fesziiltség
Névleges kimend aram

Legnagyobb kimend aram

Az aram pillanatértékének maximuma
Névleges kimend teljesitmény
Legnagyobb teljesitményii motor
Hoémérséklet tartomany

Védettség

2002. oktéber NCT Kft Budapest

DS12/24

12 A
24 A
45 A
8 KVA

DS18/36 DA16/24 DA24/36

540V
0...400 V
18 A 16 A 24 A
36 A 24 A 36 A
67 A 45 A 67 A
12KVA 11 KVA 17 KVA
7KW 11 KW
0...40 C°
IP00
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DS12/24-es, DS18/36-0s, DA16/24-es és DA24/36-0s szervoerdsitok mechanikai méretei

DS24/48-as, DS36/72-es, DA32/48-as és DA48/72-es szervoerdsiték

Névleges DC fesziiltség
Kimen6 fesziiltség
Névleges kimend aram
Legnagyobb kimen6 aram

Az aram pillanatértékének maximuma

Névleges kimend teljesitmény
Legnagyobb teljesitményii motor
Hémérséklet tartomany
Védettség
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DS24/48

24A

48 A

100 A
17 KVA

DS36/72 DA32/48 DA48/72

540 V
0...400 V
36 A 32A
72 A 48 A
150 A 100 A
25 KVA 22 KVA
15 kW
0...40 C°
IP00

48 A

72 A

150 A
33 KVA
22 KW
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DS24/48-as, DS36/72-es, DA32/48-as és DA48/72-es szervoerdsitok mechanikai méretei

DS.. és DA.. szervoer0sitok tizembe helyezése

DS.. és DA.. szervoerdsitok beépitése

Alapvetéen négy szempontot kell figyelembe venni a DS.. és DA.. szervoerdsitok
beépitésénél:

-Balesetvédelem

-Artalmas kozeg elleni védekezés
-Tulmelegedés elkertiilése
-Mechanikai rogzités

Balesetvédelem

A DS.. és DA.. szervoerOsitokon taldlhatok szabadon megérinthetd, fesziiltség alatt 1évo
pontok. Emiatt olyan beépitési helyet kell valasztani, ahol normal koriilmények kozott a DS..
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¢s DA.. szervoer6sitoket nem lehet megkozeliteni. A leggyakrabban hasznalt megoldas a
villamos kapcsoloszekrénybe torténd beépités.

A DS.. és DA.. szervoer6siték onmagukban 1P00-as védettségliek, €s csak a DC sinek folé
felhelyezhetd véddburkolat felszerelésével tehetok [P20-as védettségiivé.

Artalmas kozeg elleni védekezés

A DS.. és DA.. szervoerdsitok -hasonldoan mas elektronikus késziilékekhez- érzékenyek a kiilonféle szennyezd
anyagokra, illetve a nedvességre. Természetesen, el kell keriilni a viz, illetve kiilonféle szilard és folyékony
anyagok bejutasat a hajtasokba. Hasonloképpen meg kell akadalyozni, hogy szennyezett ( hitéfolyadék-,
olajpermet, grafit-, flirészpor, stb. ) vagy nedves levegd jusson a késziilék belsejébe.

Ha olyan helyiségben iizemelnek a DS.. és DA.. szervoerdsitdk, ahol nem megfelelden tiszta a levego,
gondoskodni kell a késziilékek védelmérdl. A megfelelden tiszta kdzeg biztositdsakor nem szabad elfeledkezni a
keletkezett hordl, aminek egy részét a hajtast koriilvevd levegének kell elszallitani. Manapsag a legjobb
megoldasnak a hécserélovel ellatott vagy klimatizalt, [égmentesen zart villamos kapcsoloszekrény tiinik.

Tulmelegedés elkeriilése

A DS.. és DA.. szervoerdsitok miikodés kozben hot termelnek, ami sajat magukat, illetve a kdrnyezetiiket
melegiti. Ha a keletkezett h6 nem tud az eszkozt6l kelld intenzitassal eltavozni, az eszkdz talheviil. A beszerelés
egyik legfontosabb szempontja, hogy ezt az esetet elkeriiljik.

DS2/4-0s, DS6/12-es, DS8/16-es és DA8/12-es szervoerdsitok esetén
A szervoer6sitd hiitdlemeze a késziilék jobb oldalan talalhatd. A beszereléskor biztositani kell a természetes
héaramlas feltételeit:
- akésziiléket csak fiiggbleges helyzetben szabad beépiteni
- alul és foliill megfeleld helyet kell biztositani a hdaramlasnak
- akésziilék jobb oldala és a kovetkezd berendezés kozott legalabb 19 mm-t kell hagyni. (A késziilék foldeld
csavarja azért taladlhatd a jobb oldalon, hogy wvéletleniil se lehessen kozvetleniil mellé egy masik
berendezést elhelyezni.)

Gyakran alkalmaznak egyiitt harom darab DS6/12-es szervoerdsitt és egy darab DPS-3-400-24-R f6tapot,
példaként ennek a konfiguracionak ajanlott beépitési vazlatat lathatjuk a kdvetkezé rajzon.
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DS12/24-es, DS18/36-0s, DA16/24-es és DA18/36-0s szervoerdsitdk esetén
A szervoerdsité hiitbbordaja a késziilék jobb oldalan talalhatd. A beszereléskor biztositani kell a természetes
héaramlas feltételeit:

- akésziiléket csak fiiggbleges helyzetben szabad beépiteni

- alul és foliil megfeleld helyet kell biztositani a hdaramlasnak

- akésziilék jobb oldala és a kovetkezd berendezés kozott legalabb 15 mm-t kell hagyni.

Gyakran alkalmaznak egylitt harom darab DS12/24-es szervoerdsitdt és egy darab DPS-3-400-24-R f6tapot,
példaként ennek a konfiguracionak ajanlott beépitési vazlatat lathatjuk a kdvetkezo rajzon.
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elénye, hogy a hajtasok altal termelt honek csak egy kis része melegiti a villamos kapcsoloszekrény belsejét.
Ehhez a szerelési modhoz a villamos kapcsoloszekrény hatlapjan a rajz szerinti kivagast kell késziteni, és ezen a
kivagason kell a hiitébordat atbujtatni.

Ha ez a szerelési mod nem kivitelezhetd, akkor a hajtasokat egy szerelokeret segitségével lehet a felfogolaphoz
erdsiteni.

A DS.. és DA.. szervoer6sitok altal termelt hotdl meg kell védeni mas berendezéseket is. Nem ajanlatos hére
érzékeny elektronikus berendezést a hajtasok folé épiteni (pl. NC-vezérldt, masik hajtast, stb.).

Nagyon fontos a szekrényen talalhat6 ventilatorok sziir6jét eléirt iddszakonként tisztitani, illetve cserélni.
Hdéceseréld alkalmazasakor figyelembe kell venni az adott tipusu hécseréld jellemzdit, illetve elhelyezkedését a
szekrényben, és ez alapjan kell elhelyezni a kiilonb6z6 hdtermel egységeket a szekrényben.

Mechanikai rogzités

A DS2/4-0s DS18/36-0s, DA8/12-es, DA24/36-0s, DS12/24-es, DS18/36-0s, DA16/24-es és DA18/36-0s
szervoer0sitoket legalabb 3mm vastag acéllemzre 2 db M5-6s (ajanlott a belsd kulcsnyilasu) csavarral lehet
rogziteni. A felfogato furatok tavolsaga 279 mm.

A DS24/48-as, DS36/72-es, DA32/48-as és DA48/72-es szervoergsitoket legalabb 3mm vastag acéllemzre 4 db
M5-6s (ajanlott a bels6 kulcsnyilast) csavarral lehet rogziteni. A furatok elhelyezkedése az el6z0 rajzon lathato.
DS.. és DA.. szervoerdsitdk villamos bekdtése

DC sin csatlakozas

Az NCT szervoerdsitok és tapegységek DC sin
csatlakozasi pontjai azonos tavolsagra vannak a
felfogd laptél (a  DS24/48-as, DS36/72-es,
DA32/48-as és DA48/72-es szervoerdsito illetve
onr r.r or ur a DPB-3-40-80 tapegység moduloknal csak

O._ Vllaglto dlﬂdak abban az esetben, ha a szerel6lemezen kivagast

o készitink a hiitéborda szamara), ezaltal

+ O+

DC bus

hasznalhatunk réz sint a modulok
Osszekapcsoldsdra.  Minden  egyes  NCT
szervoer6sito tartozéka két darab réz sin. Ha nem
lehet ezekkel a sinekkel Gsszekotni a modulokat,
korsaruval ellatott réz kabelt kell hasznalni. A
réz kabel keresztmetszetének meg kell egyeznie

CS4

a tapegység halozati vezetékének keresztmetszetével.
A DC sinen veszélyes fesziiltség van (még a hajtas rendszer halozatrol valo lekapcsalasa utan is néhany percig),
erre figyelmeztet a DC fesziiltség csatlakozasi pontjai kozott 1évo két darab piros vilagitdo didda. A veszélyes
fesziiltség miatt meg kell akadalyozni a DC sinek véletlen megérintését, ezt a célt szolgalja az atlatszd védo
burkolat.
Kapcsolodo tartozékok:

DC sin (piros és kék) 2db DS6/12-h6z 90mm, DS12/24-hez és DS18/36-hoz
130mm osztésu sin tartozik.
M5 x 10 domborufejli kereszthornyos csavar | 2 db DC sin csatlakozés

M35 kiils6 kdrmds horganyzott alatét 2db DC sin csatlakozés
M3 x 30 mlianyag tavtarto 1 db DC sin védd
Atlatsz6 védo fedél 1db DC sin védo
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| M3 x 10 domborufejii kereszthornyos csavar | 1db | DC sin védd

Motorcsatlakozo
Gyarto: PHOENIX CONTACT

DS2/4-0s, DS6/12-es, DS8/16-es és

DAB8/12-es szervoerdsitok esetén

Tipus: PC 4/4-G-7.62

Ellendarab tipusa: PC 4/4-ST-7.62

Az ellendarabba legfeljebb 4 mm®-es vezeték kothet6 be.

Servomotor
RS

DS12/24-es, DS18/36-0s, DA16/24-es és DA18/36-0s szervoerdsitok
esetén

Tipus: PC 6/4-G-10.16
Ellendarab tipusa: PC 6/4-ST-10.16
Az ellendarabba legfeljebb 10 mm’-es vezeték kothetd be.

DS24/48-as, DS36/72-es, DA32/48-as és DA48/72-es szervoerdsitok esetén
Tipus: HDFKV 16
A csatlakozoba legfeljebb 16 mm*-es vezeték kothetd be.

A motorkabel fazisvezetdinek keresztmetszetét a motor arama alapjan a MSZ EN60204-1:2001 szerint kell
meghatarozni, a védévezetd keresztmetszete megegyezik a fazisvezeték keresztmetszetével.

A kibocsatott elektromagneses zavar csokkentése miatt arnyékolni kell a vezetékeket, az arnyékolast mindkét
oldalon galvanikusan a fémburkolathoz kell k&tni.

A DS.. és DA.. szervoer6sitokhdz jar egy motorcsatlakozoé ellendarab, rendelheté azonban meghatarozott tipusu
motorhoz, megadott hosszban elére elkészitett motorkabel.

Foldelés
A DS.. és DA.. szervoerdsiték hazat 6ssze kell kotni a véddvezetdvel, ehhez minden késziilék fémburkolatan

talalhatd egy csatlakozasi pont az altalanosan elfogadott foldelés szimbolummal megjeldlve. Az alkalmazott
védovezeték keresztmetszetének meg kell egyeznie a tapegység halozati vezetékének keresztmetszetével.

Segédtap csatlakozas (bemenet)

A DS.. és DA.. szervoerOsitok kiilsé fesziiltségforrast igényelnek belsd
egységeiknek mitkodéséhez.

Aux. power supply

A segédtap fesziiltsége: 24 Vdc (+20%, -10%)
24V + P 2 Maximalis dramfelvétel: 500 mA
I 8 A csatlakozo gyartoja: Phoenix Mecano
1 A csatlakozo tipusa: STLZ 950/2G-5.08-V
24\/_ b Az ellendarab tipusa: AKZ 950/2-5.08

Hajtas {izemkészség jel csatlakozas (kimenet)

":'; A hajtas lizemkészség jel egyetlen elektromosan vezérelt
Io) [ kontaktust takar. Ha a szervoerdsitd megfelelden képes

._}_,_J—\ / mikodni, ez a kontaktus zart (0 Ohm). Ha a késziilék

| ‘ valamilyen oknal fogva nem tud megfeleléen miikddni, ez a
o— kontaktus nyitott (szakadas), vagy nyitotta valik.

A kontaktuson maximalisan atfolyé aram: 0.5A

A kontaktus sarkain maximalisan megengedhetd fesziiltség:

- N

Drive ready

P1|In

100 Vac, 100 Vdc
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Szervoerositok

A csatlakozo gyartoja: Phoenix Mecano
A csatlakozo tipusa: STLZ 950/2G-5.08-V
Az ellendarab tipusa: AKZ 950/2-5.08

Motor allj, hajtas engedélyezés és iranyvaltas jel csatlakozas (bemenetek)

+6
-5
+ 4
-3
+ 2
— 1

kiviilrdl fesziiltséget kapcsolunk.

Iranyvaltas-M3/M4 (5-6s és 6-os csatlakozasi pont, csak a DA.. szervoerdsitdknél) Unipolaris analog alapjel
esetén (UNIPOLAR/BIPOLAR paraméterben lehet megadni) ezen a bemeneten keresztiil lehet meghatarozni a
szervomotor forgasiranyat.

fesziiltségektol.

Miikodtet6 fesziiltség: 24 Vde (+20%, -10%)
A csatlakozo gyartoja: Phoenix Mecano

A csatlakozo tipusa: STLZ 950/6G-5.08-V
Az ellendarab tipusa: AKZ 950/6-5.08

k _A kiils6 fesziiltség galvanikusan el van valasztva a bels6

i

— _—

/

Motor allj (l-es és 2-es csatlakozasi pont, csak a DA..
szervoerOsitoknél) Ha erre a bemenetre fesziiltséget kapcsolunk,
a hajtas fordulatszdm alapjele zérus lesz, fliggetleniil a kiilsé
alapjelektol.

Hajtds engedélyezés (3-as ¢€s 4-es csatlakozasi pont) A
megfelelden miikodo szervoerdsitd csak akkor ad fesziiltséget a
hozza kapcsolt motorra, ha a hajtas engedélyezés bemenetre

2]Int.

S SR S

s

CAN busz csatlakozas (digitalis alapjel bemenet)

A DS.. és DA.. szervoer6sitok kétféle forrasbol kaphatnak sebesség alapjelet,

’ +10V és —10V kozott valtozo fesziiltség (analdg) alapjelet, vagy CAN buszon

keresztiil (digitalis alapjel). A két forrds kozil a megfelelé paraméter

CANL 2 P ' beallitasaval lehet valasztani. A DS.. és DA.. szervoerdsitdk CAN busz

rendszere csak az NCT 99-es vagy az NCT 2000-es CNC-vezérlorol jovo
informaciot tudja értelmezni a protokoll egyedisége miatt. A DS.. és DA..

CGND 1 ® ' szervoerGsitoket mas rendszerrel csak az analdg sebesség alapjelen keresztiil
lehet 6sszekotni.

A csatlakozo gyartoja: Phoenix Mecano

A csatlakozo tipusa: STLZ 950/3G-5.08-V

Az ellendarab tipusa: AKZ 950/3-5.08

A bekotéshez arnyékolt csavart érpart kell hasznalni, az arnyékolast mindenhol a CGND ponthoz kell kotni.

Minden CAN busszal rendelkez6 modult ugyanarra a CAN busz sinezésre kell felfiizni, mivel a CAN busz

rendszer digitalis cimeket hasznal a megfelelé6 modul kivalasztasdhoz. A sinezést mindkét oldalon a vezeték

hullamimpedanciajanak megfeleld ellenallassal kell lezarni (40 m alatt altalanosan elfogadott a 120S-os

vezeték). A DS.. és DA.. szervoerdsitoknél a CAN busz cimet paraméterként lehet megadni.

az NCT 99-es vagy az NCT 2000-es vezerlohoz vald csatlakozas:

CANH3| e

Tl
g

P3 CAN

AKZ950/3-5.08 NCT V??érlé N1|9p. D-Sub
csatlakozdja anya
CANH 3 CAN 8
CANL 2 -CAN 2
CGND 1 GND 3

A DS.. és DA.. szervoerdsitbk nem csak alapjelet fogadnak a CAN buszon keresztiil, hanem kiilonféle
informaciokat is kiildenek a vezérld felé.

Analdg alapjel és motor PTC csatlakozas (bemenet)
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Analog alapjel A DS.. és DA.. szervoerdsitdk a + és a — bemenetek kozotti
fesziiltség kiilonbséget (fesziiltség differencia) veszik alapul az alapjel értékének
meghatarozasahoz (a + és a — jelet egy differencialerdsité fogadja). A fesziiltség
differencia értéke +10V és —10V kozott valtozhat. (A DS.. és DA.. szervoerdsitok
egyik paramétere arra szolgal, hogy a maximalis analdg alapjel értékéhez
hozzéarendelje a maximalis fordulatszam értéket.) Az analdg alapjelhez arnyékolt,
kéteres, csavart érpartl vezetéket kell alkalmazni, az arnyékolast mindkét végén a
foldhoz (1-es pont) kell kotni.

Motor PTC Az 5-0s és a 4-es csatlakozasi ponthoz lehet kotni a motor
tekercsfejére erdsitett PTC ellenallas kivezetéseit.

A csatlakozo gyartoja: Phoenix Mecano

A csatlakozo tipusa: STLZ 950/5G-5.08-V

Az ellendarab tipusa: AKZ 950/5-5.08

P4 Analoge in

Paraméter valtas csatlakozas (bemenet)

A kiils6 fesziiltség galvanikusan el van valasztva a belso

+ 4 ._)'EHJ—l fesziiltségektol.

| (> Miikédtetd fesziiltség: 24 Vdc (+20%, -10%)
-3 ._)_g-—\_l T A csatlakozo6 gyart6ja: Phoenix Mecano

I ‘ i A csatlakozo tipusa: STLZ 950/4G-5.08-V

-+ Az ellendarab tipusa: AKZ 950/4-5.08

+ 2 o 'E A DA.. és DS.. szervoer6siték két paramétertablat tudnak

I ‘ N kezelni, a paramétertablak koziil ezen a bemeneten keresztiil
_ 1 o )CL lehet valasztani. Ha nincs vezérelve ez a bemenet, akkor az

|_l 1-es paramétertabla aktiv, ha 24V-ot kapcsolunk ra, akkor a

2-es paramétertabla lesz aktiv.

n=0 és n=n, csatlakozds (kimenet, csak a DA.. szervoerdsit6knél)

4

[ | n=0 (1-es, 2-es csatlakozasi pont) Ez a kimenet a motor 4ll6
allapotar6l ad informaciot a kiilvilignak. Ha a motor
fordulatszamanak abszolutértéke kisebb, mint az n=0
paraméterben megadott érték, akkor a két csatlakozasi pont
kozott zérus az ellenallés, egyébként pedig végtelen.

[ n=n, (3-as, 4-es csatlakozasi pont) Ha a motor pillanatnyi
| I

117

fordulatszama az alapjel egy meghatarozott kdrnyezetében
(az n=ns paraméterben megadott érték hatarozza meg) van, a
3-as és 4-es csatlakozasi pont kozott 1évo kontaktus zart, ha
azon kiviil, a kontaktus nyitott.

A kontaktuson maximalisan atfolyo aram: 0.5A

A kontaktus sarkain maximalisan megengedhet6 fesziiltség: 100 Vac, 100 Vdc

A csatlakoz6 gyartoja: Phoenix Mecano

A csatlakozo tipusa: STLZ 950/4G-5.08-V

Az ellendarab tipusa: AKZ 950/4-5.08

EFf]

3
2
1

£

RS232C csatlakozas
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A DS.. és DA.. szervoerdsitok paraméterezése IBM kompatibilis személyi
szamitogépen (PC) keresztil lehetséges, ehhez 0ssze kell kotni a DS.. és DA..
szervoerdsitoket a szamitogéppel. Az 6sszekotéshez arnyékolt kabelt kell hasznalni,
az arnyékolast mindkét oldalon a csatlakoz6 hazahoz kell forrasztani.

A csatlakozo tipusa: 9 polust D-Sub anya

Az ellendarab tipusa: 9 polusu D-Sub apa

O 0O
= NWHO
CS1 RS232C




Szervoerositok

DS.. és DA.. szervoerdsitok CS1 RS232C (9P. D-Sub anya)  PC soros port (9P. D-Sub apa)

2: Transmitter Output (TXD) 2: Receiver Input (RXD)
3: Receiver Input (RXD) 3: Transmitter Output (TXD)
5: Ground (GND) 5: Ground (GND)

Jeladd csatlakozas

1: A jel
2: A tapfesziiltség foldje (GND)
3: Bjel
O\ (O
5: Pozitiv tapfesziiltség (5V)
6: T kommutal? jel 8 - 8 F':-., -
3 17 : 15 8= o 3
7: 11 kommutald jel 7C-71 le 15 5
8: IIT kommutal? jel 14 62 P O 14
= 13 265 19| |38
9: A jel 12 5¢g65 .. 12 S
10: B jel 11 454 .. 11 L%
11: A tapfesziiltség foldje (GND) 10 g o g :. T
12: Cjel 9 17 le®] |99
13: —
14: Pozitiv tapfesziiltség (5V) O O
15:
arnyékolas: csatlakozé haz

A DS.. és DA.. szervoer0Ositok szabalyzokorei informaciot igényelnek a szervomotor pozicidjarol illetve
fordulatszamarol, ezeket az adatokat a szervomotoron talalhaté jeladd szolgaltatja. A DS.. és DA..
szervoerdsitokhoz olyan jeladok illeszthetdk, amelyek a kovetkezo tulajdonsagokkal rendelkeznek:

- 5V atéapfesziiltség igényiik

- TTL jeleket szolgaltatnak

- haromféle jelet szolgaltatnak (inkrementalis, referencia és kommutalo)

- akét inkrementalis és a referencia jel mellett rendelkezésre all ezek negaltja is

- maximalis impulzusszam: 32000

- A kiadé6do frekvencia (fordulatszam szorozva az impulzusszammal) maximum 200 kHz.
A jelado altal szolgaltatott informaciora nem csak a DS.. és DA.. szervoerdsitoknek lehet sziiksége, hanem annak
a berendezésnek is, amely a hajtasok folé van rendelve (pl. CNC-vezérld, folyamatiranyitdé szamitogép, stb.).
Ezért a DS.. és DA.. szervoerdsitokon nem csak a jeladd fogadasara képes csatlakozé (CS2 Encoder in) van,
hanem a szervoer0sito ugyanezeket a jeleket tovabbitja egy masik csatlakozon (CS3 Encoder out) keresztiil. A
DS.. és DA.. szervoerdsitokon beliil a két csatlakoz6 minden pontja Gssze van kotve (kivéve a pozitiv
tapfesziiltség pontjait).
CS2 Encoder in:

Csatlakoz0 tipusa: 15 polusa D-Sub anya

Ellendarab tipusa: 15 polusti D-Sub apa
CS3 Encoder out:

Csatlakoz06 tipusa: 15 p6lusu D-Sub apa

Ellendarab tipusa: 15 p6lusi D-Sub anya

A jeladot a DS.. és DA.. szervoer6sitokkel illetve a hajtasokat a folérendelt berendezéssel dsszekotd kabelt a
jelado gyartdja altal leirtak alapjan kell elkésziteni. Ha a jeladd jeleit tovabbitjuk a szervoerdsittol, a
jeladokabel hosszat a két kabel hosszanak dsszege adja, €s ennek kell kisebbnek lenni, mint a gyar altal eldirt
érték. Altalanos szabalynak tekinthetjiik, hogy csavart érparokat tartalmazo arnyékolt kabelt hasznalunk, egy jel
negaltjat és ponaltjat ugyanahhoz az érparhoz kotjikk, és az arnyékolast mindkét végen galvanikusan a
fémhazhoz csatlakoztatjuk. A kabelezés kialakitasanal tigyelni kell arra, hogy a jeladokabel minél messzebb
legyen a zavart kelt6 helyektol, vezetékektdl (pl. erésaramu kabelek). A DS.. és DA.. szervoer6sitok ugy vannak
kialakitva, hogy feliil talalhatok az er6saramu csatlakozok, alul pedig az informacios csatlakozok. A kabelezést
tehat ugy érdemes kialakitani, hogy a hajtasok felett menjen az er6saramu vezetékcsatorna, a hajtasok alatt pedig
a jeleket vivo vezetékek.

2002. oktéber NCT Kft Budapest 14




Szervoerositok

A DS.. és DA.. szervoerdsitok tizeme

Normal iizem

Ha egy megfeleléen miikodé DS.. vagy DA.. szervoerésitdé segédtap csatlakozodjara 24V-ot kapcsolunk, a
hétszegmenses kijelz6n villogd hibakdédot vagy villogd tizedespontot lathatunk. A hibakodok rossz
paraméterezésre, vagy nem megfeleld csatlakozd bekotésre (Pl. a jeladd nincs bekdtve) utalnak. A hibakddok
alapjan meg lehet sziintetni azok okait. A hibamentes allapotot a villogo tizedespont jelzi. Ha a szervoerdsit6t
hibamentes allapotban engedélyezziik, a hétszegmenses kijelzon megjelenik az aktualis paramétertabla szama (1-
es vagy 2-es, ha nem hasznaljuk a paramétertabla valasztd bemenetet, akkor mindig 1-es.). A hajtas lizemkészség
jel miikodését a SERVO READY TYPE paraméter is befolydsolja. Ha ez a paraméter 0, akkor a szervoerdsitd
iizemkéssz¢é valik, ha nem érzékel semmilyen hibat. Ha ez a paraméter 1, akkor a hibamentes allapot €s a hajtas
engedélyezése eredményezi az lizemkészséget.

Fontos megfeleléen Osszerendelni az alapjel forrasat a paramétertabla értékeivel, az AXIS ADRESS nevi
paraméterben lehet megadni, melyik alapjel forras legyen aktiv. Ha ide O-t irunk, a hajtas analog alapjelet var, ha
nullatdl kiilonbo6zot, akkor a CAN buszrdl varja az alapjelet, és egyben ez a szervoerdsité CAN-cime is.

A szervoerdsitéhdz kapcsolt motort a paraméterek beallitasaval hozza kell illeszteni a szervoerdsit6hoz.
Ezekutan, ha a szervoerdsité DC sin kivezetéseire fesziiltséget kapcsolunk, és alapjelet adunk, a motornak az
alapjelnek megfelel6 fordulattal forognia kell.

Hibalizenetek

A DS.. és DA.. szervoerdsitok folyamatosan figyelik sajat magukat illetve kornyezetiiket, ha valamilyen hibat
érzékelnek, akkor a hozzajuk kapcsolt motorra nem adnak fesziiltséget, és a hajtas tizemkészség kimenet
kontaktusat megszakitjdk. Annak érdekében, hogy a felhasznald tudja, milyen egység okozta a hibat, a
hétszegmenses kijelzon kiilonbozd villogd karakterek jelennek meg. Ha egy hiba bekovetkezik, akkor a
szervoerOsitd egy hibaoktol fiiggd tarolo (flag) értékét megvaltoztatja, elraktarozva a hibat, a hibat okozo
jelenség megsziinését kovetden is. Amig a kiilonboz6 tarolok értékét nem allitjuk vissza alaphelyzetbe
(hibatorlés), a szervoerdsité nem valhat tizemkéssz¢. Attol fliggben, hogy mi okozta a hibat, kétféle modon lehet
tordlni a hibahoz tartozo tarolét. Van olyan hibaok, amely olyan stlyosnak mindsiil, hogy csak a szervoer6sitd
Ujrainditasaval tordlhetd a hozza tartozo tarolo tartalma (un. nem tordlhetd hiba). Enyhébbnek mindsiilé hibaok
esetén a szervoer6sitd engedélyezés jel elvételével, és ismételt raadasaval (a felfutd élre érzékeny a rendszer) a
szervoer0sitd Ujrainditasa nélkiil is torolhetd a hibatarold tartalma (un. térdlhetd hiba).

Ha a hétszegmenses kijelz6n nem latszik semmi, vagy a tizedes pont nem villog, vagy értelmezhetetlen abrat
lehet latni, akkor valosziniileg a processzor nem miikddik. Ilyen esetben kapcsoljuk le az er6saramu betaplalast,
és a segédtap fesziiltségének le- majd felkapcsolasaval inditsuk tjra a hajtast. A szervoerdsitd rossz, ha
tobbszori Gjrainditas utan is mikodésképtelennek tiinik a processzor.
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Ha a processzor megfeleléen miikddik, egy hiba érzékelése utan a kovetkezd kodokat lehet latni a hétszegmenses
kijelzén:

Villogé 1-es PDPINT hiba (nem torolhetd)

A DS.. és DA.. szervoerdsitokben alkalmazott teljesitmény elektronikai modul (IGBT) kiilonb6zd figyeld
funkciokkal van ellatva (tGlaram, zarlat, talmelegedés, stb. figyelés). Ha az IGBT modul valami rendellenességet
érzékel, ezt jelzi a processzornak (PDPINT —power device protection interrupt).

Ha ezt a kddot latjuk a hétszegmenses kijelzon, kapcsoljuk le az erdsaramu betaplalast és a segédtap fesziiltségét
is. Huzzuk le a szervoerdsitérél a motorkabel csatlakozot, kapcsoljuk vissza az erdsarami betaplalast és a
segédtap fesziiltségét is, engedélyezziik a hajtast, és adjunk valamekkora alapjelet. Ha 0jra megjelenik a villogo
1-es, akkor vagy a szervoer6sito rossz, vagy nagyon erds kiilsé zavar befolyasolja a szervoerdsité miikodését. Ha
nem jelenik meg a villogd 1-es, akkor valészinlileg a motorkabel, vagy a motor zarlatos (menet-, testzarlat,
beazas, stb.).

Villog6 2-es jelado hiba (tordlhetd)

— A DS.. és DA.. szervoerdsitokben a jeladotol érkez6 két inkrementalis és a
: referencia jelparokat az abran lathaté aramkor figyeli. Ha valamelyik jelpar
nem kiilonbozik, a kimenet alacsony szintli lesz. Ez azonban nem okoz
azonnal hibat, csak akkor, ha processzor egymasutan tobbszor, megszakitas
nélkiil alacsony szintet érzékel. Annak szamat, hogy a processzor hanyadik
negativ eredmény utan jelezzen hibat, a REP ENCODER paraméterben lehet

, PROCESSZOR) | beallitani.

A jelado hiba lehetséges okai:
- nincs csatlakoztatva a jeladd
- rossz a jeladd kabel

090

- rossz az arnyékolas

- nincs megfeleld tapfesziiltség ellatasa a jeladonak

- rossz a jelado

- erds kiils6 zavar

- stb..
Abban az esetben, ha a DS.. és DA.. szervoerdsitok folé egy masik berendezés van rendelve, ami szintén
megkapja a jelado jelét, figyelembe kell venni, hogy a folérendelt berendezés jelado figyelése jelez-e hibat.
Altalaban ilyen rendszereknél a szervoerdsitd latja el a fordulatszam-szabalyozasi feladatot, a folérendelt
berendezés pedig a pozicid-szabalyozasi feladatot, emiatt ennek szigorubb jeladod figyelése van, mint a
szervoerOsitoknek. Ha ilyen esetben csak a szervoerdsitd jelez jelad6 hibat, és a folérendelt berendezés jeladd
figyelése be van kapcsolva, gyanakodhatunk a szervoerdsité meghibasodasara.

Villogé 3-as CAN hiba (tordlhetd)

A CAN busz figyelés csak akkor aktiv, ha a szervoerdsité a CAN busz bemenetrdl varja az alapjelet. Az AXIS
ADRESS nevii paraméterben lehet megadni, melyik alapjel forras legyen aktiv. Ha ide 0-t irunk, a hajtas analog
alapjelet var, ha nullatol kiilonbo6z6t, akkor a CAN buszrol varja az alapjelet, €s egyben ez a szervoer6sitd CAN-
cime is. A CAN hiba csak a szervoerdsit6 engedélyezése utan jelentkezhet.
A CAN hiba bekovetkezésének lehetséges okai:

- zarlat a CAN buszon

- nincs megfelelden lezarva a CAN busz

- til hosszt a CAN busz

- arnyékolasi hiba

- szakadt a CAN busz

Vigyazni kell arra, hogy egy CAN buszon két kiilonb6z6 modul ne legyen ugyanazon a cimen, mert ez is

hibahoz vezet.
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Villogé 4-es CAN id6zités hiba (tor6lhetd)

A CAN idozités figyelés csak akkor aktiv, ha a szervoerdsité a CAN busz bemenetrdl varja az alapjelet. A CAN
iddzités hiba csak a szervoerdsité engedélyezése utan jelentkezhet.

A DS.. és DA.. szervoerdsitok a bekapcsolast kdvetd elsé 128 CAN buszon érkezo lizenet kozt eltelt ido atlagat
kiszamoljak (TCAN_ATLAG), és a tovabbi mitkddés soran mindig ellendrzik, hogy két CAN {iizenet kozott eltelt
id6 bele esik-e a 0.5x TCAN_ATLAG —1.75x TCAN_ATLAG intervallumba, ha nem, CAN hiba generalodik. Ha a
128. CAN iizenet megérkezése eldtt engedélyezziik a szervoerdsitdt szintén CAN hiba generalodik.

Vigyazni kell arra, hogy egy CAN buszon két kiilonb6z6 modul ne legyen ugyanazon a cimen, mert ez is
hibahoz vezet.

Villogé 5-6s DC sin fesziiltség hiba (t6rolhetd)

A DS.. és DA.. szervoer6sitok egységei megsériilhetnek abban az esetben, ha a DC sin fesziiltsége meghaladja a
800V-ot. Emiatt be van épitve egy fesziiltségfigyeld rendszer, ami hibat general, ha DC sin fesziiltsége tullépi a
800V-ot.

Minden hajtasrendszerben van olyan lizemallapot (fékiizem), amikor a teljesitmény a motortdl a fétapegységig
aramlik. A fotapegység ezt a teljesitményt vagy ellenallason keresztiil hové alakitja (ellenallasos fékezés), vagy a
betaplalo halozatba kényszeriti (visszataplalo fékezés). Hiba akkor kdvetkezik be, ha a fétapegység nem képes a
motortdl jovo teljesitményt hévé alakitani, vagy a haldzatba kényszeriteni. Ellenallasos fékezés esetén
ellendrizni kell a fotapegységet, ha kiilsé fékellenallas is van, ellendrizni kell az 6sszekotd vezetékeket és a kiilsd
fékellenallast is. Ha a hiba tobbszor eléfordul - és a fétapegység teljesen ép-, akkor valdsziniileg nincs
megfeleléen méretezve a fékellenallas. Visszataplald fékezés esetén is elsGsorban a fotapegység hibajara kell
gyanakodni. El6fordulhat azonban az is, hogy a hal6zat nem képes felvenni a fékez6 teljesitményt.

A fesziiltségndvekedés oka lehet az is, hogy az erésaramu betaplalas fesziiltsége irrealisan megno.

Villogé 9-es kommutalé (HALL) jel hiba (nem t6r6lhetd)

A kommutalo jelek szolgéltatnak informaciot a szervomotor pozicidjardl, ha nem megfeleléek a szervomotor
tonkremehet. A DS.. és DA.. szervoerdsitok 1ms-ként vizsgaljadk a kommutald jelek TTL jelszintjeit, és rossz
allapotnak tekintik, ha mind a harom kommutal6 jel alacsony, vagy mind a harom magas szinten van. Hibat
azonban csak akkor general, ha kozvetleniil egymasutan a REP HALL paraméterben megadott értékszer rossz
allapotot érzékel.
A kommutal6 hiba lehetséges okai:

- nincs csatlakoztatva a jelado

- rossz a jelado kabel

- rossz az arnyékolas

- nincs megfeleld tapfesziiltség ellatasa a jeladonak

- rossz a jeladod

- erds kiilsd zavar

- stb..

Villogd A kommutalasi hiba (t6rolhetd)

A DS.. és DA.. szervoerGsiték a motor polusszamabol és a jeladd inkrementalis jeleinek szamabol
meghatarozzak a kommutalo jel ciklusanak és az inkrementalis jel ciklusanak aranyat. Ezt az aranyt
folyamatosan ellendrzik, és ha a mért arany egy elére meghatarozott értékkel eltér a szamitott aranytdl, a
szervoer0sitd hibat general.
A hiba esetén ellendrizni kell, hogy megfelelden lettek-e megadva a motor illetve a jeladd paraméterei. Illetve a
szokasos, jeladoval kapcsolatos hibak is felléphetnek:

- nincs csatlakoztatva a jelado

- rossz a jeladd kabel

- rossz az arnyékolas

- nincs megfeleld tapfesziiltség ellatasa a jeladonak

- rossz a jelado

- erds kiils6 zavar

- stb..
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Villogé C aramkorlat hiba (t6rolhetd)

A DS.. és DA.. szervoer6sitok a processzor taktusidejének megfeleléen 6sszehasonlitjak az dram pillanatértékét
a I PEAK paraméter értékével, és ha a pillanatérték nagyobb, mint a paraméter értéke, hiba lizenetet generalnak.
A hiba rossz paraméterekre, vagy a szervoerdsité meghibasodasara utal.

Villog6 E paraméter tabla ellenérzd 6sszeg hiba (t6rolhetd)

A DS.. és DA.. szervoer6sitok IBM kompatibilis személyi szamitégépen (PC) keresztiil paraméterezhetéek. A
PC-n futdé program kiszamolja a paraméterekhez beirt értékek ellendrzd Osszegét (paraméter tabla ellendrzd
Osszeg), ¢és ezt is letolti a szervoerdsitébe. A szervoerdsitdé miikodés kozben idonként Gjra kiszamitja az ellendrzo
Osszeget, és ezt Osszehasonlitja a letoltott paraméter tabla ellenérzd Gsszeggel, ha eltérés van, a szervoerdsitd
hiba {izenetet general.

Hiba esetén a szervoerGsitét Ujra kell inditani, ha tobbszori ujrainditds utan is jelentkezik ez a hiba,
feltételezhetjiik, hogy a memoria tartalma sériilt. Ilyenkor twjra be kell égetni a paraméter tablat a
szervoer0sitobe. Ha tobbszori Gjraégetés utan is fennall ez a hiba, akkor a szervoerdsitd rossz.

Villog6 F kdvetési hiba

Egy szervoer6sitd legfontosabb feladata, hogy a bemenetére adott alapjelnek megfeleld allapotba kényszeritse a
hozza kapcsolt szervomotort. Ha az alapjel megvaltozasa utan adott idével a motor nincs a megkdvetelt allapot
adott kdrnyezetében, a szervoerdsitd hiba ilizenetet general. Ez a hiba olyan problémakra utal, amelyek
lehetetlenné teszik a hajtas megfelel6 miitkodését:

- amotorkabel szakadt

- rossz a motor

- nem jo a jeladé livegtarcsaja

- tal kicsi a DC sin fesziiltsége

- til nagy a terhel6 nyomaték

- stb.

Villogé P It illetve PTC hiba (torolhetd)

A DS.. és DA.. szervoerdsitok kétféle modon tudjak megvédeni a szervomotort a tulmelegedéstél. A THERM
PROTECTION CODE paraméterben lehet beallitani, melyik modot valasztjuk:

0 — nincs védelem

1 — I’t védelem

2 — PTC védelem

A villamos motorok tekercseléseiben hévé alakuld teljesitmény aranyos a rajtuk atfolyé dram négyzetével és a
tekercsellenallas nagysagaval. Egy villamos motor hoétechnikai szempontbol egy egytarolos tagként
modellezhetd, ahol a gerjesztd jel a hdvé alakulo teljesitmény, a valasz jel a hdmérséklet megvaltozasa, a kettd
kozott a termikus id6allando, és a hdellenallas teremt kapcsolatot. A DS.. és DA.. szervoerdsitok ismerik a motor
tekercsein 4tfolyd aramot. Az It védelemhez ezenfeliil paraméterben meg kell adni a termikus idSallandot
(MOTOR THERM CONST) és a motor névleges aramat (MOTOR NOMINAL CURRENT). Ezekbdl az
adatokbdl a szervoerdsitd algoritmusa figyelemmel tudja kisérni a motor hdmérsékletét, és ha az tallép egy eldre
beallitott értéket, a szervoerdsité hibaiizenetet general. Az I’t védelem természetes hiitésii motorok esetében
megfeleld védelmet nyujt. Kényszerhtitéses motorok esetében azonban problémat jelent, hogy a paraméterekben
megadott értékek megfeleléen miikddd kényszerhiités esetére vonatkoznak, a kényszerhiités megsziinése esetén a
motor tonkremehet. Ajanlott emiatt kényszerhiitéses motorokhoz PTC védelmet hasznalni. A PTC védelem
lényege a villamos motorok tekercsfejére erdsitett pozitiv hofiiggésti ellenallds (PTC). A szervoerdsitd
folyamatosan méri a PTC elem ellenallasat, és ha ez nagyobb, mint a PTC RESISTANCE paraméterben levo
érték, a szervoerosito hibaiizenetet general.
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