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BEVEZETES

Az ECONIXX az NCTI104 periféridkat EtherCAT halozatra csatlakoztatd kartya. Az
NCT104 vezérl6é rackben a CPU kartya helyére keriil, ezaltal atveszi a CPU kartya funkciojat
¢s csatlakoztatja a periféridkat az NCT304 kozponti egységhez (EHU304).

Az NCT104 CPU kartydhoz csatlakozd tapintd egységek, a CAN buszra kapcsolodo
billentytlizet és kézikerék egységek teljes kompatibilitassal csatlakoztathatéak az ECON1XX-
hez.

Az ECON1XX kartya integraltan tartalmazza az EtherCAT Software Integrity Slave (ESIS)
egységet is, igy nem kell kiilon EPU-SIS modult csatlakoztatni az EtherCAT halézatba.

ECAT IN ECAT OUT P1 RS-232 N1

; \HH‘H\IIIII!!HH
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AZONOSITAS

A modul tipusjele: ECON1XX

5 VDC, 500 mA

Névleges értékek: +/-15VDC, 5 mA

Mechanikai méretek: 300x120%x30 mm
Tomeg: 310 g
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CONTROL DRIVES MOTORS
KEEP MOVING

1 CSATLAKOZO KIOSZTASOK
ECAT IN: bemeneti csatlakozo az EtherCAT haldzathoz

ECAT OUT: kimeneti csatlakozo az EtherCAT halozat tovabbi eszkézeihez

N1: CAN csatlakoz6 az NCT104 billentytizet felé (NCT104 kompatibilis)
RS-232: soros csatlakoz6 firmware programozasi célra
P1: csatlakozo tapinto elektronika szdmara (NCT104 kompatibilis)

A kértyan talalhato LED-ek és funkcioik:

Link/Act In : EtherCAT input port miikodik
Link/Act Out:  EtherCAT output port mitkddik

Run: nem vilagit: az egység INIT statuszban
villog: az egység PRE-OPERATIONAL statuszban
villan: az egység SAFE-OPERATIONAL statuszban
vilagit: az egység OPERATIONAL statuszban
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CONTROL DRIVES MOTORS
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2 BEALLITASOK

A vezérld bekapcsolasa utdn az elsd lépésként az NC paramétereket vagy importaljuk,
vagy kézzel beallitjuk. Az ECON1XX beallitasa céljabol fontos paraméterek:

N0000 Machine Group: Az aktiv csatornakat beallitjuk.

Paraméterek
=1 NODOO System Config

NOO0O01 Control Type
NODD2 Axis Assign
- N0003 Channel Name

NOO0O04 Nr. of Interface Cards
NOODOS NC cycle time

- NO100 Axis Config

- ND200 Coordinates

+- NO300 Feedrate

- NO400 Acceleration
NO500 Axis Input Type
NO501 Axis Input Address
N0502 Axis Output Type

BIMAENT Aclc Mokt Addan-—

1 HH

NODO0O Min: 0 Max: 10 [Ujrainditas sziikséges]
N0002 Axis Assign: A gépen hasznalt tengelyeket a megfeleld csatornakhoz rendeljiik. A

valaszthat6 csatornak az N0000 Machine Group paramétercken beallitott csatornak és a
N0003 Channel Name paraméteren beallitott neveik.

Paraméterek

= NDDODO System Config
10000 Machine Group Erték masolasa
NO0O1 Control Type NO002 Axis Assign
NO0O03 Channel Name Name User
NOODO04 Nr. of Interface Cards
NDODO5 NC cycle time Al-X
- NO100 Axis Config
% N0200 Coordinates L1-EmL-510
- NO300 Feedrate
% N0400 Acceleration N
~- NO500 Axis Servo L1-EmL-510
NO500 Axis Input Type
NO501 Axis Input Address Nem hasznalt
N0502 Axis Output Type .
¢ BACAY Awlie MNebect Addann- N Nem hasznalt
Nem hasznalt v
NOOO2 Min: 0 Max: 99 [l]jraindités sziikséges]
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NO0500 Axis Input Type: A gépen hasznalt tengelyek koziil azokat, amelyek jeladd
bemenetét az NCT104-es alaplapra csatlakoztatott mérdrendszeri kartyak fogadjak, XMU
tipusra allitjuk.

Paraméterek
1 NO500 Axis Servo A

NO501 Axis Input Address

N0502 Axis Output Type

NO503 Axis Output Address

NO504 Position Gain

NO505 Position Calibration

NO506 Position Offset

-NO507 Position Drift Compensatic

NO508 Time Constantl

‘NO509 Time Constant2

NO510 Dead Time

NO511 FeedForward

NO512 Multiply

NO513 Divide

BINE Y & Cmmen Fambunl

NOS00 Min: 1 Max: 64 [Ujrainditas sziikséges]

N0501 Axis Input Address: A tengelyek jeladd bemenetéhez tartozd egység periféria
cimét beallitjuk. Amennyiben nem vagyunk biztosak benne melyik tengelynek mi a
CAN-busz cime, azt a megfelel6 hajtas paraméterébdl kiolvassuk.

NO0501 Axis Input Address

Paraméterek

= NO500 Axis Servo
NO500 Axis Input Type

NO502 Axis Output Type
NO503 Axis Output Address User
NO504 Position Gain

1

NO505 Position Calibration
NO506 Position Offset

'NO507 Position Drift Compensatic
NO508 Time Constantl

NO509 Time Constant2

N0510 Dead Time

NO511 FeedForward

NO512 Multiply

N0513 Divide

BINCT A Cmemen Mambaal

NO501 Min: 0 Max: 50 [Ujrainditas sziikséges]

NO0502 Axis Output Type: Azoknak a tengelyeknek a mezdit, amelyeket CAN
szervoerdsitovel hajtunk, XMU_CAN tipusra allitjuk. Azon tengelyek mezdit, amelyeket
analdg hajtassal hajtunk XMU _Analog tipusra kell allitani.
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Paraméterek

= NO500 Axis Servo
L 08 Aoke B Fmes Erték masolasa
NO501 Axis Input Address NO0502 Axis Output Type
10502 Axis Output Type
NO503 Axis Output Address Name € || User
- ND504 Position Gain
ND505 Position Calibration Al-X - XMU_CAN
NO506 Position Offset
NO507 Position Drift Compensatic A2-¥
~NO508 Time Constantl 237
NO509 Time Constant2
-~ NO510 Dead Time A4-A
NO511 FeedForward
N0512 Multiply
NO513 Divide <
BAE Y A Cmamen Coebanl
< >

NO502 Min: 1 Max: 64 [Ujrainditas sziikséges])

NO0503 Axis Output Address: A tengelyek kimenetéhez tartozé egység periféria cimét

Paraméterek

= NO500 Axis Servo
ND500 Axis Input Type _
NO501 Axis Input Address NO0503 Axis Output Address

N0502 Axis Output Type :
User
1

NO504 Position Gain

NO505 Position Calibration
NO506 Position Offset

NO507 Position Drift Compensatic
NO508 Time Constantl

NO509 Time Constant2

NO0510 Dead Time

N0511 FeedForward

NO0512 Multiply

N0513 Divide

MACY A Cmmemn Fambaal

N0503 Min: 0 Max: 50 [Ujrainditas sziikséges]

beallitjuk.
Ha az NC paramétereket bedllitottuk, inditsuk ujra a vezérlét. Az el6zéekben beallitott
paraméterek csak a vezérld ujrainditasa utan frissiilnek.

Ezutan a Szerviz ---> ECAT Beallitas ablakban az ECON1XX EtherCAT-ISA
atalakito elemet kijeldljiik.
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EtherCAT

5 CIE e

=] i:] CONFIG (1) ECON-SIS EtherCAT Szoftvervédeimi egység
[§] CONFIG (1->2) ECON104 BtherCAT-ISA atalak 6 egység

Kuldott keretek 399
Elvesziett keretek 0 - - .
TXIRX hibdk 0 . : =
Index hibk 0 = - B
Telegrammok szama 4
Legnagyobb telegramszam 4 - - -
Hossz{byte] 100 - = =
Leghosszabb keret 1460
Beallitasok | Beallitasok | Beallitasok E XML Param. Jogosult-
Mentése_, | Betoltése,, Alkalmazag AutoScar:‘ Restart FsImports'll'égei hasonlit..|  sag

Ezutan az Adatok(NCT) fiilon a kartyat Nem hasznalt-rol Aktiv-ra allitjuk.

EtherCAT

I8 EHU EtherCAT kozponti elektronka egység Gyétd Settng2 Adatok(NCT) Onine PDObedlitisck Megegyzés Tmeous Ny ]|

=] E CONFIG (1) ECON-SIS EtherCAT Szoftvervédelmi egység

Name: [ECON104 EtherCAT-ISA atalak 6 egység

< >

Param. | Jogosult- |
hasonlit.,,  sag

Beallitasok
Betoltése.,

Beallitasok
Alkalmazas

Beallitasok

Mentése.. AutoScan

£

= XML
Restart =5 Importalas,

Ha megtartottuk a régi vezérldpultot billentytizettel és képernydvel, akkor a Billentyiizet
mez6t MKBTNSO0,#0-ra allitjuk.

EtherCAT
8] EHU EtherCAT kozponti elektronika egység Grété Seting? Adak(NCT) Onine PDObesltésck Megiegyzés Tir ¢ s
=[] CONFIG (1) ECON-SIS EtherCAT Szoftvervédeimi egység
EharCATAS, Name: |ECON104 EtherCAT-ISA dtalak té egység

MKBTNSO 20
Beallitasok | Beallitasok | Beallitasok E XML Param. Jogosult-
Mentése_, | Betoltése,,|Alkalmazas AutoScar:‘ Restut ps Importalag,| hasonlit_, sag

A Beillitasok Alkalmazasa gombra kattintunk, majd amikor a folyamat végbement
akkor a Beallitasok Mentése gombbal mentjiik a beallitasokat.
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| 15:45:47 _
SZERK F0% VESZ
o f=l+]
_. ' 22" m oo
EEHUM”“W*UM*i Gy Setting? Adatok(NCT) PDO  Oniine PDObealitdsok Megegyzés Timeouts Memdna EEPROM

= @ (1) ECON-SIS BtherCAT Szoftverve|
{5

Name: |ECON104 EtheCAT-ISA dtalak t6 egység | M ’V\' @ ¢

I 9) i).O

< )|
Beallﬂasok.BeaI_l_ﬂa_sok Beailﬂasqk Actoccan ||| pastar g XM!__ Param \r_>g;n__a.1|t
MenléseF‘I Betoltése.,|Alkalmazas r4 « el Importalas,| hasonlit.,  sag

Ezzel kész vagyunk az ECON1XX EtherCAT-ISA atalakit6 egység beallitasaval.

3 ETHERCAT PDO ADATOK

3.1 TIMESLICE (OUT)

Adattipus: UINT32

Az NCT vezérl6 ciklusideje ns-ban.
3.2 IFCCARDUSED (OUT)

Adattipus: UINT32

Az aktualisan kezelt interfész (INT100, INT2000) kartyakat jeloli ki. Az egyes bitek az
adott kartyanak felelnek meg.

PIL. 2 db INT100 esetén az értek: 0x00000003
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3.3 AXESUSED (OUT)

Adattipus: UINT32

Az aktudlisan kezelt tengelyeket illetve orsokat jeloli ki a mérérendszer kartydkon. Az
egyes bitek az adott tengelynek felelnek meg.

PL 5 tengely ill. orso esetén az érték: 0x0000001F

3.4 CrPuCOMMAND (OUT)

Adattipus: UINT32

bit 0: NC Ready

bit 1: Machine On

bit 2: System Reset

bit 3: Watchdog Trigger
bit 4: Tapint6 Mask 1
bit 5: Tapintd Mask 2
bit 6: Tapintd Mask 3
bit 7: Tapintd Mask 4

3.5 IFc (ouT)

Adattipus: ARRAYT0..7] OF UINT16

Interfészkartya (INT100, INT2000) outputok.
3.6 AXES (OUT)

Adattipus: ARRAY[0..15] OF NCTMUOUT

Tengely outputok (engedélyezés, analdg output, CAN output adatok).
3.7 LEDS (0ouT)

Adattipus: ULINT64

NCT104 gépi billentytizet LED outputok.
3.8 KEYBCONTROL (OUT)

Adattipus: UINT32
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NCT104 billentytizet typematic rate, beep on/off.

3.9 DRVSTATUS (IN)

Adattipus: UINT32

ECON1XX szoftver statusz.

3.10 CPUSTATUS (IN)

Adattipus: UINT32

bit 0: POD

bit 1: PS Ready

bit 2: NC Ready Status

bit 3: Output Short Circuit Error
bit 4: Tapinto jel 1

bit 5: Tapinto jel 2

bit 6: Tapinto jel 3

bit 7: Tapinto jel 4

bit 8: KLAV hiba

3.11 IFC (IN)

Adattipus: ARRAYJ0..15] OF UINT16

Interfészkartya (INT100, INT2000) inputok.
3.12 AXES (IN)

Adattipus: ARRAYT0..15] OF NCTMUIN

Mérorendszer inputok (itadatok, referencia pont, tapintasi pont).

3.13 AD (IN)

Adattipus: ARRAYJ0..15] OF UINT16

Analog inputok (INT100, INT2000).
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3.14 MACHINEPUSHBUTTONS (IN)

Adattipus: ULINT64

NCT104 gépi kezelépanel nyomdgombok allapota.

3.15 PNPCODE (IN)

Adattipus: UCHAR

NCT104 alfanumerikus billentytiizet azonosit6 kodja.
3.16 YAXLEY (IN)

Adattipus: UCHAR

Override kapcsolo allapota (0..15).

3.17 MAINSPINDLE (IN)

Adattipus: UCHAR

Foorso alapjel érték (0..10)
3.18 HWMOVELOW (IN)

Adattipus: UCHAR

Beépitett kézikerék elmozdulés értéke inkremensben (low byte).

3.19 HWMOVEHIGH (IN)

Adattipus: UCHAR

Beépitett kézikerék elmozdulés értéke inkremensben (high byte).

3.20 SCANCODES (IN)

Adattipus: UINT24

Alfanumerikus billenytiizet scan kédjai.

NCT Ipari Elektronikai Kft. 14/17 2020.03.02., DocV1
1148 Budapest, Fogarasi Ut 7.

Tel.: +36 1 467 6300

www.nct.hu



ECONIXX
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3.21 HANDWHEELMOVEO (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (0) kézikerék elmozdulas értéke inkremensben.

3.22 HANDWHEELMOVEI1 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (1) kézikerék elmozdulés értéke inkremensben.

3.23 HANDWHEELMOVE?2 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (2) kézikerék elmozdulés értéke inkremensben.

3.24 HANDWHEELMOVE3 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (3) kézikerék elmozdulas értéke inkremensben.

3.25 HANDWHEELAXIS0 (IN)

Adattipus: UCHAR
CAN (0) kézikerék tengelykivalasztas.
3.26 HANDWHEELAXIS]1 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (1) kézikerék tengelykivalasztas.
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3.27 HANDWHEELAXIS2 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (2) kézikerék tengelykivalasztas.
3.28 HANDWHEELAXIS3 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (3) kézikerék tengelykivalasztas.

3.29 HANDWHEELINCRO (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (0) kézikerék 1épéskoz (inkremens) kivélasztas.

3.30 HANDWHEELINCRI1 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (1) kézikerék 1épéskoz (inkremens) kivalasztas.

3.31 HANDWHEELINCR?2 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (2) kézikerék 1épéskoz (inkremens) kivélasztas.

3.32 HANDWHEELINCR3 (IN)

Adattipus: UCHAR

CAN (3) kézikerék 1épéskoz (inkremens) kivalasztas.
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3.33 DuMmY0 (IN)

Adattipus: UCHAR

Nem hasznalt.

3.34 Dummy1 (IN)

Adattipus: UCHAR

Nem hasznalt.

3.35 DuMMY2 (IN)
Adattipus: UCHAR
Nem hasznalt.

3.36 DuMmmY3 (IN)
Adattipus: UCHAR

Nem hasznalt.
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