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BEVEZETES

Léptetd motor csatlakozo (16 polusu Molex MicroFit):

- STEP-DIR motor kimenet — 5 db
- 24V bemenet — 1 db
- 24V kimenet — 1 db

- EnDat/SSI csatlakozas — 5 db (EnDat csak az 5. csatornan lehet)

Analdg foorso csatlakozé (12 polusi Molex MicroFit):

- +/-10 V anal6g kimenet — 1 db
- 24V bemenet — 3 pcs
- 24V kimenet — 2 pcs

24V 1/0:
- 8 db bemenet

- 5db relé kimenet (5 A)
- 3 pes relé kimenet (10 A)

Egyég interfész jelek:

- Analog bemenet (0-5 V) — 2 db

- CAN BUS kézikerékhez — 1db

- Tapint6 — 2 db (12 pélusu Molex MicroFit)
- LED vonal meghajtas — 1 db (24V / 1 kohm)

- Csatlakozas EtherCAT LVDS buszra
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AZONOSITAS
A modul tipusjele: PI-EMI
. L 5V

Neévleges értekek: 520 mA, terhelés nélkiil

Mechanikai méretek: 300x108%x56 mm

Tomeg: 350 ¢
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1 SSI BEMENETEK

SSI interfésszel rendelkezd jeladok jeleinek fogadasara.
Maximalis orajel frekvencia:
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EnDat interfésszel rendelkez0 jeladé fogadasara.
Maximalis orajel frekvencia:
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GND
CLKS-
DTA5-
+5v
ouT4
DIRS—
GND
STP5-

>
W

boobobo alC

[}

o]

kuvTﬁwm_.

[— GND

CLK3-
DTA3-
+5V
ouT2
DIR3—
GND
STP3—

>
~

©

lav
CLK4+—
DTA4+—
+5V —m
IN3 —
DIR4+—
GND —
STP4+—

vvvavvv_.

oo o o006 oo

[o+]

5V vagy 24V-os jelekkel miikodo tapinto egységek fogadasara alkalmas bemenet.
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12 6 12 6
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A tapintok 5 V, illetve 24 V jelszintiiek is lehetnek. A tapint6 jelszint a JP18 (1. tapintd)
¢és JP20 (2. tapintd) jumperrel allithato be (5 V illetve 24 V).

A JP17 (1. tapinto) és JP19 (2. tapintd) jumperrelvalaszthatunk a tapint6 jel (TSIG) lefut6 vagy
felfuto éle kozott.

A Kkartya tartalmaz 1 - 1 RDY bemenetet csatorndnként, 5 V-os és 24 V-os jelek szdmara
egyarant. (Battery, tapint6 csatlakoztatva, iizemkészség €s egyéb funkciokra is hasznalhato).

A JP18 (1. tapint6) és JP20 (2. tapinto) jumperrel a RDY jel magas szintre huzhat6 ellenéllassal.

4 ANALOG BEMENET

0-5V tartomanyba es6 analog jelek fogadasara alkalmas bemenet 12 bites A/D
atalakitoval.

AN

AGND —f—+=

ANl —f®

5vDC

5 DIGITALIS BEMENETEK

24V-os digitalis jelek, érzékelok, egyéb eszkdzok fogadasara hasznalt bemenetek.

P3 P6b P/
lov —4: 8 124V —4: 8 107 —w: 8
lav __E‘: 7 124V ——9: 7 186 __E': 7
oV __': 6 124V ——a: 6 25 ——a: 6
oV ——-'I 5 124V __.,: 5 24 ——n: 5
oV ——n: 4 124V ——a: 4 123 ——a: 4
lov ——=|' 3 124V ——e: 3 122 ——a: 3
oV ——a: 2 124V ——a: 2 121 ——a: 2
lov ——n: 1 124V ——a: 1 ) ——a: 1

6 HOMERSEKLET ERZEKELO BEMENET

10kohm névleges ellenallasa hdmérséklet érzékeld fogadasa.
Pl. B57703M0103G040 EPCOS
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KEE IN
TEMP
AGND—A: 3
T2 ——a: 2
T —4:1

7 LEPTETOMOTOR VEZERLES KIMENET

Léptetdmotor vezérld szamara impulzus (STP) és irdnyjel (DIR) kimenet ponalt és
negalt formaban. A jelek nyitott kollektoros meghajton keresztiil keriilnek kiadasra.

8 ANALOG KIMENET

+/- 10 VDC sebesség alapjel (215 felbontadssal) analog hajtdsok szamara.

W

7 1
18v  —p° e— GND
124y —f= =f— GND
IN7 Tﬂ ef— OUT7
IN6 —f° e — OUT6E
INS —f° of— OUTS
ANOUT —ga_csf—— AGND

12 6

9 DIGITALIS KIMENETEK

8 db FET-es kapcsoloval megvalositott 24 V digitalis kimenet. Maximalis terheld

aram: 500 mA.
P1
ey = |1

lev —f—= 2

GND —p——= 3

10 RELES KIMENETEK

5 db zar6 érintkezds kisebb aramu (5A) ¢és 3 db morse érintkez0s nagyobb aramu
(10A) relés  kimenet.
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11 VENTILLATOR KIMENET

0-24V kozott beallithatdo DC fesziiltség kimenet. Altaldban ventillator meghajtasra
hasznalt PWM miikodésti kimenet.

FAN

PWM

124V

—48

2

—4o

1

12 LED KIMENET

24V DC kimenet LED vilagitas szamara. Soros ellenallassal beéllithat aramértékkel.

LED

—o

2

o

I
|
|

1
|

13 CAN INTERFESZ

CAN csatlakozo feliilet kiilsé kézikerék szaméara. CAN buszon keresztiil fogadja a
kézikerék elfordulas értékét, a kivalasztott tengelyt és az inkrementalis 1épéskozt.

A CAN kommunikéci6 sebessége 500kbit/sec. A kabelezésnél biztositani kell a lezard
ellenallasokat.
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KEE IN
CAN
5VDC*4': 5
GND *4: 4
GND *4’: 3
CANL*A: 2
CANH——ﬂ: 1

14 ETHERCAT INTERFESZ

A modul EtherCAT-LVDS buszon kommunikal a vezérld rendszerrel. Az LVDS
inputon keresztiil kell csatlakoztatni az EPU egységre vagy egy mar EPU-ra
csatlakoztatott modulra. Az LVDS output csatlakozora illeszthetd egy kovetkezd
modul.

A kartyan taldlhato LED-ek és funkcioik:

Link/Act In : EtherCAT input port miikodik

Link/Act Out: EtherCAT output port mitkddik

Run: nem vilagit: az egység INIT statuszban
villog: az egység PRE-OPERATIONAL statuszban
villan: az egység SAFE-OPERATIONAL statuszban
folyamatosan vilagit: az egység OPERATIONAL statuszban

15 ETHERCAT PDO ADATOK

15.1 SPEEDSETVALUEL..6 (OUT)

Adattipus: INT32

31 30 29 28 27 26 25 24
SSV 31 SSV 30 SSV 29 SSV 28 SSV 27 SSV 26 SSV 25 SSV 24
23 22 21 20 19 18 17 16
SSV 23 SSV 22 SSV 21 SSV 20 SSV_19 SSV_18 SSV_17 SSV_16
15 14 13 12 11 10 9 8
SSV_15 SSV_14 SSV_13 SSV_12 SSV 11 SSV_10 SSV 9 SSV 8
7 6 5 4 3 2 1 0
SSV 7 SSV 6 SSV 5 SSV 4 SSV 3 SSV 2 SSV 1 SSV 0

Bit31..0 — SSV31..SSV0: eldjeles sebesség alapjel
maximalis érték: 0x200000
minimalis érték: 0xffe00000
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NC Ready allapotban (EtherCAT OP mdd) a SpeedSetValue értéke azonnal érvényesiil a
modul kimenetén.

15.2 CONTROLDWORD1..6 (OUT)

Adattipus: UINT32

31 30 29 28 27 26 25 24

23 22 21 20 19 18 17 16

15 14 13 12 11 10 9 8
ZPulseRequest ErrorClear

7 6 5 4 3 2 1 0

Bit 9 - ErrorClear Hibak torlése.

Az ErrorClear bit értékét 1-re allitva irva a ErrorDword tartalma torlodik, ha a
StatusDword-ben az ErrClearAck bit 0 értékii.

Bit 11 — ZpulseRequest Referencia impulzus keresés inditasa (grid).

A ZpulseRequest bit az inkrementalis jelado6 referencia impulzusanak keresését inditja el.
A hajtas mérérendszere a ZPulseAck jelzdbiten keresztiil jelzi, ha referencia impulzust
talalt. Ez egyuttal jelzi azt is, hogy a referencia impulzus pozicidja (vagy szoghelyzete)
mar rendelkezésre 4ll és kiolvashaté a ReferencePosition adatmezén. Minden tovéabbi
referencia impulzus megtaldldsakor a referencia impulzus aktualis pozicioja
automatikusan beirdédik a ReferencePosition adatmezore fiiggetleniil a ZpulseRequest és
a ZpulseAck allapotatol.

A folyamat rovid leirasa:

A ZpulseRequest=1 hatdsara a referencia impulzus keresés elindul. Ha a mérdrendszer
talalt referencia impulzust, akkor a ZpulseAck=1 ¢értékkel jelzi ezt. Ezutan a
ReferencePosition adatmezdn megtalalhato a referencia impulzus pozicidja. A vezérld a

crer

A ZpulseRequest=0 hatasara a ZpulseAck is 0 értéket vesz fol.

Az alabbi folyamatdbran a referenciapontfelvétel folyamata Ilathatdé. Lasd még:
ZPulseAck
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E VIN
L£PulseRaquest \"\‘
R NG
Zpulss y f "

15.3 OUuTPUTBYTEOQ (OUT)

Adattipus: UINTS

7 6 5 4 3

ouT 7 ouT 6 ouT 5 ouT 4 ouT 3

oUT 2 oUT_1 ouT 0

Bit7..0 - OUT7..0UTO0: 24V DC FET-es digitalis kimenetek

15.4 OuTPUTBYTEI (OUT)

Adattipus: UINTS

7 6 5 4 3

OUT 15 | OUT 14 | OUT 13 | OUT 12 | OUT M

ouT_10 ouT 9 ouT 8

Bit7..0 - OUT15..0UTS: relés digitalis kimenetek

15.5 TP-MAsK1..2 (OUT)

Adattipus: BIT

Bit — : az adott tapint6 csatorna engedélyezd bitje

15.6 DUMMY (0OuT)

Adattipus: BIT, UINTS

Nem hasznalt adatteriiletek.

15.7 FANSPEED (OUT)

Adattipus: UINT16

Bit15..0: ventillator fesziiltség
0x0000: V
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OxFFFF: V

15.8 ACTUALPOSITION]..5 (IN)

Adattipus: UINT64

31 30 29 28 27 26 25 24
POS_31 POS_30 POS_29 POS_28 POS_27 POS_26 POS_25 POS_24
23 22 21 20 19 18 17 16
POS_23 POS_22 POS_21 POS_20 POS_19 POS_18 POS_17 POS_16
15 14 13 12 11 10 9 8
POS 15 | POS 14 | POS 13 | POS 12 | POS 11 | POS_10 POS 9 POS 8
7 6 5 4 3 2 1 0
POS 7 POS 6 POS 5 POS 4 POS 3 POS 2 POS_1 POS 0
Bit 31..0 - POS_31..POS_0: aktualis pozicio
15.9 STATUSDWORDI1..5 (IN)
Adattipus: UINT32
31 30 29 28 27 26 25 24
POS_31 POS_30 POS_29 POS_28 POS_27 POS_26 POS_25 POS_24
23 22 21 20 19 18 17 16
POS_23 POS_22 POS_21 POS_20 POS_19 POS_18 POS_17 POS_16
15 14 13 12 11 10 9 8
POS 15 | POS 14 | POS 13 | POS_ 12 POS_11 POS_10 POS 9 POS 8
7 6 5 4 3 2 1 0
POS_7 POS_6 POS_5 ErrClearAck | ZpulseAck Abs/Incr POS_1 POS_0

Bit 2 - Abs/Incr Abszolut vagy inkrementalis jelado.
TTLAC modulnal ez mindig 1 értékii, vagyis inkrementalis jelado.

Bit 3 - ZpulseAck Ervényes referencia impulzus nyugtazas.

Ez a jelzobit a referenciaimpulzus keresésének inditasat (ZpulseRequest) kdvetden az
elsé referenciaimpulzus megtaldlasakor 1 értéket vesz fel. A hajtas mérdrendszere a

ZPulseAck jelzdbiten keresztiil jelzi, hogy referenciaimpulzust talalt, egyuttal jelzi, hogy
a ReferencePosition értéke érvényes, kiolvashato.

Bit 4 - ErrClearAck. A hibatorlés reteszelése

A ControlDword ErrClear bit 1 értékének hatasara ez az ErrClearAck bit 1 értéket vesz
fel, és mindaddig 1 értékli marad, mig a ControlDword ErrClear bit 0 értékre nem valt.

15.10 ERRORDWORD1..5 (IN)

Adattipus: UINT32
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VING
31 30 29 28 27 26 25 24
23 22 21 20 19 18 17 16
15 14 13 12 11 10 9 8
7 6 5 4 3 2 1 0
EncoderErr | UnitErrors

Bit 0 - UnitErrors Globalis hibajelzés.
A UnitErrors bit 1 értéket vesz fel, ha barmilyen hiba el6all az egységen.
A hiba kozelebbi okat a tovabbi hibabitek vizsgélataval lehet feltarni.

Bit 1 - EncoderErr Jelado hiba a csatlakoztatott jeladonal.

15.11 DIGITALINPUTBYTE( (IN)

Adattipus: UINTS

7 6 5 4 3 2 1 0
IN_7 IN_6 IN_5 IN_4 IN_3 IN_2 IN_1 IN_O
Bit7..0 — IN7..INO: 24V digitalis bemenetek
15.12 DIGITALINPUTBYTEI1 (IN)
Adattipus: UINTS
7 6 5 4 3 2 1 0
IN_15 IN_14 IN_13 IN_12 IN_11 IN_10 IN_9 IN_8
Bit7..0 — IN15..IN8: 24Vdigitalis bemenetek
15.13 ANALOGINPUT (IN)
Adattipus: UINT16
15 14 13 12 11 10 9 8
0 0 0 0 DATA_11 DATA_10 DATA 9 DATA_8
7 6 5 4 3 2 1 0
DATA 7 | DATA 6 | DATA 5 DATA 4 | DATA 3 | DATA 2 DATA 1 DATA 0

Bit11..0 - DATA11..DATAQ: 12 bites analog érték
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15.14 TP_StATUS1..2_ (IN)

Adattipus: BIT

A tapint6 jel (TSIG) allapota az 1. illetve a 2. tapintonal.

15.15 TP_READY1..2 (IN)

Adattipus: BIT

A RDY jel allapota az 1. illetve a 2. tapintonal.

15.16 DUMMY (iN)

Adattipus: BIT, UINTS8

Nem hasznalt adatteriiletek.

15.17 TEMPERATURE (IN)

Adattipus: UINT16

15 14 13 12 11 10 9 8

0 0 0 0 DATA_11 | DATA 10 | DATA 9 | DATA 8

7 6 5 4 3 2 1 0
DATA7 | DATA6 | DATA5 | DATA4 | DATA3 | DATA2 | DATA 1 | DATA O

Bit11..0 - DATA11..DATAUOQ: 12 bites, hdémérséklettel aranyos analog érték

15.18 HANDWHEELMOVE (IN)

Adattipus: UINTS

Két lekérdezés kozotti kézikerék elmozdulas értéke.

15.19 HANDWHEELAXIS (IN)

Adattipus: UINTS

A kézikeréken kivalasztott tengelyt jelz6 adat.

15.20 HANDWHEELINCR (IN)

Adattipus: UINTS

A kézikeréken kivalasztott 1épéskozt jelzd adat.
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15.21 TEST (IN)

Adattipus: UINTS

Fejlesztési célra hasznalt adat.
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