ECAT-SENS
® EtherCAT KTY84/130 héméré modul

CONTROL DRIVES MOTORS
KEEP MOVING

ECAT-SENS

EtherCAT KTY84/130 homéro
modul 4/20mA analég bemenettel

Leirt SENS szoftver verzio6: 2.13, 2.14
Dokumentum reverzio: 1.1

NCT Ipari Elektronikai Kft. 1/16 2021.06.16.



ECAT-SENS
EtherCAT KTY84/130 héméré modul

TARTALOMJEGYZEK
I BEVEZETES. ..ottt ettt et e et eee e e eeeees s eeeaseeeeeeeeaeseeesesaens 3
2 CSATLAKOZO KIOSZTASOK ES TIPIKUS BEKOTES.......ooueueoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 4
3 FUNKCIONALIS LEIRAS. ...ttt eee s eeneeee 5
3.1 KTY84/130 HOMERSEKLET SZENZOR BEMENET.......c.oiemeeeeeeeeeeeeeeereene 5
3.2 ANALOG ARAM BEMENET .......oieieeeeeeeeeeee et eeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeeeeeeeeeeseseeeneees 5
4 ETHERCAT INTERFESZ ES BEALLITASOK ... vittiteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 5
4.1 FolyamatadatokK...........ccueeiiiiiiiiieeiee ettt 6
4.1.1 ECatContIrOIWOTA. .. .coeeeeeeeeee et e e e e e e e e e e eeeeeaaaeaeaaenes 6
4.1.2 AnalogBItValUe. ......cooiiiiiiiiieiiee e e 6
A.1.3 ECAtSTATUSWOI. oottt e e e e e e e e e e e eaeeeeeeeeearaaaeaaens 6
4.2 Beallitd felilet aZ NCT VEZETLIODEN. c.c.uunneeee e e e eeeeeeeens 7
4.3 Ri1asztasi hatarértEKek DEALITTASA. ....ceeeeeeeee e e e e e e e e e 9
A KALIDTACIO .« oot e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eae e raaaeeeeeeeeaeaeaaaaeaaeeaae 9
4.4.1 HOmMErséKlet METreS KALIDIACIO. .. ...ceeeeeeeeee e eeeeeaee e e 9
4.4.2 Aram MEIES KAIIDIACIO .. .veeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 10
4.5 Mért értékek fAj1ba Mentese.........ooviiiiiiiiiiiieiie e 11
4.6 Mailbox kommunikacid (Parancsok)..........ccueeeevreerireeiieeeeiieeeieeesieeesreeesreeeevee e 12
5 HASZNALAT AZ NCT VEZERLOBEN.........ouiueuieeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee et eeeeeeeeesene 14
5.1 Folyamatadatok szimbolumhoz rendelése............cocueriiiiiiniiiiiiiiiiieeieeeeseeee 14
5.2 HOomérséklet értékek olvasasa PLC-DOL.......coovveuueeeeeeee et 14
6 ANALOG BEMENETI KAPCSOLAS VAZLATOK ..ot 15
7 DOKUMENTUM REVIZIO ..ottt eeee s 16

NCT Ipari Elektronikai Kft. 2/16 2021.06.16.



ECAT-SENS
EtherCAT KTY84/130 hémér6é modul

1 BEVEZETES

Az ECAT-SENS egy EtherCAT-en kommunikald, nyolc darab KTY84/130

hémérséklet szenzort fogadd hémérd modul, ezen kivll rendelkezik egy darab 4/20

mA analég aram bemenettel. A 4/20 mA bemenet értéke folyamatadatként elérhetd,

a mért hémérsékletek csak EtherCAT mailbox protokollon keresztil kérdezhetdk le.

Aram 4/20 mA

H6mér6 szenzor
bemenetek, X1

A bemenet, P2

/
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ver. 2.13 g 3| a szoftver verzidval
EtherCAT EtherCAT
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@z'0L'1L0Z 10N
LLA HOSN3IS—1V23
Output Input
Link/Act Link/Act
LED LED

EtherCAT Run LED

Miszaki alapadatok:

Tapellatas (LVDS-en keresztiil)

5V /200 mA

H6oméro szenzor bemenet

8 db, KTY84/130

Hémérés pontossaga

+/- 3°C +/- KTY84/130 pontossaga

Arammérés bemenet

1db, 4/20 mA

Arammérés pontossaga és felbontasa

1% alatt (karibralhatd), 12 bit felbontassal

EtherCAT mailbox protokoll

gyarto specifikus

Mechanikai méretek és tomeg

108 x 87 x 30 mm, 120 g
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2 CSATLAKOZO KIOSZTASOK ES TIPIKUS BEKOTES

KTY84/130

AN

A

4/20 mA
transmitter

X1
Jel lab
OA ... 7A | - |HO6mérsékelt érzékel6 szenzor anddja
OK...7K | - | HBmérsékelt érzékeld szenzor katddja
P2
Jel lab
DNC 1 | Nincs hasznalatban.
IN_P 2 | Aram jel bemenet
IN_N 3 | Aram jel kimenet
GND 4 | Elektronika foldje (azonos a EtherCAT LVDS tapfesziilség foldjével)
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3 FUNKCIONALIS LEIRAS

3.1 KTY84/130 HOMERSEKLET SZENZOR BEMENET

A kartyahoz 8 darab KTY84/130 héérzékelé csatlakoztathatd az X1
sorkapcson keresztil. A KTY84/130 polarizalt eszkdz, de 150 °C hémérséklet alatt
polarizalatlanul viselkedik, ezért ez alatt a hémérseklet alatt az abrahoz képest
forditott bekotéssel is helyesen mikodik. A KTY84/130 érzékel6 mindkét labat
villamosan el kell szigetelni, nem koétheték sem foldre, sem egyéb potencialra. Ha
az adott csatlakoztatasi pontra nem csatlakoztattunk hé&érzékel6t (szabadon
hagyjuk), ott egy 200 °C-nal nagyobb értéket mérink, ebbdl kdvetkezéen az
erkékel6 vezeték szakadasa is tudjuk detektalni, a beallitott hatarérték tullépéseén
keresztul.

A mért hOmeérseklet értékre riasztasi limit és kalibracio is beallithato, a mért
értéek folyamatadatként nem elérheté (PLC-hez nem mappelhetd), de mailbox

protokollon keresztll lekérdezhetd.

3.2 ANALOG ARAM BEMENET

Az analég bemenet csatlakoztatasi pontj a P2 csatlakozémddja. Az DNC (1)
csatlakozasi pont nincs hasznalatban (ne kossik be), a IN. P (2) és IN_N (3)
csatlakoztatasi pontok k6zé kerll az aram tavado jele az abran jeldlt polaritéassal, a
GND (4) pontot, ami a modul elektronika foldje, célszerl foldelési szempontok miatt
egy nagyobb, mint 50 ohmos ellenallassal hozza kell koétni az IN_N ponthoz.
csatlakozasi ponthoz. Az aram bemenet terhel6 ellenallasa 120 ohm.

A mért aram mikroamperben adodik at az EtherCAT fellletre folyamatadatként
(@ mért értek PLC-bdl elérhetd). A mért aramértékre riasztasi hatarérték és

kalibracio is beallithato.
4 ETHERCAT INTERFESZ ES BEALLITASOK

A modul EtherCAT-LVDS buszon kommunikal a vezérlé rendszerrel. Az LVDS
inputon keresztul kell csatlakoztatni az EPU egységre vagy egy mar EPU-ra

csatlakoztatott modulra. Az LVDS output csatlakozéra illesztheté egy kovetkezd
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modul. Az eszkdz rendelkezik folyamatadatokkal, a beallitasok pedig mailbox

protokollon keresztul érhetdk el.

4.1 FOLYAMATADATOK

A vezérl6/PLC altal irt folyamatadat egyetlen mezét tartalmaz (EcatControlWord),
az eszkoz altal kuldott adat két mezét tartalmaz (EcatStatusWord, AnalolgBitValue).

Folyamatadatok fixek, nem valtoztathatok.

Valtozé neve Adattipus Irany Tipus
EcatControlWord UINT (16 bit) | output | -
EcatStatusWord UINT (16 bit) | input | bitmezb
AnalogBitValue UINT (16 bit) | input | analog érték

4.1.1 ECATCONTROLWORD

A kontroll szd nincs hasznalatban, csak az el6z6 szoftver verzidokkal vald
kompatibilitas miatt megtartva, nullaval cérszera irni.

4.1.2 ANALOGBITVALUE

Ezen a valtozén olvashatd ki a 4/20mA aram bemenet értéke 16 bites elbjel nélkili
egész szamként, uA (mikroamper) mértékegységben (pl. 4mA = 4000).

4.1.3 ECATSTATUSWORD

Bitmezd, ami informaciét ad a beallitasok betdltésének allapotardl és a beallitott

hatarértékek tullépéseérdl.

15 14 13 Vi 8 7 6 5 4 3 2 1 0
EC |ELE|CRE / OC |OH7 |OH6 [OH5 |[OH4 |OH3|OH2|OH1|OHO
7/
Hiba bitek Nincs hasznalatban. Hatarérték tallépés jelzdbitjei

Az OHn (OverHeating) 0-7 bitek egy-egy medgdfigyelt hémérséklet bementhez
tartoznak (a bit sorszam azonos az X1 sorkapcson lévé sorzsamozassal),

alapértelmezett értékik nulla, és 1-be billen, ha az adott bemeneten mert
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hémérséklet atlépte a hatarértéket (figyelmeztetési hémérsékletet) és ismét nulla
érték(l, ha a hémérséklet a hatérérték ala csokkent. Ehhez hasonl6 moédon a
statusz szo 8. bitje az OC (Over Current) bit, ami akkor ad 1 értéket, ha a 4/20 mA

aram bemeneten az aramérték meghaladja a beallitott aram hatarértéket.

ELE | CRE Magyarazat
0 0 Az kalibral6 és hatarérték adatok az EEPROM-boI sikeresen betoltve.
0 1 Az EEPROM tartalmazott adatokat, de a CRC hibas; alapértelmezett
értékek toltédtek be.
1 0 Nincs ilyen allapot.
1 1 Az EEPROM dres (pl. még nem voltak beallitva adatok) vagy olvasasi
hiba.

A 15. bit az EC (Error Code) bit, aminek 1-be billenése azt jelzi, hogy hiba
tortént és érvényes hibakdd olvashatd ki. A hibabitet a hibakod kiolvasasa torli.

A 14. bit az ELE (Eeprom Load Error), ez a kalibralé és hatarérték adatokat
tartaimazé6 EEPROM beolvasas hibajelzé bit, akkor 1, ha az EEPROM-ot nem
sikerllt beolvasni vagy az EEPROM Ures. A 13. bit az CRE (Eeprom CRC Error),
ez, akkor 1, ha az EEPROM-bdl olvasott adatok CRC-je hibas. Ha ELE vagy CRE
bitek kozul barmelyik 1, akkor az EEPROM Ures, vagy hibas adatot tartalmaz, azaz

nem sikerult érvényes adatokat olvasni az EEPROM-bal.

4.2 BEALLIiTO FELULET AZ NCT VEZERLOBEN

A hémérséklet értékek lekérdezésére, kalibralo értékek beallitasara, riasztasi
hatarértékek beallitasara az NCT vezérl6 egyedi beallitd fellletet biztosit. A beallitd
felllet az EtherCAT ablak Analog lapflilén talalhatd.

A "Value” oszlopban lathaté az adott 0-7 sorszamu hédmérén aktualisan mért
erték Celsius-ban, a mért aramérték a 8. sorban. A mért értékek ciklikusan
frisstlnek. Ezen kivll leolvashatdé az eszkbz szoftver és hardver verzidja és az

arammeérés meredekségi és ofszet kompenzacios értéke. A “Limit’ oszlopban
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lathatok a beallitott riasztasi hatarértékek, ami hémeérsékletre alapértelmezetten
80 °C, aramértékre 21 mA (21000).

EtherCAT
il EHUBherCATKY  Guans  Setting?  Adatok(NCT) Orline Analog  PDO beslitdsok  Megieayzés Timeouts [
=-f (1) EPU-SIS Ethes
=
& (253) Compact e
Temperature 0 ('C)
Temperature 1 ('C) 2294300 50,0000,
Temperature 2 ('C) 2293800 50,0000,
Temperature 3 ('C) 2293000 50,0000,
Temperature 4 ('C) 229,3500| 50,0000,
Temperature 5 ('C) 2293500 50,0000,
Temperature & ('C) 2294100 50,0000,
Temperature 7 ('C) 2294400, 51,0000,
Current (ud) 43,7000, 21000.0000,
Current Gain Calibr. 0.0000 EW
Current Offzet Calibr. 0,0000 MaM
Software version v2 13 -
Hardware version vl -
W
Command Index Value
Send
Temp. Calibration values w0
< > Temp. Calibration values 4
Limit values 1
Led_Cff 2
Led_Cn 3
Led_Flicker 4
Led_Breathing 5
Temp. Calibration disable [
Temp. Calibration active 7
Cument Gain Calibr. g
Cument Offset Calibr.
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A beallitasokhoz el&szor ki kell valasztani a “Command” legordilé listabdl a
parancsot, amit végre akarunk hajtani, majd az érzékelé sorszamat (“/ndex”), amire
a parancs vonatkozik. A h6mérék indexe azonos a X1 a sorkapocs folott 1évé jelzés
indexéve (valamint az EcatStatusWord megfeleld sorszamu bitjeivel). Ha a
parancshoz tartozik érték, akkor azt a “Value” dobozba kell beirni. A “Send”
gombbal érvényesithetdé a beallitas, ami azonnal automatikusan mentédik is az
eszkdzbe.

A Dbeallitasokon kival vannak teszteléshez hasznalhaté parancsok. A
Led_Off /| Led_On / Led_Flicker / Led_Breathing: parancsokkal a modulon
talalhatd piros szinl allapotjelzé talalhatd LED muikodési maédjait lehet allitani. A
Temp. Calibration disable / Temp. Calibration active: parancsokkal lehetséges
a hémérséklet kompenzacié ki- és visszakapcsolasa. A korabban megadott
kompenzald értekeket nem torli, csak lehetéséget ad, ahogy megnézzuk a
kompeznalas nélkuli nyers meért értékeket. Mindkét parancstipusnal sem az érték,

sem az index nincs figyelembe véve és nem is mentddik az eszkdzbe.

4.3 RIASZTASI HATARERTEKEK BEALLITASA

A riasztasi hatarértékek egyedileg bedllithatok a nyolc hémérséklet érték
barmelyikére és a mért aramértékre. A “Command’ listaban a “Limit values’-t
valasztva, az “Index’-nél a hémérd sorszamat (0-7) kivalasztva a “Value” cellaba
kell beirnunk a riasztasi hémérsékletet, amit a “Send’-re kattintva tudunk elklldeni
az eszkdznek. A hatarérték bedllitAsok mentése minden mddositaskor
automatikusan megtorténik. Az aramértékre hasonléan adhatunk meg hatarértéket,

csak az "Index’-nél 8-as értéket kell kivalasztanunk.

4.4 KALIBRACIO

A kalibracio célja a hémérséklet és arammérés pontossaganak ndvelése, egy
klls6 pontosabb eszkbdzzel végzett mérés segitségével. A kalibracios beallitasok

mentése minden modositaskor automatikusan megtorténik.

4.4.1 HOMERSEKLET MERES KALIBRACIO

Lehet6ségunk van kalibralt értéket bedllitani, a valés hémérséklet

megadasaval. Ehhez a “Command’ listaban a “Temp. Calibration values’t
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valasztva, az “Index’-nél a hémérd sorszamat (0-7) kivalasztva a “Value” cellaba
kell beirnunk a valds, °C-ban hémérséklet értéket. Majd a “Send” gombbal tudjuk

érvényesiteni a beallitast.

4.4.2 ARAM MERES KALIBRACIO

s s

kijelzett aramadatot (Im, pA) és a valds (pontosan megmért) aramértéket (lv, pA). A
ponthalmaz ismeretében linearis regresszié modszerével egyenes kell illeszteni a
hibara, a mért érték fuggvényében, szamitas elvégzéséhez egy Excel tabla is

rendelkezésre all.

»

b Im (kijelzett
aramértek, pA)

Iv (valos
aramérték, pA)

I I >
»

I I
4000 20000 pA

N Y .
NY (X)) - X)(QY)
GainCal = —= - i=l _ P
N2AH=Q XY X jeloli a kijelzett értékeket: X = Im

Y jeldli a hiba értékeket: Y =Im—1Iv

XY o 3x

OffsetCal = ='— — GainCal * = —
N N

Az illesztett egyenes paramétereit, a meredekséget és ofszetet, a vezérlében az
Analog lapflul beallité fellletén keresztil adhatjuk meg a “Command’ listabdl a

“Current Gain Calibr.” illetve “Current Offset Calibr.” kivalasztvasaval és a

NCT Ipari Elektronikai Kft. 10/16 2021.06.16.



ECAT-SENS
EtherCAT KTY84/130 héméré modul

megfelelé érték a kalibralo értékek “Value” dobozba beirasaval. A beallitas a
“Send” gombbal érvényesithetjik. A erésités kalibracidé csak akkor lesz figyelembe
véve ha értéke -0.5 és +0.5 kdzé esik, hasonléan az aram ofszetnek -1000 és
+1000 kozé kell esnie. Ha olyan aram ofszet és er@sités értéket adunk meg, ami
negativ aramot eredményez, akkor a nulla aramértéket fogunk olvasni az
eszkdzbdl. Az érvényes kalibralo értékeket a SENS sajat nem felejté memorigjaba
elmenti és a Kkorrigalast automatikusan elvégzi. Az illesztett egyenes két
paraméterének ismeretében a SENS modul kdvetkez6 modon korrigalja a nyers

(Iapc) mért aramértéket:

Leativrates = Lape — Lerror = Lape — (GainCal * 1, + OffsetCal)

A fenti képlettel a kalibralas a GainCal és OffsetCal ismeretében a PLC-bél is

elvégezhetd minden egyes mért értéken.

4.5 MERT ERTEKEK FAJLBA MENTESE

A mért hémérséklet értekek a vezérlbn szoveges fajlba menthetbék az
EtherCAT ablakban az Analog lapful “Save” gombjaval. A mentésnél meg kell

adnunk a fajl nevét és maédosithatjuk, hogy milyen id6k6zonként térténjen a mentés.

Analoging

Change File:  |D:\Users\NCTuser\Documents\DAT Atemp_tet

ANalog ANl og Analog Analog Start

2021.06. 16.13:37:56 | 2297500 2294300 229 3800 229,3000
Timer [sec]
2021, 06. 16. 13:38:056 | 229.7600 29,4300 29,3500 29,3000
2021, 06. 16. 13:38:15 | 229.7600 29,4300 29,3500 29,3000 10 h
Stop
£ >
Remain Time: 10 SEC
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4.6 MAILBOX KOMMUNIKACIO (PARANCSOK)

A hbémérséklet érték lekérdezése, kalibrald érték beallitasa, riasztasi
hémérséklet értékek stb. beallitasa nem szabvanyos, fejléc nélkiuli EtherCAT
mailbox Uzenetekkel torténik. Ezt a kommunikaciét az NCT vezérld beépitetten
kezeli.

A mailbox kérés kezdeményezéséhez a 0x100C cimre kell irni, 6 byte
hosszusagban. Az elsé mezd 1 byte hosszusagban az EcatCommand, ami a
muvelet kodja, amit végezni akarunk, a masodik mez6 1 byte hosszusagban a
SensNum, ami a parancsot kiegészitd adat, legtobbszor a bemenet azonositdja
(sorszama), amire a parancs vonatkozik. Ezt kdveti egy 4 byte hosszusagu mezé a
DataValueOut, ami pedig egy 32 bites lebegbpontos szam, ami a parancshoz

tartoz6 adatot tartalmazza (ha szikséges).

EcatCommand SensNum DataValueOut
1 byte 1 byte 4 byte, IEEE754 single
0x100C 0x100D 0x100E — 0x1010

Minden parancsra érkezik valasz az eszkoztél. A valasz felépitése: az EcatAnswer
egy valaszkéd, a SensNum a valaszhoz tartoz6 extra adat (pl. az érzékeld
sorszama), DataValueln a valaszhoz tartoz6 4 byte-os adat. Ezeknek a mezdknek

a tartalma fligg a parancstol, amire az eszkdz valaszol.

EcatAnswer SensNum DataValueln
1 byte 1 byte 4 byte
0x10C8 0x10C9 0x10CA — 0x10CD

Altalanos adat olvasas (0x01)

Az EcatCommand 0x01, a SensNum az olvasni kivant érzékel6 sorszama, a
DataValueOut nem lesz figyelembe véve. A valaszban: az EcatAnswer megegyezik
a EcatCommand-dal, a DataValueln pedig az adott sorszamu érzékel6hoz tartozé

hémérsékletérték Celsius mértékegységben.

NCT Ipari Elektronikai Kft. 12/16 2021.06.16.



ECAT-SENS
EtherCAT KTY84/130 héméré modul

Ez a parancs hasznalhat6é az aram erdsités kalibracié (SensNum értéke 9), az
aram ofszet kalibracio (SensNum értéke 10) és a verziészam (SensNum értéke 11)
kiolvasasara. Korabbi szoftververzidkkal valé kompatibilitasi okokbdl, ennél a
harom olvasasi moédnal az EcatAnswer legmagasabb bitjét 1-be billentik (0x81 a

valasztban), jelezve, hogy a valasz érvényes adatot tartalmaz.
HAéméro kalibracié beallitas (0x02)

Ez egy olyan mivelet, amelynek a célja a hémérséklet mérésének pontositasa,
Ehhez ismerni kell a valés hémérsékletet, amit a példaul egy kulsé eszkdzzel
mérunk. Ezt a pontosabb hémérsékletet kell atadni az adott ECAT-SENS szamara.
Az EcatCommand 0x02, a SensNum az érzékel6 sorszama, amire a kalibracio
vonatkozik, a DataValueOut értéke pedig a beirt hémérséklet adat °C-ban. A
megadott értéket az eszkdz elmenti a nemfelejt6 memorigjaba. Valaszban:
EcatAnswer ugyanaz, mint az EcatCommand, a DataValueln valés szam pedig

nem érvenyes.
Riasztasi értékek beallitasa (0x03)

Meg kell adni a figyelmeztetési hémeérsékletet vagy aramértéket, amit a master
atad az ECAT-SENS-nek. Az EcatCommand értéke 0x03, a SensNum az érzékeld
sorszama (0-7 hémérséklet, arambemenet esetén 8), a DataValueOut értéke a
riasztasi hdmérséklet °C-ban vagy a riaszasi aramérték yA-ben. A megadott értéket

" s

mint az EcatCommand, a DataValueln valés szam pedig nem érvényes.
Arammérés ofszet hiba beallitas (0x0F)

Ez egy olyan mivelet, amelynek a célja a 4/20mA aramérték meérésének
pontositasa. Ehhez meg kell adni egy ofszet hibat, amivel a kartya kompenzal. Az
EcatCommand OxOF, a SensNum értéke nem jatszik szerepet, a DataValueOut
értéke az ofszet értéke pA mértékegységben. A megadhaté ofszet —1000 pA és
+1000 pA kozé kell, hogy essen. A megadott értéket az eszkdz elmenti a

nemfelejt6 memorigjaba. Valaszban az EcatAnswer ugyanaz, mint az

EcatCommand, a DataValueln valés szam pedig nem érvényes.
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Arammérés erésités hiba beallitas (0x0E)

Ez egy olyan mivelet, amelynek a célja a 4/20mA aramérték mérésének
pontositasa. Ehhez meg kell adni egy erdsités hibat, amivel a kartya kompenzal.
Az EcatCommand OxOE, a SensNum értéke nem jatszik szerepet, a DataValueOut
ertéke pedig az erfsités kompenzald értéke. A megadhato erdsités kalibracié —0.5
és +0.5 kozé kell, hogy essen. A megadott értéket az eszkdz elmenti a nemfelejtd
memoriajaba. Valaszban az EcatAnswer ugyanaz, mint az EcatCommand, a

DataValueln valos szam pedig nem érvényes.

5 HASZNALAT AZ NCT VEZERLOBEN

5.1 FOLYAMATADATOK SZIMBOLUMHOZ RENDELESE

A ECAT-SENS bemeneti folyamatadatait PLC valtozékhoz rendelhetjuk a

vezeérl6 EtherCAT Settings2 lapflilén. Egy minta hozzarendelés:

EtherCAT

~Ql EHUB|  Guang Seting? Adatok(NCT) PDO  Online Anslog PDO beslitisok Megiegyzés Tmeouts Meméia EEPROM
=-f (1 EPU
. Mame: |SENS 8+1 db analég bemenetet ilesztd modul

Kapcsolat Csoport Tipus Méret Meagjegyzés

(ec3002:01 EcatStatus\word —>> | BemenetINFODD Inputs UINT 16

(c3002:02 AnalogBitValue —=> | BemenetINPDO1 Inputs UINT 16

5.2 HOMERSEKLET ERTEKEK OLVASASA PLC-BOL
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