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BEVEZETO

TERMEKKATALOGUS

NCT 304 Az NCT 304 vezérlGben a képernyd mogott elhelyezked6 nagy teljesitmény(i, 4 magos szamitdgép latja el
a CNC és a kezel6i feliilet (HMI) feladatokat. Hirom magon a mindenki altal jol ismert WINDOWS operacids rendszerre
telepitett NCT kezelGi felllet (HMI) és az applikacidk széles kore, mig egy magon az NCT CNC rendszer (CNC kernel)
mUkodik. A WINDOWS operacids rendszer alkalmazasa tette lehet6vé a CNC programozasi szoftvereknek: a VECTOR-
nak, a myNCT-nek és a szilard test grafikus megjelenitésnek az integraldsat az NCT 304 vezérl6be. A rendszert ugy
épitettik fel, tettik nyitotta, hogy a kezel6fellletet akar az NCT, akdr maga a gépépitd is le tudja cserélni vagy tovabb
tudja fejleszteni a sajat igényeinek, illetve az adott alkalmazasnak megfelel8en. Ez a fejlesztés az NCT szamdra egy
teljesen Uj piacot nyitott meg. Képessé valtunk altala a gépépiték szamara testreszabott, sajat, egyedi kezelSfellletek
|étrehozasara. Ennek révén érjik el azokat az OEM partnereket, akik sajat dizajnd CNC kezelGi és programozai fellletet

igényelnek.
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A DPU1904 érint6 képernyGs kezel6panel, képerny6 és kdzponti elektronika. Az elektronika egy, a képernyd mogott
elhelyezked§, a képernyé felé LVDS Osszekottetéssel rendelkez6 EHUO3 egység, ami alapkivitelben egy ventilatorral
rendelkezik, amelyek egyenletes hGmérséklet eloszlast biztositanak az elektronikan belil. Amennyiben az egységet
zart fém dobozba épitjiik be, nem igényel tovabbi aktiv h(itést, kiilsé ventilator telepitésére nincs szlikség.

A DPU1904 egységhez harom USB csatlakozot tartalmazo kiilonallé opcionalis panel csatlakoztathato. A DPU1904 egy
ethernet (EtherCAT) csatlakozassal kapcsolddik az EtherCAT perifériakhoz, illetve egy masik ethernet (LAN) csatlakozé-
val kéthet6 be a szamitdgépes halézatba. A DPU1904 egységbe hangszérd van beépitve, amely a nyomdégombok le-
nyomasat kattand hanggal, a mérétapintd tapintasat sipoladssal jelzi. Hangfajlok lejatszasara az EHUO3 hangszérd ki-
menetét hasznalhatjuk.

A WINDOWS 10 operacids rendszer és az erre épitett NCT 304 rendszerszoftver egyetlen SSD-n helyezkednek el. Alap-
kiépitésben az adatbevitel a kapacitiv érint6képernyén megjelend virtualis billentylizeten keresztil torténik. Az érintG-

képerny6 védelmére dntapadé féliat hasznalunk.

Megnevezés DPU1904

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010688-00
Képerny6 mérete 19”

Vezérl6 egység EHUO3

USB 3 db (opcionalis, kiilon panelen)
Hangszoré 1db

Beépitési mod

Panelbe épithetd

Tapfesziiltség / dllanddsult aramfelvétel / bekapcsolasi aramcstcs

24Vdc/1,6A/2,6A

EtherCAT

1 db 100 Mbit-s ™

Ethernet

1 db 100 Mbit-s ™ vagy 1 Gbits

Hdtoventilator

2 db az EHUO3-on

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~+85°C/95%

Tomeg 7,5 kg
IP védettségi szint IP20
IP védettségi szint beépitve IP54
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1.2 DPU1504 / 15” képernyd és kozponti elektronikai egység
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A DPU1504 érint6 képernyGs kezel6panel, képerny6 és kdzponti elektronika. Az elektronika egy, a képernyé mogott
elhelyezkedd, a képernyé felé LVDS Osszekottetéssel rendelkez6 EHUO3 egység, ami alapkivitelben egy ventilatorral
rendelkezik, amelyek egyenletes hémérséklet eloszlast biztositanak az elektronikdn beliil. Amennyiben az egységet
zart fém dobozba épitjiik be, nem igényel tovabbi aktiv hiitést, kils6 ventilator telepitésére nincs sziikség.

A DPU1504 egységhez harom USB csatlakozot tartalmazo kiilonallé opcionalis panel csatlakoztathato. A DPU1504 egy
ethernet (EtherCAT) csatlakozassal kapcsolddik az EtherCAT periféridkhoz, illetve egy masik ethernet (LAN) csatlakozé-
val kéthet6 be a szamitégépes halézatba. A DPU1504 egységbe hangszord van beépitve, amely a nyomégombok le-
nyomasat kattand hanggal, a mérétapintd tapintasat sipolassal jelzi. Hangfajlok lejatszdsara az EHUO3 hangszérd ki-
menetét hasznalhatjuk.

A WINDOWS 10 operacids rendszer és az erre épitett NCT 304 rendszerszoftver egyetlen SSD-n helyezkednek el. Alap-
kiépitésben az adatbevitel a kapacitiv érint6 képernyén megjelend virtudlis billenty(izeten keresztiil torténik. Az érin-
t6képernyd védelmére ontapadd féliat hasznalunk.

Megnevezés DPU1504

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-000010687-00
Képerny6 mérete 15”

Vezérl6 egység EHUO3

USB 3 db (opcionalis, kiilon panelen)
Hangszéré 1db

Beépitési méd Panelbe épithet6
Tapfesziiltség / allandésult aramfelvétel / bekapcsolasi aramcstcs 24Vdc /1,6 A/ 2,6 A
EtherCAT 1 db 100 Mbits
Ethernet 1 db 100 Mbit's " vagy 1 Gbit-s ™
Hltdventilator 2 db az EHUO03-on

Uzemi / tarolasi hmérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 5,0 kg

IP védettségi szint IP20

IP védettség szint beépitve IP54
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1.3 EHUO03/ EtherCAT kézponti elektronikai egység

Az EHUO3 az EtherCAT (Ethernet for Control Automation Technology = Ultra nagysebesség(i adatatvitel automatizalasi
feladatra) halézat vezérl6 egysége (EtherCAT HOST UNIT). Az ipari alkalmazasoknadl igényelt nagy megbizhatdsag, kis
fogyasztds, minimalis hGtermelés mellett a valds idejli adatkezeléshez sziikséges nagy processzor sebességet is bizto-
sitja az Intel Atom CPU és az Intel chipkészlet felhasznalasaval épitett ipari szamitégép (IPC).

Az EHUO3 egység egy ventilatort tartalmaz az egységen belili h6mérséklet egyenletes eloszlasa céljabdl. Az EHUO3
2 darab ethernet csatlakozassal rendelkezik. Az egyik az EtherCAT, a masik altalanos célu 100 megabites vagy gigabites
Ethernet haldzatra csatlakoztatja az egységet.

A képerny6t alapkivitelben a kdzvetlen kapcsolddasra alkalmas LVDS kimenetrdl, specidlisan méretre gyartott kabelen
keresztiil hajtjuk meg, de hagyomanyos VGA kimenet is rendelkezéslinkre all PC monitor csatlakoztatdsara. A kikap-
csolt dllapotdban is m(ikodd elektronika (6ra, memdria) tapellatasara a berendezés burkolatan kivil elhelyezett litium
elem szolgdl. Az elemet kb. 2 ~ 5 évente, bekapcsolt allapotban, szétszerelés nélkiil egyszerten kicserélhetjik.

Az egységben az LCD képernyd tapellatdsat biztositd és a kapacitiv érinté képernyét illeszt6 elektronikak részére be-
épitési felllet all rendelkezésre. Mechanikus rogzitésre a doboz két szélén talalhato kulcsnyilasok szolgalnak, értelem-
szerlen ugy kell a berendezést beépiteni, hogy a nyilasok keskeny része keriiljon feliilre.

Megnevezés EHUO3

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010381-10

CPU INTEL ATOM E3845 processzor, 4 magos
Chip készlet Intel

Alaplap Mini-ITX

DRAM memodria 4GB

L2 CACHE 2 MB

Meghajto 120 GB SSD

uss USB: 3 db USB 2.0, 1 db USB 3.0
Operacios rendszer WINDOWS 10
Képernyé kimenetek VGA, LVDS

Ethernet 2 db Realtek Gigabit LAN
Szoftver NCT 304
Tapfesziiltség / allandésult aramfelvétel / bekapcsolasi aramcsucs 24Vdc/1,3A/2,6A
Hitéventilator 1db

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0@ +55°C/-241+85 °C/95%
Témeg 1,9 kg

IP védettségi szint IP20
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1.4 EPU-SIS / EtherCAT perifériacsatol6 egység és szoftver védelem

NCT EtherCAT haldzatra csatlakozo, specialis feladatokat ellatd SLAVE egység. 2 db RJ45 csatlakozassal rendelkezik:

be- és kimenettel.

Feladatok:

= Nem felejt6 memdria a CNC szoftver dinamikusan valtozé adatainak mentésére, amely korlatlan ciklusban nagy

sebességgel irhatd és olvashato.

» Ez az egység tartalmazza a CNC szoftver megrendelGje altal megvasarolt opcidk listajat. A listat a Megrendel6 az (j
szolgaltatas megvasarlasa esetén, az NCT altal kildott kdd beirasaval bévitheti. (Szoftver védelmi kulcs funkcid.)

=  MUkodési id6korlat kezelése. (Fizetbit)

* Alegkllénb6z6bb feladatokat ellato, széles valasztékban elérhet6 10 modulok csatlakoztatasa az EtherCAT buszra.

Itt taldlhatd az |0 modulok tapelldtdsa is. A hozzdkapcsolhatd elemek szdmat az elemek 6sszes dramfelvétele hataroz-
za meg, ami nem lehet nagyobb, mint az EPU kimen& arama. A nagyobb biztonsag érdekében minden EPU-SIS egysé-
gen két relés kimeneten (Machine-Onl és Machine-On2) jelezziik a teljes EtherCAT hdlézat minden tagja szoftver
és hardver elemeinek az Gizemkészségét. Amennyiben fennadll az Gizemkész allapot, mindkét relé meghuzott allapotba
kerdl, a kimend kontaktusok zarva vannak. Ha az Gizemkészség megsz(inik, a relék bontjak az érintkezGiket.

Megnevezés EPU-SIS

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010364-10

Az LVDS busz legnagyobb terhel6 arama 2,5A

Bemen6 tapellatas 24V (-15% / +20%) / max. 750 mA
Machine-On1 és Machine-On2 relés kimenetek terhelhetGsége 24V /2A
Adatbeviteli sebesség az Ethernet oldalon (RJ45) 100 Mbit-s ™"

EtherCAT

2xRJ45 (IN/OUT), 100BASE-TX

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Tomeg

140 g

IP védettségi szint

P20




TERMEKKATALOGUS

40-00011704-00

ESIS-SW-OP01 / SOFTWARE OPTION 01 (+1 AX):

40-00011704-10

ESIS-SW-OP02 / SOFTWARE OPTION 02 (+1 SPINDLE):

40-00011704-20

40-00011704-40

ESIS-SW-OP04 / SOFTWARE OPTION 04 (HSHP):

40-00011704-50

(

(
ESIS-SW-OP03 / SOFTWARE OPTION 03 (+1 CHANNEL):

(

(

ESIS-SW-OP05 / SOFTWARE OPTION 05 (3+1, 3+2 AXES):

40-00011704-60

ESIS-SW-OP06 / SOFTWARE OPTION 06 (MACHINE SUPERVISION):

40-00011704-70

ESIS-SW-OP07 / SOFTWARE OPTION 07 (COOPERATIVE OPERATING POST):

40-00011704-80

ESIS-SW-OP08 / SOFTWARE OPTION 08 (ENERGY MANAGEMENT):

40-00011704-90

ESIS-SW-OP09 / SOFTWARE OPTION 09 (REMOTE MACHINE ACCESS):

40-00011705-00

ESIS-SW-OP10 / SOFTWARE OPTION 10 (GANTRY AXIS):

40-00011705-20

ESIS-SW-OP12 / SOFTWARE OPTION 12 (5D):

40-00011705-30

ESIS-SW-0OP13 / SOFTWARE OPTION 13 (myNCT):

40-00011705-40

ESIS-SW-OP14 / SOFTWARE OPTION 14 (3D GRAPHICS):

40-00011705-80

ESIS-SW-OP18 / SOFTWARE OPTION 18 (COLLISION MONITORING):

40-00011705-90

ESIS-SW-OP19 / SOFTWARE OPTION 19 (MISALIGNMENT COMPENSATION):

40-00011705-10

(
(
(
(
(
(
(
(

ESIS-SW-0OP11 / SOFTWARE OPTION 11 (COMPLETE MEASURING PACKAGE):

40-00011705-50

ESIS-SW-OP15 / SOFTWARE OPTION 15 (HANDLING BARCODE SCANNER):

40-00011705-60

ESIS-SW-OP16 / SOFTWARE OPTION 16 (+1 HANDWHEEL):

40-00011705-70

ESIS-SW-OP17 / SOFTWARE OPTION 17 (ELECTRONIC DRIVE):

40-00011706-00

ESIS-SW-0OP20 / SOFTWARE OPTION 20 (NANOSMOOTH INTERPOLATION):

40-00011706-20

ESIS-SW-0P22 / SOFTWARE OPTION 22 (SKIVING MACHINING):

40-00011706-30

ESIS-SW-0P22 / SOFTWARE OPTION 23 (NCT NOW ONLINE):

40-00011706-40

ESIS-SW-OP22 / SOFTWARE OPTION 24 (NCT NOW OFFLINE):

40-00011706-50

ESIS-SW-0P22 / SOFTWARE OPTION 25 (OPEN INTERFACE):

40-00011706-60

ESIS-SW-0P22 / SOFTWARE OPTION 26 (CANOpen over EtherCAT):
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2 ETHERCAT SLAVES

2.1 MK1904 / gépi kezelépanel, DPU19xx alatti elrendezéshez
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Az MK1904 gépi kezel6panel tartalmazza a szokasos kezelGszerveket (kézikerék, elGtolas override, JOG, lizemmdd
valté gombok, VESZSTOP stb.), taldlhatd rajta 20 darab szabad felhasznaldsi nyomégomb, valamint egy kulcsos kap-
csolé illetve opciondlis iButton olvasé. A nyomégombok minden iranybdl jol [dthaté LED megyvildgitassal rendelkeznek.

A kezelGpanel kettd kézikerék csatlakozassal (egy TTL és egy CAN) és egy kiegészit6 kihelyezett kézikerék csatlakozdval
rendelkezik.

A EHU kozponti elektronikat tartalmazé DPU19xx-hez 2 darab RJ45-0s csatlakozodval szabvanyos EtherCAT vonalon
keresztll kapcsolddik. Az USB csatlakozo csak az EHU egyik USB aljzatahoz csatlakoztatva haszndlhato.

A kezel6panel elektronika 24 Vdc tapfesziiltséget igényel.

Megnevezés MK1904

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010753-00

Nyomdgombok szama 59

Nyomégombok élettartama / gyarté 10" megnyomés / ALPS

LED megvilagitas Minden nyomégomb

Szerelt gombok VESZ STOP, kulcsos kapcsol6
vagy iButton olvaso (opcionalis)

Kézikerék csatlakozas TTL, CAN, kiils6

Beépitési mod Panelbe épithetd

Tapfesziiltség/aramfelvétel 24 Vdc /200 mA

Beépitett kézikerék Opcid

EtherCAT 2xRJ45 (IN/OUT), 100BASE-TX

Uzemi / tarolasi hmérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Tomeg 2,9 kg

IP védettségi szint IP20

IP védettségi szint beépitve IP54
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2.2 MK1504 / gépi kezelépanel, DPU15xx alatti elrendezéshez

Az MK1504 gépi kezelGpanel tartalmazza a szokdsos kezelGszerveket (kézikerék, elGtolds override, JOG, Gizemmodd
valté gombok, VESZSTOP stb.), talalhato rajta 8 darab szabad felhasznaldsti nyomégomb, valamint egy kulcsos kapcso-
16, illetve opcionalis iButton olvasd. A nyomégombok minden iranybdl jol lathatd LED megvilagitassal rendelkeznek.

A kezel6panel kettd kézikerék csatlakozassal (egy TTL és egy CAN) és egy kiegészit6 kihelyezett kézikerék csatlakozdval
rendelkezik.

A EHU kozponti elektronikat tartalmazé DPU15xx-hez 2 darab RJ45-6s csatlakozdval szabvdnyos EtherCAT vonalon
keresztll kapcsolddik. Az USB csatlakozd csak az EHU egyik USB aljzatahoz csatlakoztatva hasznalhaté.

A kezelGpanel elektronika 24 Vdc tapfesziltséget igényel.

Megnevezés MK1504

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010689-00

Nyomégombok szama 47

Nyomégombok élettartama / gyarté 10’ megnyomds / ALPS

LED megvilagitas Minden nyomdgomb

Szerelt gombok VESZ STOP, kulcsos kapcsold
vagy iButton olvasé (opcionalis)

Kézikerék csatlakozas TTL, CAN, kiilsé

Beépitési méd Panelbe épithet6

Tapfesziiltség/aramfelvétel 24 Vdc /200 mA

Beépitett kézikerék Opcio

EtherCAT 2xRJA45 (IN/OUT), 100BASE-TX

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Témeg 2,35 kg

IP védettségi szint IP20

IP védettségi szint beépitve IP54
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2.3 MK1504V / gépi kezel6panel, DPU15xx melletti elrendezéshez
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Az MK1504V gépi kezel6panel tartalmazza a szokdsos kezelGszerveket (kézikerék, el6tolas override, JOG, izemmdd
valté gombok, VESZSTOP stb.), taldlhato rajta 8 darab szabad felhasznaldsti nyomégomb, valamint egy kulcsos kapcso-
16, illetve opcionalis iButton olvasd. A nyomdgombok minden iranybdl jél [athatd LED megvildgitassal rendelkeznek.

A kezelGpanel ketts kézikerék csatlakozassal (egy TTL és egy CAN) és egy kiegészits kihelyezett kézikerék csatlakozdval

rendelkezik.

A EHU kozponti elektonikat tartalmazé DPU15xx-hez 2 darab RJ45-6s csatlakozoéval szabvanyos EtherCAT vonalon
keresztll kapcsoldédik. Az USB csatlakozd csak az EHU egyik USB aljzatahoz csatlakoztatva hasznalhatd.

A kezelGpanel elektronika 24 Vdc tapfesziiltséget igényel.

Megnevezés MK1504V
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010690-00
Nyomdégombok szama 47

Nyomégombok élettartama / gyarto

10" megnyomés / ALPS

LED megvilagitas

Minden nyomégomb

Szerelt gombok

VESZ STOP, kulcsos kapcsol6
vagy iButton olvaso (opcionalis)

Kézikerék csatlakozas

TTL, CAN, kiils6

Beépitési mod

Panelbe épithetd

Tapfesziiltség / aramfelvétel

24 Vdc / 200 mA

Beépitett kézikerék

Opcid

EtherCAT

2xRJ45 (IN/OUT), 100BASE-TX

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Témeg 2,5kg
IP védettségi szint IP20
IP védettségi szint beépitve IP54
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2.4 MK150P / kiegészitd billentyiizete MK15 gépi kezel6panelhez

Kiegészit6 panel az MK15xx gépi billentylizethez a nyomdgombok szamdanak névelésére. Az MK150P panel 4 darab
nagy szerelt gombot és 14 darab standard nyomdgombot tartalmaz. Minden nyomégomb minden irdnybdl jél lathato

LED megvilagitassal rendelkezik.

A panel az MK15xx gépi billentylizethez szalagkabellel csatlakozik.

Megnevezés MK150P
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010691-00
18

Nyomdgombok szama

Nyomégombok élettartama / gyarté

10’ megnyomas / ALPS

LED megvilagitas

Minden nyomdégomb

Szerelt gombok (4 darab)

GEP BE, &ltalanos
(pl. START/STOP)

Beépitési méd

Panelbe épithetd

Uzemi / tarolasi hémérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Témeg 0,9 kg
IP védettségi szint IP20
IP54

IP védettségi szint beépitve
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2.5 HWM / HWTC / beépitett, magneses kézikerék

S

ElGlapra szerelhet6 magneses arretdlasu kézikerék. Opcionalisan kétféle forgatdgombbal szerelve, fogantyuval ellatott
aluminium, illetve ergonomikus kialakitasu miianyag teker6gomb valaszhaté.

Az NCT MK19xx és MK15xx gépi billenty(izetekhez ajanlott.

Megnevezés HWM HWTC

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00011543-00 | 40-00011543-20
Kimenet TTL CAN
Mechanikus felbontas 50 lépés

Arretalas tipusa Magneses (kopasmentes)
Pozicioérzékelés Magneses
Tapfesziiltség/aramfelvétel 5Vdc /100 mA | 9Vdc /200 mA
Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24~+85°C/95%
Tomeg 300g

IP védettségi szint IP20
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2.6 iHDW / iHDW-EF kihelyezett kézikerék

Az MK19xx és MK15xx gépi billentylizethez csatlakoztathatd kilsé kézikerék magneses hatlappal, tengelyvalaszto

gombokkal, és vészgombbal.

Megnevezés

iHDW iHDW-EF

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00000025-01 40-00000025-02

Kimenet AB
Impulzusok szdma 100 PPR
Arretalas tipusa Mechanikus

Spiralkabel hossza

3 mvagy 5 m (opcid)

VESZ STOP kapcsolé

van

Tengelyvalaszté kapcsolo OFF, X,Y,Z7,4,5,6 OFF, X,Y,Z72,4,5,6,7
Inkrement/impulzus kapcsol6 1, 10, 100 1, 10, 100

JOG gombok - 2
Biztonsagi kapcsolok - 2

Digitalis 1/0 jelszint 24 Vdc

Tapfesziiltség / aramfelvétel 5Vvdc /120 mA

Kiilsé burkolat anyaga Mdanyag

Uzemi / téroldsi hémérséklet / relativ paratartalom
(kondenzacioé nélkil)

0~+50°C/-10~+70°C/95% / RH35% / 85%

Tomeg

1kg

IP védettségi szint

IP65
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3 ETHERCAT 10 MODULOK

3.1 EPU-R/ EtherCAT perifériacsatol6 egység

Az EtherCAT perifériacsatol6 egység (EPU) egy harom EtherCAT porttal rendelkezd csatoléegység, aminek a feladata
a szalagkabeles LVDS csatlakozordl miikod6 EtherCAT egységek vezérl6hoz kapcsolasa, az LVDS és RJ45 csatlakozofeli-

letek kozotti atalakitas elvégzése.

A modul bemen6 tapfesziltsége 24 Vdc, amibdl galvanikusan levalasztott 5 Vdc fesziiltséget elGallitva tapellatast biz-
tosit a szalagkabelen keresztil a hozzacsatolt EtherCAT moduloknak.

A hozzdkapcsolhaté elemek szamat az elemek Gsszes dramfelvétele hatdrozza meg, ami nem lehet nagyobb, mint

az EPU-R kimend drama.

Megnevezés

EPU-R

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00010364-00

Bemend tapellatas

24V (-15% / +20%) / max. 750 mA

LVDS busz tapellatasa

5V /max.2,5A

Aramfelvétel modulok nélkil

100 mA

EtherCAT

2xRJ45 (IN/OUT), 100BASE-TX, 1xLVDS szalagkabel

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom
(kondenzacié nélkil)

0~ +55°C/-24 ~ +85°C / 95%

Tomeg

140 g
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3.2 116 / 16x1 vonalas bemeneti modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil szalagkabeles csatlakozdassal kapcsolddd 16 vonalas digitalis bemeneti (input)

modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Tizenhat 24 Vdc un. PLC kapcsol6 jelet fogad. Minden vonal galvanikus levdlasztassal rendelkezik. A vonalak nem ren-

delkeznek LED-es kijelzéssel, dllapotukat az EHU egység képernydjén jelenitjik meg.

Megnevezés 116

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010365-00
Vonalak szama 16

,»,0” allapot jelszintje 0~10Vdc
»1” allapot jelszintje 15 ~ 30 Vdc
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms

Galvanikus levalasztas

Optocsatoldval

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol

100 mA

Uzemi / tarolasi h6mérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~+85°C/95%

Tomeg

100 g
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3.3 116S / 16x3 vonalas bemeneti modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztill, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodo digitdlis bemeneti (input) modul

16 bemenettel.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerlen felpattinthatd.

Tizenhat 24 Vdc un. PLC kapcsold jelet fogad. Minden vonal galvanikus levalasztdssal rendelkezik. A vonalak LED-es

kijelzéssel rendelkeznek.

Els6sorban induktiv érzékelGk és kapcsolok jeleinek a fogadasara idealis, mivel minden bemeneti vonalhoz tartozik

egy 0V és egy 24 Vdc csatlakozd pont is (3 vonalas bemenet).

Megnevezés 116S

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010366-00
Vonalak szdma 16

,»,0” allapot jelszintje 0~10Vdc
»1” allapot jelszintje 15~ 30 Vdc
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analég késleltetés 3ms

Galvanikus levalasztas

Optocsatoldval

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol

100 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzécié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Tomeg

145¢g
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3.4 132/ 32x1 vonalas bemeneti modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztill, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodo digitdlis bemeneti (input) modul

32 bemenettel.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerlen felpattinthatd.

Harminckett6 24 Vdc un. PLC kapcsolé jelet fogad. Minden vonal galvanikus levalasztassal rendelkezik. A vonalak nem
rendelkeznek LED-es kijelzéssel, az dllapotukat az EHU egység képernydjén jelenitjik meg.

Megnevezés 132

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010367-00
Vonalak szama 32

,»,0” allapot jelszintje 0~10Vdc
»1” allapot jelszintje 15 ~ 30 Vdc
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms

Galvanikus levalasztas

Optocsatoldval

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol

70 mA

Uzemi / tarolasi h6mérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~+85°C/95%

Tomeg

120g
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3.5 132S / 32x3 vonalas bemeneti modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztill, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodo digitdlis bemeneti (input) modul

32 bemenettel.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerlen felpattinthatd.

Harminckett6 24 Vdc un. PLC kapcsolé bemend jelet fogad. Minden vonal galvanikus levalasztdssal és LED-es kijelzés-
sel rendelkezik.

Els6sorban induktiv érzékelSk és kapcsoldk jeleinek a fogadasara idealis, mivel minden bemeneti vonalhoz tartozik
egy 0 és egy 24 Vdc csatlakozd pont is (3 vonalas bemenet).

A modul két részbdl all. Az alsé rész a teljes elektronikat, a felsG rész a sorozatkapcsokat és a LED-eket tartalmazza.
A két egység egy 37-pdlusu Un. D-SUB csatlakozdn keresztiil csatlakozik egymashoz.

Az alsé egység csatlakozdja kompatibilis a kordbbi NCT vezérl6k input csatlakozéjival, ezért kiilon is megvdsarolhato

132C néven.

Tovabbi el6nyt jelent, hogy a modul elektronikai kartydja a sorozatkapcsok kikdtése nélkiil is kicserélheté.

Megnevezés 1328

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010367-01
Vonalak szama 32

,»,0” allapot jelszintje 0~10Vdc
»1” allapot jelszintje 15~ 30 Vdc
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms

Galvanikus levalasztas

Optocsatoldval

A modul aramfelvétele az LVDS buszrdl

200 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Tomeg

320g
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3.6 132C/ 32 vonalas bemeneti modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztill, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd digitalis bemeneti (input) modul

32 bemenettel.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Harminckett6 24 Vdc un. PLC bemené kapcsolé jelet fogad. Minden vonal galvanikus levalasztassal rendelkezik.

A 37-p6lusu D-SUB csatlakozd kompatibilis a kordbbi NCT vezérlSk INPUT csatlakozdjaval.

Megnevezés 132C

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010367-02
Vonalak szama 32

,»,0” allapot jelszintje 0~10Vdc
»1” allapot jelszintje 15 ~ 30 Vdc
Bemeneti vonal aramfelvétele 10 mA
Bemeneti analdg késleltetés 3ms

Galvanikus levalasztas

Optocsatoldval

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol

200 mA

Uzemi / tarolasi h6mérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~+85°C/95%

Tomeg

150 g
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3.7 016/ 16 vonalas tranzisztoros kimenetii modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kimeneti (output) modul.

Az EPU utan tetszG6leges pozicidba kerilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerien felpattinthata.

Tizenhat 24 Vdc tranzisztoros kapcsoldsu kimenettel rendelkezik. Minden vonal galvanikus levalasztasu. Minden vonal

LED-es kijelzéssel rendelkezik.
Short LED 1: vilagit: a 0 ~ 7 vonalakon tulterhelés van
Short LED 2: vilagit: a 8 ~ 15 vonalakon tulterhelés van

Output LED 0 ~ 15 vilagit: a kimenet bekapcsolt allapotban van

Megnevezés 016
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010368-00
Vonalak szdma 16

Kimeneti terhelés

Ohmos, induktiv

Rovidzarvédelem

8 vonalanként tulterhelés védelem

Kikapcsolt allapot jelszintje Szakadds
Bekapcsolt allapot jelszintje 24 Vdc (-15%/+20%)
Legnagyobb terhelhetGség a bekapcsolt kimeneten 500 mA
A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 150 mA

Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~+85°C/95%

Tomeg

150¢g
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3.8 032C /32 vonalas tranzisztoros kimenet(i modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kimeneti (output) modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Harminckettd 24 Vdc tranzisztoros kapcsoldsu kimenettel rendelkezik. Minden vonal galvanikus levélasztasu.

A 37-pé6lusu DSUB csatlakozé kompatibilis a korabbi NCT vezérl6k OUTPUT csatlakozojaval.

Short LED 1: vilagit: a 0 ~ 7 vonalakon tulterhelés van
Short LED 2: vilagit: a 8 ~ 15 vonalakon tulterhelés van
Short LED 3: vilagit: a 16 ~ 23 vonalakon tulterhelés van

Short LED 4: vilagit: a 24 ~ 31 vonalakon tulterhelés van

Megnevezés 032C
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010368-02
Vonalak szama 32

Kimeneti terhelés

Ohmos, induktiv

Rovidzarvédelem

8 vonalanként tulterhelés védelem

Kikapcsolt allapot jelszintje Szakadas
Bekapcsolt allapot jelszintje 24 Vdc (-15%/+20%)
Legnagyobb terhelhetGség a bekapcsolt kimeneten 500 mA
A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 150 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~485°C/95%

Tomeg

150¢g
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3.9 032S/ 32 vonalas tranzisztoros kimeneti{i modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kimeneti (output) modul.
Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Harmincketté 24 Vdc tranzisztoros kapcsoldsu kimenettel rendelkezik. Minden vonal galvanikus levdlasztdsu. Minden
vonal LED-es kijelzéssel rendelkezik.

Short LED 1: vilagit: a 0 ~ 7 vonalakon tulterhelés van

Short LED 2: vilagit: a 8 ~ 15 vonalakon tulterhelés van

Short LED 3: vilagit: a 16 ~ 23 vonalakon tulterhelés van

Short LED 4: vilagit: a 24 ~ 31 vonalakon tulterhelés van
Output LED 0 ~ 31 vilagit: a kimenet bekapcsolt allapotban van

A modul két részbdl all. Az alsé rész a teljes elektronikat, a fels6 rész a sorozatkapcsokat és a LED-eket tartalmazza.
A két egység egy 37-pdlust DSUB csatlakozdn keresztiil csatlakozik egymdshoz.

Az alsé egység csatlakozdja kompatibilis a kordbbi NCT vezérl6k output csatlakozdjdval, ezért kiilén is megvdsarolhatd
032C néven.

Tovabbi elényt jelent, hogy a modul elektronikai kartydja a sorozatkapcsok kikotése nélkdl is kicserélhetd.

Megnevezés 032S

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010368-01
Vonalak szama 32

Kimeneti terhelés Ohmos, induktiv
Rovidzarvédelem 8 vonalanként tulterhelés védelem
Kikapcsolt allapot jelszintje Szakadas
Bekapcsolt allapot jelszintje 24 Vdc (-15% / +20%)
Legnagyobb terhelhetGség a bekapcsolt kimeneten 500 mA

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol 300 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Témeg 300¢g
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3.10 032C / 32 vonalas tranzisztoros DSUB kimenetii modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kimeneti (output) modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Harminckett6 24 Vdc tranzisztoros kapcsolasu kimenettel rendelkezik. Minden vonal galvanikus levalasztasu.
A 37 pdlusu DSUB csatlakozé kompatibilis a korabbi NCT vezérl6k OUTPUT csatlakozdjaval.

Short LED 1: vilagit: a 0 ~ 7 vonalakon tulterhelés van
Short LED 2: vilagit: a 8 ~ 15 vonalakon tulterhelés van
Short LED 3: vilagit: a 16 ~ 23 vonalakon tulterhelés van

Short LED 4: vilagit: a 24 ~ 31 vonalakon tulterhelés van

Megnevezés 032C
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010368-02
Vonalak szdma 32

Kimeneti terhelés

Ohmos, induktiv

Rovidzarvédelem

8 vonalanként tulterhelés védelem

Kikapcsolt allapot jelszintje Szakadas
Bekapcsolt allapot jelszintje 24 Vdc (-15% / +20%)
Legnagyobb terhelhetGség a bekapcsolt kimeneten 500 mA
A modul aramfelvétele az LVDS buszrol 300 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~485°C/95%

Tomeg

150¢g
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3.11 O4RM / 4 relés morzeérintkezds kimenetii modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kimeneti (output) relés modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Négy morzeérintkezGs kimenettel rendelkezik. Minden vonal LED-es kijelzéssel rendelkezik.

Output 0 ~ 3 LED vilagit: a kimenet bekapcsolt dllapotban van.

Megnevezés O4RM
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010369-10
Vonalak szama 4

Kikapcsolt allapot

A relé arammentes (elejtett allapot)

Bekapcsolt allapot

A relé meghuzott allapota

Legnagyobb statikus terhelhet8ség a relé érintkezéjén

10A

Legnagyobb kapcsolhat6 aram

5 Adc, 7,5 Aac

Kapcsolasi feszliltség

125 Vdc, 380 Vac

Kapcsolasi szam

Mechanikus: 20x10°
Elektromos: 10A5

Kapcsolasi késleltetés 15 ms
Szigetelési fesziiltség 1000 Vac
A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 120 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~485°C/95%

Tomeg

250¢g
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3.12 O8RC / 8 relés zaré érintkezds kimenetii modul

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd kimeneti (output) relés modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Nyolc zaré érintkezds kimenetl. Minden vonal LED-es kijelzéssel rendelkezik.

Output 0 ~ 7 LED vilagit: a kimenet bekapcsolt dllapotban van

Megnevezés O8RC
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010370-10
Vonalak szama 8

Kikapcsolt allapot

A relé arammentes (elejtett allapot)

Bekapcsolt allapot

A relé meghuzott allapota

Legnagyobb statikus terhelhet8ség a relé érintkezéjén

5A

Legnagyobb kapcsolhat6 aram

2 Adc, 2 Aac

Kapcsolasi feszliltség

30 Vdc, 250 Vac

Kapcsolasi szam

Mechanikus: 20x10°
Elektromos: 10°

Kapcsolasi késleltetés 10 ms
Szigetelési fesziiltség 750 Vac
A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 120 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~485°C/95%

Tomeg

200¢g
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3.13 ETPC / 2 csatornas, kontaktust adé tapintdkat illeszté elektronika

Az EPU egységhez LVDS buszon keresztiil szalagkabeles csatlakozassal kapcsolédd kontaktust adoé tapintdkat illeszté
modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerlen felpattinthatd.

Kett6 tapintd fogadasara alkalmas. Amennyiben az adott tapinté engedélyezve van, a kontaktus aktiv pillanataban
letarolasra kerll valamennyi tengely és orsé pozicidja.

Megnevezés ETPC

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010378-00
Csatlakoztathato tapintok szama 2

Egy tapintéhoz tartozo6 24 Vdc kimenetek szama 2

A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 100 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 110¢g
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3.14 MUEXE / 5-sz6rbs SINUS mérérendszer jel interpolator (TTLAC vendégkartyaja)

A mérérendszer szinuszhullamat a MUEXE 5-szérdsen értékeli ki ugy, hogy minden szinusz periddushoz 5 TTL jelperié-

dust rendel.

= 11 pA/TTLvagy 1 Vpp/TTL atalakito
* Interpoldcid: 5x

= HEIDENHAIN mér6eszkozok 11 pApp vagy 1 Vpp jelét illeszti az NCT vezérl6khoz
= TTLAC(T) kartyaba illetve az NCT 100-as vezérlGcsalad MU2 kartyaba csatlakoztathaté vendégkartya

Az egység csatlakoztatasaval a fogado kartya TTL mérdérendszer fogaddsat SINUS 1 Vpp, vagy 11 pApp mérGrendszer

jelhez illeszti.

Az Osszeszerelt (TTLAC(T)+MUEXE-xS) modul jellemzéi:

EPU egységhez LVDS buszon keresztil, szalagkdbeles csatlakozassal kapcsoldédd szinuszos jeladd illeszté és analdg

illetve digitdlis kimenetet generdlé modul.

Megnevezés

MUEXE-VS
(adatok: TTLAC(T)+MUEXE-VS)

MUEXE-AS
(adatok: TTLAC(T)+MUEXE-AS)

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00001155-01

40-00001155-02

Szinusz bemenetek szama 1 1

+/- 10 V analég kimenetek szama 1 1
Szinuszos bemenet jelei A+, A-, B+, B-, R+, R- A+, A-, B+, B-, R+, R-
Szinuszos jelszint 1 Vpp 11 pApp
Legnagyobb jeladé frekvencia 200 kHz 200 kHz
Analég kimenet felbontasa +10V /2" +10V /2"

A modul aramfelvétele az LVDS buszroél

200 mA (jeladd nélkl)

200 mA (jeladd nélkal)

Uzemi / tarolasi hmérséklet / relativ paratartalom
(kondenzacioé nélkil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

0~+55°C/-24~485°C/95%

Tomeg

220g

220g
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3.15 TTLAC/ 1 db TTL jelad6é bemenettel, 1 db analég kimenettel és CAN busszal rendelkezé modul

EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolédé TTL jeladd illeszté és analdg
és CAN busz kimenetet generdlé modul. A CAN busz kimenetre NCT gyartasu szervohajtasok csatlakoztathatdak.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.
A modul szolgdltatasai:

= Egy TTL inkrementalis jeladd jeleinek fogaddsa, kiértékelése, az abszolut pozicid el6allitdsa és datadasa
az EHU egységnek.

» Egy, az EHU 4&ltal generdlt maximum 2 felbontasi adat kiaddsa +10 Vdc analég kimeneten
és CAN buszon.

A TTLAC modul egyben a MUEXE kartya hordozd alaplapja is (szinuszos jeladé illesztése esetén). A MUEXE kartya egy-
szerlen csatlakoztathaté a TTLAC modulhoz.

Megnevezés TTLAC

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-20
Jelad6 bemenetek szama 1

A TTL bemenet jelei A, AN, B, BN, C, CN
Maximalis TTL jeladé frekvencia 2 MHz

110 V analdg kimenetek szama 1

CAN kimenetek szama 1

Analég kimenet felbontasa +10V/ 2P

CAN busz atviteli sebessége 1 Mbit-s™

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol 200 mA (jeladd nélkal)
Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 220¢g
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3.16 TTLACT /1 db TTL jeladé bemenettel, 1 db analég kimenettel, CAN busszal és tachométer kimenettel rendel-
kez6 modul

EPU egységhez LVDS buszon keresztil, szalagkdbeles csatlakozassal kapcsolédd TTL jeladd illeszté és analdg illetve
CAN busz kimenetet generdld modul. A CAN busz kimenetre NCT gydartdsu szervohajtdsok csatlakoztathatdak.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerlen felpattinthatd.
A modul szolgdltatasai:

= Egy TTL inkrementdlis jeladd jeleinek fogaddsa, kiértékelése, a pozicié el6dllitasa és dtadasa
az EHU egységnek.

» Egy, az EHU 4ltal generalt maximum 2" felbontasu adat kiaddsa +10 Vdc analég kimeneten és CAN buszon.

* 1db +10 Vdc analdg tachométer jel elGallitasa a TTL inkrementdlis jeladd jeleibdl a szervohajtas szamara.

A TTLACT modul egyben a MUEXE kartya hordozé alaplapja is (szinuszos jeladd illesztése esetén). A MUEXE kartya
egyszerlen csatlakoztathaté a TTLACT modulhoz.

Megnevezés TTLACT

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-50
Jelad6 bemenetek szama 1

A TTL bemenet jelei A, AN, B, BN, C, CN
Maximalis TTL jelad6 frekvencia 2 MHz

110 V analdg kimenetek szama 1

CAN kimenetek szama 1
Tachométer kimenetek szama 1

Analég kimenet felbontasa +10V/ 2P

CAN busz atviteli sebessége 1 Mbit's
Tachométer kimenet felbontasa 10V / 2P

A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 200 mA (jeladd nélkdl)
Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24~+85°C/95%
Tomeg 220 g
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3.17 TTLAC2 / 2 db TTL jeladé bemenettel, 2 db anal6g kimenettel és CAN busszal rendelkezé modul

EPU egységhez LVDS buszon keresztil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd TTL jeladd illeszt6 és analdg, illetve
CAN busz kimenetet generalé modul. A CAN busz kimenetre NCT gyartasu szervohajtdsok csatlakoztathatdak.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszer(en felpattinthatd.
A modul szolgdltatasai:

= Kett6 TTL inkrementdlis jeladd jeleinek fogadasa, kiértékelése, a pozicid elGallitasa és atadasa
az EHU egységnek.
»  Kettd, az EHU &ltal generalt maximum 2™ felbontdsd adat kiadasa +10 Vdc analég kimeneten és CAN buszon.

Tetsz6leges TTL kimenetl inkrementalis jeladd fogaddsara és kiértékelésére, valamint tetszéleges célu analdg kimenet
elGallitasara is alkalmas.

Megnevezés TTLAC2

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-10
Jelad6 bemenetek szama 2

A TTL bemenet jelei A, AN, B, BN, C, CN
Maximalis TTL jelado6 frekvencia 2 MHz

110 V analdg kimenetek szama 2

CAN kimenetek szama 1

Analég kimenet felbontasa +10V/ 2P

CAN busz atviteli sebessége 1 Mbit's

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol 200 mA (jeladd nélkal)
Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 220¢g




NCT

CONTROL DRIVES MOTORS TERMEKKATALOGUS
KEEP MOVING

3.18 TTLACT2 /2 db TTL jeladé bemenettel, 2 db analég, CAN busszal és tachométer kimenettel rendelkezé modul

EPU egységhez LVDS buszon keresztil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolddd TTL jeladd illeszt6 és analdg, illetve
CAN busz kimenetet generalé modul. A CAN busz kimenetre NCT gydrtasu szervohajtasok csatlakoztathatoak.

Az EPU utan tetszG6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerien felpattinthata.
Szolgaltatasok:

= Kett6 TTL inkrementdlis jeladd jeleinek fogadasa, kiértékelése, a pozicid elGallitasa és atadasa
az EHU egységnek.

» Kettd, az EHU 4ltal generdlt maximum 2% felbontdsi adat kiaddsa +10 Vdc analég kimeneten
és CAN buszon.

= Kett6 +10 Vdc analdg tachométer jel elGallitasa a TTL inkrementalis jeladd jeleibGl NCT szervohajtas szamara.

Tetsz6leges TTL kimenetl inkrementalis jeladé fogadasara és kiértékelésére, valamint tetsz6leges céld analdg kimenet
elGallitasara is alkalmas.

Megnevezés TTLACT2

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-60
Jelad6 bemenetek szama 2

A TTL bemenet jelei A, AN, B, BN, C, CN
Maximalis TTL jelado6 frekvencia 2 MHz

110 V analég kimenetek szama 2

CAN kimenetek szama 1
Tachométer kimenetek szama 2

Analég kimenet felbontasa +10V /2"

CAN busz atviteli sebessége 1 Mbit's
Tachométer kimenet felbontasa +10V/ 2P

A modul aramfelvétele az LVDS buszrdl 200 mA (jeladd nélkdl)
Uzemi / tarolasi hmérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 220 g
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3.19 SENS / 8+1 db analég bemenetet illeszt6 modul

EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolodd analdg jeleket fogadd és kiértékel6
modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerlen felpattinthatd.

A modul képes nyolc analdég hémérséklet szenzor (KTY130/84) fogaddsara és kiértékelésére 12 bit felbontdssal. Min-
den szenzorhoz kiilén riasztasi h6mérséklet adhatd meg, amit meghaladd mért érték esetén jelez egy biten keresztdl,
igy tehermentesitve az EHU egységet a hGmérséklet értékek folyamatos olvasasatdl. Minden h6mérséklet szenzornal
lehetdség van kalibracidra a valds kdrnyezeti h6mérséklet megadasaval. Egy csatornan képes 4/20 mA aram tavado
fogadasara 12 bit felbontassal.

Tipikus felhasznélasa a szerszamgép motorjainak és f6orséjanak hémérséklet figyelése, valamint a 4/20 mA bemenet-
re csatlakoztatott rezgés tdvado segitségével gépdiagnosztika és rezgésanalizis valdsithaté meg.

Megnevezés SENS

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010380-00

Analég bemenetek szama 8+1

Felbontas 8 db 12 bit + 1 db 12 bit (opcid: 16 bit)
A modul aramfelvétele az LVDS buszrél 200 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 120g
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3.20 DANI / 6 db anal6g bemenetet illeszté modul

EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsoldédé analég/digitalis atalakitd modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Hat csatorndn a +10 V analdg differencidlis bemené jelet atalakitja digitdlis adattd és elkiildi az EtherCAT buszon

az EHU egység részére.

A bemenetek kdzé ellenallast kapcsolva a kartyaval 0 ~ 20 mA aramjeles atvitel is megvaldsithato.

Megnevezés DANI

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-01
Analég bemenetek szama 6

Jelfogadas maodja Differencialis bemenet
Felbontas 2%

Bemeneti fesziiltség tartomany 10V

K6z6s madu fesziiltség maximuma 15V

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol 120 mA

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 135g
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3.21 ENDAT / 2 csatornds EnDat 2.2 illesztd elektronika

EPU egységhez LVDS buszon keresztil, szalagkabeles csatlakozassal kapcsolédé, EnDat 2.2 jeladé illeszt6 modul.
Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszerilen felpattinthatd.

Kett6 EnDat 2.2 jeladdt képes illeszteni, a pozicidkat feldolgozza, és EtherCAT-en keresztiil tovabbitja az EHU egység
felé.

Megnevezés ENDAT

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010379-03

EnDat 2.2 csatornak szama 2

A modul aramfelvétele az LVDS buszrol 400 mA (jeladd nélkiil)
Uzemi/tarolasi h6mérséklet/relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil) 0~+55°C/-24 ~+85°C/95%
Tomeg 180g
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3.22 SMI2 / 2 db SSI jeladé bemenet és STEP/DIR kimeneti modul

TERMEKKATALOGUS

EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkdbeles csatlakozdssal kapcsolodd kétcsatornas SSI jeladd fogado,
STEP/DIR kimenetet generald, és PWM kimeneti modul.

Az EPU utan tetsz6leges pozicidba keriilhet. Mechanikusan a DIN-35 sinre egyszer(en felpattinthatd.

A STEP/DIR funkcié segitségével az EtherCAT-en kapott sebesség alapjel STEP/DIR kimenetté alakithatd, ami lehet6vé
teszi |épteté motoros hajtasok hasznalatat NCT vezérlével.

A modul képes SSI protokollon kommunikald jeladdk fogaddsara, ami hasznalhaté 6nalléan, illetve a STEP/DIR funkci-
oval egyiitt megvaldsithatd zart hurkd léptetémotoros szabdlyozas, amivel a nyilt hurkd megoldds jellemzéit jelent6-
sen meghaladd pontossag és megbizhatdsag érhetd el. A kimenet nyitott kollektoros és differencialis, ami megkonnyiti
a kiiléonboz6 fesziltségszintl és bemenetl eszk6zokhoz vald illesztést.

A kétcsatornas PWM kimeneti funkcid segitségével impulzusszélesség-modulalt jelet tudunk el&allitani, csatornanként
eltérd frekvenciaval és kitoltési tényezével.

A modul a fentieken kivil biztosit csatornankét egy digitdlis bemenetet és egy digitalis kimenet. Mind a bemenet,
mind a kimenet 24 V-os és galvanikusan levalasztott.

Megnevezés SMI2

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010602-00
Jelad6 bemenetek szama 2

Jeladé bemenet tulajdonsagai SSI (25 bit, RS422, fix 400 kHz)
STEP/DIR frekvencia Max. 200 kHz

STEP/DIR kimenet tipusa

Differencialis, nyitott kollektoros

PWM kimeneti frekvencia

20 Hz ~ 20 kHz

PWM kimenet kitoltés 0~100%

Digitalis 1/0 24V, galvanikusan levélasztott
EtherCAT protokoll CoE, FoE

DC szinkron Tamogatott (32 bit)

Tapellatas (LVDS buszrél)

5V /200 mA (jeladé nélkdl)

Uzemi / tarolasi hémérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~485°C/95%

Tomeg

220g
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3.23 PI-EMI / EtherCAT illeszté elektronika PI DENTAL mardgéphez

EPU egységhez LVDS buszon keresztiil, szalagkabeles csatlakozassal
kapcsolddd multifunkcidés, mérérendszert és interfész egységeket
tartalmazd modul.

Az EPU wutan az utols6 pozicidba kerllhet. Mechanikusan
a DIN-35 sinre egyszer(ien felpattinthatd.

Els6dlegesen |éptet6motoros mozgatdsl szerszamgépek illeszté
moduljaként haszndlhaté. Az eszkoz SSI jeladdk fogaddasara képes,
az 5. jeladé bementen valaszthato az Sl vagy EnDat fogadas. Minden
hajtascsatlakozas a jeladd fogadason és Iéptet6motor vezérlé kime-
neten kivil tartalmaz egy 24 V input és egy 24 V output PLC inter-
fészt.

A f6orso vezérlés analog alapjellel torténik. Az analdg alapjelen kivil 24 V input és output PLC interfész jeleket is tar-

talmaz a f6orsé kimenet.

A tapintd és kézikerék fogadas mellett tovabbi PLC inputok és relés PLC outputok taldlhatok a modulon. Ezen kiviil
egyéb funkcidkat is tartalmaz az eszkoz az aldbbi tablazat szerint.

Megnevezés

PI-EMI

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00011800-21

Léptet6motoros hajtas csatlakozas

Analég féhajtas csatlakozas

3 vezetékes PLC bemenet, 24 V

Relé, zaro érintkezés, 5 A

Relé, zaro érintkezés, 10 A

Analég bemenet

Hémérséklet érzékel6 bemenet

CAN csatlakozas kézikerék szamara

Kontaktust adé tapinté csatlakozas

LED sor meghaijtas

PWM PLC kimenet

RPN Rr|[Rr|R|lw|u|o|rLr|un

Léptet6motoros hajtas csatlakozas

SSI/EnDat bemenet, STEP/DIR kimenet,
24 Vdc input, 24 Vdc output

Analog féhajtas csatlakozas

+10 V analdg kimenet, 24 Vdc input,

24 Vdc output
Analég bemenet 0~5V
H6mérséklet érzékel6 bemenet 0~5V
CAN busz atviteli sebessége 500 kbit's "
LED sor meghaijtas 24Vdc /1 kohm
PWM PLC kimenet 24V /200 mA
Interfész tapellatas 24 Vdc, 2 A

A modul aramfelvétele az LVDS buszrél

700 mA (jeladdk nélkiil)

Uzemi / tarolasi hmérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24 ~+85°C/95%

Tomeg

360 g
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3.24 ECONI1XX / NCT 104/304 EtherCAT illesztd kartya

Az ECON1XX az NCT104 vezérl6 mér6rendszer és interfész kartyait illeszti az EtherCAT haldzatra.

Az ECON1XX az NCT104 vezérl6 egységben a CPU kartya helyére kertl, ezaltal atveszi a CPU kartya funkcidjat,

és csatlakoztatja a periféridkat a kdzponti egységhez (EHU).

Az NCT104 CPU kartyahoz illesztett tapintd egységek, a CAN buszra kapcsolodo billenty(lizet és kézikerék teljes kompa-

tibilitassal csatlakoztathatdak az ECON1XX-hez.

Az ECON1XX kartya integraltan tartalmazza az EtherCAT Software Integrity Slave (ESIS) egységet is, igy nem kell kiilon

EPU-SIS modult alkalmazni az EtherCAT haldzatba.

Megnevezés

ECON1XX

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00011715-40

EtherCAT

2xRJ45 (IN/OUT), 100BASE-TX

Tapintok szama 4
CAN busz atviteli sebessége 500 kb-s ™
Soros port RS232

Uzemi / tarolasi h6mérséklet / relativ paratartalom (kondenzacié nélkiil)

0~+55°C/-24~+85°C/95%

Tomeg

310g
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4  SZERVOHAITASOK

SYNCHRONOUS & ASYNCHRONOUS N@T
SERVO DRIVES UP TO 225 AMPERES

4.1 NCT EtherCAT szervoerdsitok

Az NCT hajtasrendszerek felépitése

Az NCT hajtasrendszer egy tdpegységhdl és tetszéleges szamu szervoer@sit6bél és szervomotorbdl all, minden
szervoer@sit6hoz egy motor csatlakozik. A rendszer az Eurdpaban szokasos fesziiltség szintek esetén nem igényel
transzformatort. A kisebb tapegységekbe beépitettiik, de a nagyobbaknal a haldzati fojtok kiilon egységet alkotnak.
Mivel a modulok beépitéskori mélysége azonos, igy egy sorba szerelhets, esztétikus, jol attekinthetd, konnyen kabe-
lezhetd tobb tengelyes hajtasrendszer allithato eld.

A kozvetlen egymas mellé helyezhetGség csokkenti a hajtasrendszer helyigényét a szekrényben, tovabba az attort
szerelSlapos beépithetdség lehetdvé teszi, hogy a teljesitményelektronika altal termel&dott hGmennyiséget a szekrény
hatuljaban kialakitott h(itGcsatorna segitségével kdzvetlenil a kilsé térbe széllithassuk, ezzel csokkentve a szekrény
belsejébe zart meleg leveg6 mennyiségét.

A modulok sorrendje tetszéleges, akar tobb sorba is rendezhet6k. Az NCT hajtasrendszereket jellemzd kdzvetlen hal 6-
zati taplalds és moduldris felépités egyszer(ivé teszi a villamos tervezést, a haldzati betaplalas kialakitasat, valamint
az esetleges késébbi bvitést vagy a modulok cseréjét.

7 7.

NCT EtherCAT szervoerdsitdk tipusjeldlése

DxC-20/40-LE
A A AA

* NCT EtherCAT szervoergsit6:
DSC — szinkronmotorokhoz
DAC - aszinkronmotorokhoz

DIC* — inverter méd

= Névleges kimeng dram
=  Maximalis dram
=  Kommunikacids csatlakozas:

R — EtherCAT RJ45 csatlakozas
C* — CAN csatlakozas+Analdg +10V

» MeérGrendszer tipusa:
E-Endat 2.2
T —TTL inkrementalis
S* —sincos jeladd

* : Jelenleg még nem kaphaté
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A kompakt hajtdssorban kétszeres aramosztasu hajtasok lettek definidlva a régi sorozattdl eltéréen szinkron-
és aszinkronhajtas tipusoknal egyarant, ahol el6bbi szdam a névleges aramot, utdébbi a maximalis dramot jelenti, amit
a hajtas ki tud adni magabal.

Névleges aramérték tekintetében az az aram érték van megjelélve, amit a hajtas folyamatosan, megszakitas nélkiil
képes magabdl hosszu idén keresztiil, akar élete végéig kiadni tulmelegedés nélkdil.

A maximalis dramértéket rovid ideig tudja a hajtas kiadni, hosszabb ideig kiadva, vagy sokszor roévid ideig kiadva tulme-
legedhet a hajtas, és hibajelzéssel leallhat. (Az Gzemmdd értékeket késSbb definidljuk még)

Itt mind a szinkron mind az aszinkron hajtas h(tési megvaldsitdsa megegyezik, hlit6borda+ventilator. A hltéborda
mérete és a ventilator mérete és szallitasi teljesitménye a névleges aramértékhez van kalkulalva.

Az NCT szervohajtasok az NCT tavdiagnosztikai szolgaltatasaban is kulcsszerepet jatszanak. A SoE kommunikacié lehe-
tévé teszi a tavoli ralatast egészen az NCT motoron |évs EnDat 2.2 jeladd szintjéig.

Kompakt mechanikai kialakitas

A hajtasdobozok kozvetlenil egymas mellé sorolhatdk, nem kell tdvolsagot tartani az egységek kozott. Helytakarékos,
egyszerlen szerelhetd, gazdasagos.

A felszereléshez a rogzit6ful kétféleképpen rakhaté fel a kisebb méretli hajtdsok esetén a 20 A névleges aramu kivite-
lig. igy attort szerellapos technika alkalmazasihoz, illetve normal szerelési technikahoz egyarant felszerelhetéek.
A 40 A névleges aramu és ett6l nagyobb kivitel(i egységek kizardlag attort szerelGlapos technikdhoz vannak kialakitva.

A hajtas el6lapja el6tt a csatlakozasok helyének biztositasahoz minden esetben legalabb 60 mm tavolsag tartando, ezt
féként a jeladd csatlakozo és az EtherCAT csatlakozd hatarozza meg!

Szekrényen kiviili hiités

Intenzivebb h(ités, nagyobb kivehet6 teljesitmény. Levalasztott elektronika, minimalis szennyez6dés, hosszabb élettar-
tam, gondozdsmentes. H6mérsékletfliggd ventilatorvezérlés, energiatakarékos, nincs tulhttés, hosszabb élettartam.
Szekrényen kivili h6termelés, nem f(iti a villamos szekrényt, energiatakarékos.

EtherCAT csatlakozas (RJ45)

2 db Ethernet (RJ45) csatlakozdval rendelkezik. Az egyik a bemenet, a masik a kimenet. A bemenetre csatlakozik
az el6z6 EtherCAT periféria kimenete és a kimenetrdl Iéplink tovabb a kovetkezd EtherCAT perifériara.

Rejtett sinezés

A hajtasmodulok nagyfesziiltségli tapelldtasara az el6lapba sillyesztett sinpar szolgal. Az érintésvédelemre szolgdld
mianyag el6lap egyszerl leemelése utan, a sinelemek kibillentésével, azok leszerelése nélkil, a hajtassorbdl barme-
lyik egység kiemelhetd.

Miik6dés
Az egyendramu sinrendszerrdl taplalt szervoerdsité impulzusszélesség-modulacidval allitja el6 a motor taplalasahoz
szlikséges 3 fazisu feszlltséget, ami allandd kapcsolasi frekvenciaju, de valtozd szélességli impulzussorozat

alapharmonikusaként jon létre. A moduldcid térvektoros vezérlési, folérendelt aram-, sebesség- és pozicidszabalyo-
zassal, amely alkalmas négyszogmezGs szinkrongép, szinuszmezds szinkrongép, illetve aszinkrongép taplalasara.

A szervoerGsit6k szabvanyos EtherCAT (ipari Ethernet) kommunikacids csatornaval rendelkeznek, igy illeszthet6k min-
den szabvanyos EtherCAT HOST (EHU) egységhez. A digitalis alapjelet a szervoerGsit6k az EtherCAT valds idejl csator-
nan vagy retrofit el6lapi csatold segitségével CAN/Analdg +10 V csatornan keresztil, illetve 24 V 10 csatornan fogad-
jak, ami a régi CAN/Analdg bemenet(i szervoerdsit6ink helyettesitésére alkalmas.

Ezeket a szervoerdsitSket kifejezetten a valds idejli Ethernet (EtherCAT) kommunikacids rendszerekhez fejlesztettiik ki,
ezért f6 jellemzGjlk a rovid szabalyozasi ciklusidd. A rovid szabalyozasi ciklusid6 a haldzatba kapcsolt nagyszamu esz-
koztél fuggetlendll érhetd el, ami ndveli az egyidejlileg vezérelhetS tengelyek szamat (szinkrén és szimultan Gzemek).
Az egyes EtherCAT eszkdzok alkalmasak az érajel-szinkronizacidra (distributed clock synchronisation), ami biztositja
azok pontos egyitt futasat, ezzel a fellileti min&ség javithaté a megmunkaldsi sebesség novelése mellett.

A kompakt kialakitdsu szervoelektronikdkon automatikus ventilatorszabdlyozads m(ikédik, ami a melegedés fliggvényé-
ben be/ki kapcsolja a h(it6 ventilatort, ezzel biztositva az elektronika optimalis miikddési hémérsékletét.
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NCT EtherCAT SzervoerdsitGk fobb jellemzéi

* Nagysebességl EtherCAT kommunikacios rendszer

» Szinkronizalhatdsag EtherCAT rendszeren keresztil (distributed clock synchronization)

* Flexibilis motorvalaszték (szinkron-, linearis, torque, aszinkronmotorok)

* EnDAT 2.2 jeladé feldolgozas akar 128 milliés pozicié / fordulat

= Kompakt kivitel a tébbcsatornas hajtasrendszerek konny( kialakitdsara
* PTC termisztor, h6kapcsold, KTY tekercsfejhémérséklet-méré csatlakozas a motorvédelem szamara
» Paraméterezés és diagnosztika a CNC vezérl6bél is

* Autotuning, Smooth Interpolacié, Tandem beallitas

Osszefoglalé mérettablazat

Tipus DoC-10/20-0o DoC-20/40-0o DoC-40/80-0o
Teljesitmény S1 7 kVA 14 kVA 28 kVA
Teljesitmény S6 30% 10 kVA 20 kVA 40 kVA
Névleges aramerdsség 10A 20A 40 A
Maximalis aramerGsség 20A 40 A 80 A
Doboz szélesség 65 mm 65 mm 130 mm

Tipus DoC-60/120-00 DoC-80/160-00 Do-120/240-00
Teljesitmény S1 42 kVA 56 kVA 84 kVA
Teljesitmény S6 30% 60 kVA 80 kVA 120 kVA
Névleges aramerdsség 60 A 80 A 120 A
Maximalis aramer@sség 120 A 160 A 240 A
Doboz szélesség 130 mm 195 mm 300 mm

Tipus Do-180/360-00
Teljesitmény S1 126 kVA
Teljesitmény S6 30% 180 kVA
Névleges aramerdsség 180 A
Maximalis aramerGsség 360 A
Doboz szélesség 300 mm

SYNCHRONOUS & ASYNCHRONOUS N@
SERVO DRIVES UP TO 225 AMPERES ®
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4.2 DoC10/20-00, DoC-20/40-00 hajtasok

“3§§:.! &

Hajtas tipus

NCT cikkszam
(rendelési szam)

DSC-10/20-RE

40-00005636-00

DAC-10/20-RT

40-00010638-00

DSC-20/40-RE

40-00005637-00

DAC-20/40-RT

40-00005906-00

Funkcionalitas:

—

» S: Alland6 mégneses szinkron szervomotorok lizemeltetéséhez
= A:3fazisa (indukcids, kalickas) aszinkronmotorok izemeltetéséhez

Kommunikacio:
* R:EtherCAT UTP RJ-45
Sebesség visszacsatolas:

= E: HEIDENHAIN/EnDat 2.2 (tobbfordulatd abszolut vagy sz6gado)

= T:TTL(5V) inkrementalis

Megnevezés DoC-10/20-00 | DoC-20/40-00
Kapcsolasi frekvencia 8 kHz
Szabdlyozasi ciklusid6 125 ps

Névleges DC fesziiltség 230 ~540V
Maximalis lizemi DC fesziiltség 650 V

DC fesziiltség hatarérték 80~750V

Kimend fesziiltség 0~400V

Kimend frekvencia tartomany 0 ~ 1000 Hz
Névleges kimen6 aramerGsség 10A 20A
Legnagyobb kimen6 aramerésség (30 s) 20A 40 A
Az aramerdsség pillanatértékének maximuma (125 ps) 40 A 80 A
Névleges kimeno teljesitmény 7 kVA 14 kVA
Legnagyobb miikodtetheté motor teljesitmény S1 iizemben 5,6 kW 11,2 kW
Tarolasi hémérséklet tartomany -10~70°C
Miikodési hémérséklet tartomany 0~50°C

Relativ paratartalom 60 %

IP védettségi szint IPOO (1P20)

Témeg 3,5 kg | 4kg
Teljes szélesség 65 mm

Magassag 265 mm

Beépitési mélység 160/ 225 mm

A hajtas el6lapja el6tt a csatlakozasok helyének biztositasahoz minden esetben legaldabb 60 mm tavolsag tartando, ezt

féként a jeladd csatlakozo és az EtherCAT csatlakozé hatarozza meg!
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Hajtas tipus NCT cikkszam Funkcionalitas:

(rendelési szam) | = S: Allandé magneses szinkron szervomotorok tizemeltetéséhez
DXC-40/80-RE 40-00010694-00 | = A:3fazisu (indukcids, kalickds) aszinkronmotorok Gizemeltetéséhez
DXC-40/80-RT 40-00005905-00 | Kommunikacié:

= R: EtherCAT UTP RJ-45

DXC-60/120-RE 40-00010696-00 .. i
Sebesség visszacsatolas:

DXC-60/120-RT | 40-00005908-00 | . . HEIDENHAIN/EnDat 2.2 (tdbbfordulatd abszoldt vagy szégadd)

= T:TTL(5V) inkrementalis

Megnevezés DoC-40/80-00 | DoC-60/120-00
Kapcsolasi frekvencia 8 kHz
Szabdlyozasi ciklusid6 125 ps

Névleges DC fesziiltség 230 ~540V
Maximalis lizemi DC fesziiltség 650 V

DC fesziiltség hatarérték 80~750V
Kimend fesziiltség 0~400V

Kimend frekvencia tartomany 0 ~ 1000 Hz
Névleges kimen6 aramerGsség 40 A 60 A
Legnagyobb kimen6 aramerésség (30 s) 80 A 120 A
Az aramerdsség pillanatértékének maximuma (125 ps) 160 A 240A
Névleges kimeno teljesitmény 28 kVA 42 kVA
Legnagyobb miikodtetheté motor teljesitmény S1 lizemben (cos¢$=0,8) 22,4 kW 33,6 kW
Tarolasi hémérséklet tartomany -10~70°C
M(ikodési hémérséklet tartomany 0~50°C

Relativ paratartalom 60 %

IP védettségi szint IPOO (1P20)

Témeg 7 kg | 7,5 kg
Teljes szélesség 130 mm
Magassag 300 mm
Beépitési mélység 160/ 265 mm

A hajtas el6lapja el6tt a csatlakozasok helyének biztositasahoz minden esetben legaldbb 60 mm tdvolsag tartando, ezt

féként a jeladd csatlakozo és az EtherCAT csatlakozé hatarozza meg!
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4.4 DoC 80/160-00 hajtas

Hajtas tipus NCT cikkszam Funkcionalitas:

(rendelési szam) | = S: Allandé magneses szinkron szervomotorok lizemeltetéséhez
DSC-80/160-RE * A: 3 fazisu (indukcids, kalickds) aszinkronmotorok lizemeltetéséhez
DAC-80/160-RT Kommunikacio:

* R:EtherCAT UTP RJ-45

Sebesség visszacsatolas:

= E: HEIDENHAIN/EnDat 2.2 (tobbfordulatd abszolut vagy sz6gado)
= T:TTL(5V) inkrementalis

Megnevezés DoC-80/160-00
Kapcsolasi frekvencia 8 kHz
Szabalyozasi ciklusidé 125 ps
Névleges DC fesziiltség 230 ~540V
Maximalis tizemi DC fesziiltség 650 V
DC fesziiltség hatarérték 80~750V
Kimené fesziiltség 0~400V
Kimend frekvencia tartomany 0~ 1000 Hz
Névleges kimen6 aramerGsség 80 A
Legnagyobb kimen6 aramerésség (30 s) 160 A
Az daramerdsség pillanatértékének maximuma (125 ps) 320A
Névleges kimeng teljesitmény 55 kVA
Legnagyobb miikodtetheté motor teljesitmény S1 {izemben 44,3 kW
Tarolasi hémérséklet tartomany -10~70°C
M(ikodési hémérséklet tartomany 0~50°C
Relativ paratartalom 60 %

IP védettségi szint IPOO (1P20)
Tomeg 11 kg
Teljes szélesség 195 mm
Magassag 300 mm
Beépitési mélység 160/ 235 mm

A hajtas el6lapja el6tt a csatlakozdsok helyének biztositasahoz minden esetben legaldbb 60 mm tavolsag tartandd, ezt
féként a jeladd csatlakozo és az EtherCAT csatlakozé hatdrozza meg!
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4.5 Do 120/240-00, Do-180/360-00 hajtasok

= R

Hajtas tipus NCT cikkszam Funkcionalitas:
(rendelési szam) | =
DS-120/240-RE .

DA-120/240-RT Kommunikacio:

= R:EtherCAT UTP RJ-45

DS-180/360-RE L. .
Sebesség visszacsatolas:

DA-180/360-RT

= T:TTL(5V) inkrementalis

S: Alland6 magneses szinkron szervomotorok lizemeltetéséhez
A: 3 fazisu (indukcids, kalickas) aszinkronmotorok Gizemeltetéséhez

= E: HEIDENHAIN/EnDat 2.2 (t6bbfordulatt abszolut vagy sz6gado)

Megnevezés Do-120/240-00 ‘ Do-180/360-00
Kapcsolasi frekvencia 8 kHz
Szabdlyozasi ciklusid6 125 ps

Névleges DC fesziiltség 230 ~540V
Maximalis lizemi DC fesziiltség 650V

DC fesziiltség hatarérték 80~750V

Kimend fesziiltség 0~400V

Kimend frekvencia tartomany 0 ~ 1000 Hz
Névleges kimen6 aramerGsség 120 A 180 A
Legnagyobb kimen6 aramer6sség (30 s) 240 A 360 A
Az aramerdsség pillanatértékének maximuma (125 ps) 480 A 720A
Névleges kimeno teljesitmény 83 kVA 125 kVA
Legnagyobb miikodtetheté motor teljesitmény S1 lizemben (cos¢$=0,8) 66,5 kW 100 kW
Tarolasi hémérséklet tartomany -10~70°C
Miikodési hémérséklet tartomany 0~50°C

Relativ paratartalom 60 %

IP védettségi szint IPOO (1P20)

Tomeg 20 kg \ 22 kg
Teljes szélesség 300 mm
Magassag 380 mm
Beépitési mélység 260 / 345 mm

A hajtas el6lapja el6tt a csatlakozasok helyének biztositdsahoz minden esetben legaldbb 60 mm tavolsag tartandd, ezt

féként a jeladd csatlakozo és az EtherCAT csatlakozé hatarozza meg!
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5  TAPEGYSEGEK

5.1 PDC... tapegységek

A PDC ... tapegységek legfontosabb feladata a szervoer8sit6k energidval vald ellatdsa. A szervoerdsiték a bemenet-
Ukon egyenfesziiltséget igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mértékben valtozhat. A PDC ... tapegységek
DC sin kimenetén kozvetlenil a haromfazisu halézat egyenirdnyitott fesziiltsége jelenik meg, a hulldmos egyeniranyi-
tott fesziltséget a DC sinen talalhatd kondenzatorok szinte teljesen kisimitjak. A DC sin fesziltségének értékét alapve-
t6en a haldzat vonali fesziiltsége és a haldzati fojton esé fesziiltség hatarozza meg. A haldzati fojtd feladata a haldzat-
bodl felvett aram felharmonikus tartalmanak csokkentése. A PDC.. tapegységekben taldlhato egy lagyinditd (soft start)
rendszer, ami a DC sin fesziltségének fliggvényében kapcsol be és ki. A bekapcsolas és a kikapcsolas fesziiltsége k-
I6nbozik. Ha a sinfesziltség értéke kisebb, mint a névleges érték fele, a lagyinditas bekapcsol, ha a sinfesziltség értéke
a névleges érték 80%-a folé emelkedik, a lagyinditas kikapcsol. Lagyinditas nélkiil a bekapcsolds pillanataban a tdpegy-
ség el6tt |évd tularamvédelem azonnal leoldana.

Minden hajtdsrendszerben van olyan tizemallapot (fékiizem), amikor a teljesitmény a motortél a f6tapegységig aram-
lik. A PDC ... tdpegységek ezt a teljesitményt ellendllasokon hévé tudjak alakitani. Mivel a PDC ... tapegységekben nincs
beépitett fékellenallas, kiils6 fékellenallast kell csatlakoztatni hozza.

A PDC ... tapegységeknek létezik olyan kialakitasa, amely a hajtasrendszer szervoer@sit6i szamara tovabbitja
a 24 Vdc tapfesziltséget és az ipari kommunikacids csatornat (EtherCat) egy szalagkabelen keresztll. Ennél a kialaki-
tasndl az el6lapon taldlhatd két RJ45-0s csatlakozd (X1 és X2). Erre a kialakitasra a tipuselnevezés végén talalhaté
R bet( utal (PDC ...-R)

Tipus PDC 3-40-25(-R)
NCT cikkszam (rendelési szam)

Bemeneti fesziiltség 3x400 Vac
Bemeneti aramerGsség 3x20 Aeff
Kimeneti fesziiltség 540 Vdc
TerhelhetGség 24 Adc
Kiils6 fékez6 ellenallas legkisebb értéke 22Q
Ajanlott kiilsé fékezo ellenallas FZG 400x65-22
Legnagyobb kornyezeti hmérséklet 45°C

IP védettségi szint IPOO
Hétermelés 60 W
Segédtap aramfelvétele (PDC 3-40-25) 350 mA
Segédtap aramfelvétele (PDC 3-40-25-R) 400 mA
Segédtap maximalisan felvehet6 arama 2,6 A
Tomeg 5,8 kg
Teljes szélesség 65 mm
Magassag 265 mm
Beépitési mélység 160 /200 mm

A hajtds eldlapja el6tt a csatlakozdsok helyének biztositdasahoz minden esetben legaldbb 60 mm tavolsag tartandd, ezt
féként a jeladd csatlakozé és az EtherCAT csatlakozoé hatdrozza meg!
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5.2 DPB.../PRC... tapegységek

TERMEKKATALOGUS

g ﬁﬁ : A DPB ... / PRC ... tdpegységek legfontosabb feladata
24 ' i a szervoer@sit6k energiaval valé ellatasa.
A szervoerGsit6k a bemenetiikén egyenfesziltséget
igényelnek, ami a terhelés fliggvényében csak kis mér-
= tékben valtozhat. A DPB ... / PRC ... tdpegységek DC sin
N kimenetén kozvetleniil a haromfazisu haldézat egyeni-
w ranyitott fesziltsége jelenik meg, a hullamos egyenira-
) nyitott fesziltséget a DC sinen taldlhaté kondenzato-
| rok szinte teljesen kisimitjak. A DC sin feszliltségének
értékét alapvetéen a haldzat vonali fesziltsége
DPB3:08 100 s ' és a haldzati fojtédn esé fesziltség hatarozza meg.
» A hdlézati fojtd feladata a hdldzatbdl felvett vagy visz-
szataplalt daram felharmonikus tartalmanak csékkenté-
se.
A DPB .../ PRC ... tapegységeknél — a nagy méret miatt
— a haldzati fojto kilon egységet alkot.
A DPB ... / PRC ... tdpegységekben taldlhatd egy lagyinditd (soft start) rendszer, ami a DC sin feszlltségének flggvé-
nyében kapcsol be és ki. A bekapcsolds és a kikapcsolas fesziiltsége kiilonbozik. Ha a sinfesziiltség értéke kisebb, mint
a névleges érték fele, a lagyinditas bekapcsol, ha a sinfesziiltség értéke a névleges érték 80%-a folé emelkedik, a lagy-
inditas kikapcsol. Lagyinditas nélkil a bekapcsolds pillanataban a tapegység el6tt 1évé tularamvédelem azonnal leolda-
na.

Minden hajtasrendszerben van olyan lizemallapot (fékiizem), amikor a teljesitmény a motortdl a fétapegységig aram-
lik. ADPB .../ PRC ... tapegységek a fékezéskor keletkez6 teljesitményt visszakényszeritik a haromfazisi haldzatba.

A PRC ... tdpegységeknek olyan a kialakitdsa, hogy a hajtasrendszer szervoer@sit6i szamara tovabbitja
a 24 Vdc tapfesziiltséget és az ipari kommunikaciés csatornat (EtherCat) egy szalagkabelen keresztil. Ennél a kialaki-
tasndl az el6lapon taldlhaté két RJ45-0s csatlakozd (X1 és X2). Erre a kialakitasra a tipuselnevezés végén taldlhato
R bet( utal (PRC ...-R).

Tipus PRC 3-40-80-R DPB 3-40-160
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00005642-00 40-00000649-00
Bemeneti fesziiltség 3 x400 Vac 3x400 Vac
Bemeneti aramerGsség 3x63 Aeff 3x125 Aeff
Kimeneti fesziiltség 540 Vdc 540 Vdc
Terhelhet6ség 80 Adc 160 Adc
Segédtap aramfelvétele 0,5A 1A
Segédtap maximalisan felvehet6 arama 6A

Legnagyobb kérnyezeti h6mérséklet 45 °C 45°C

IP védettségi szint IPOO IPOO
Hétermelés 300 W 600 W
Haldzati fojto tipusa DRC 3-40-80 DRC-3-40-160
Tularamvédelem névleges értéke 40~ 80 A 80~ 160 A
Témeg 12 kg 20 kg
Teljes szélesség 195 mm 340 mm
Magassag 300 mm 380 mm
Beépitési mélység 160 /200 mm 260/ 345 mm

A hajtas el6lapja el6tt a csatlakozasok helyének biztositdsahoz minden esetben legaldbb 60 mm tavolsag tartandd, ezt
féként az EtherCAT csatlakozé hatdrozza meg! DPB-3-40-160 esetén azonban a betaplalas oldali haldzati 3 fazis sorka-
pocs csatlakozdjanak magassaga el6tt kell tartani legaldbb 10 mm tavolsagot.
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5.3 iPS1 és iPS2 tapegységek

Az iPS1 és az iPS2 a kapcsoldszekrény 24 Vdc mikodtetd fesziiltségét szolgdltatja. A bemeneti fesziltség lehet
230 Vac vagy 400 Vac.

Az iPS1 tapegység 1 darab (X3), az iPS 2 tapegység pedig 2 darab (X3 és X4) 24 Vdc csatlakozéval rendelkezik.

A tdpegység vészleallasakor illetve halézat kimaradaskor a hajtasrendszer DC sinfesziltségér6l (540 Vdc)
is mukodik, igy megvaldsithatd a motorok szabalyozott lefékezése.

A RELAYED OUTPUTS és a BUFFERED OUTPUT kimenetek alapesetben megegyeznek, mindegyikiik szolgdltatja
a +24V fesziiltséget. Ha azonban a RELAYED OUTPUTS kimeneten extrém mddon megndvekszik a terhel6 aram (példa-
ul zarlat miatt), akkor egy zarlatfigyel§ aramkor néhany ms-os késleltetéssel lekapcsolja a RELAYED OUTPUTS kimenet-
rél a fogyasztékat. A BUFFERED OUTPUT kimenet gy van kialakitva, hogy ezalatt az id6 alatt (amig a zarlatfigyeld
aramkor lekapcsolja a RELAYED OUTPUTS kimenetrdl a fogyasztokat) megfelel szinten tartsa a kimeneti fesziltséget.

Ajanlott tehat a rendszer (a gép) szabalyos ledllitasahoz nélkiilozhetetlen egységeket (vezérls, hajtasok, ECAT egysé-
gek) a BUFFERED OUTPUT kimenetr6l megtaplalni. Ezeket az egységeket egyébként nem is ajanlott a RELAYED
OUTPUTS kimenetrél megtaplalni, mert a bemenetiikon nagyobb értéki kondenzatorok vannak, amik bekapcsolaskor
nagy aramot vesznek fel, és ez m(ikédésbe hozhatja a zarlatfigyel6 aramkort. Rdadasul ezek az egységek altalaban
onmagukban is zarlatvédettek ( pl olvaddbetéttel).

A RELAYED OUTPUTS kimenetrdl éltaldban az induktiv elemeket tartalmazd egységeket (magneskapcsold, fékegység
stb.) érdemes megtaplaini.

(A -24 V és a RELAYED OUTPUTS kimenetek két-két csatlakozasi pontra vannak kivezetve a kénnyebb szerelhetdség
miatt.)

Megnevezés iPS1 (230V) iPS1 (400V)
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00001132-00 40-00001132-00
Bemeneti fesziiltség 1x230 Vac 1x400 Vac
Bemeneti aramerGsség 1x1,2 Aeff 1x0,7 Aeff
Kimeneti fesziiltség 24 Vdc 24 Vdc
Kimeneti aramerdsség 6A 10A
Legnagyobb kornyezeti hmérséklet 45 °C 45°C

IP védettségi szint IPOO IPOO
Hétermelés 20W 20W
Témeg 2,4 kg 2,4 kg
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6  SZINKRON SZERVOMOTOROK

Az ,Ai” sorozatu motorok felépitése

Az ,Ai” sorozatu motorok geometriai felépitése az ,A” sorozati motoroknal leirtakkal megegyezik, de a forgdrészen
elhelyezett allandé magnesek anyaga ritkaféldfém (neodimium vagy szamarium-kobalt) és az allérész anyaga is kilon-
bozik az A motorokétdl. Az Ai motorok Iényegesen nagyobb nyomatékuak, nagyobb teljesitményliek és fordulatsza-
muak, az azonos névleges nyomatéklakat 6sszehasonlitva Iényegesen kisebb tehetetlenségliek, mint az A motorok.

Az ,Ai” sorozatu szervomotorok adattabldja fehér szin(.

Az Ai motorok tipusjelolése
Ai B 5 54 40 EH /409 z1
T A A A A A
o NCT szinkron szervomotor

Ai — NCT Ai sorozat

Fékes kivitel

o Névleges nyomaték (5 Nm)

DC sinfesziiltség (540 V)

Névleges fordulatszam (4000 min’l)

Jeladé jellemzdi

EH - digitdlis jeladé HEIDENHAIN

4096 - imp/ford inkrementalis

M - abszolut tébbfordulatu

E - abszolut elemes tébbfordulatu

o Tengely kivitel
Jel6lés nélkil — Alapkivitel: hengeres tengelyvég reteszhorony nélkiil
Z1 — Hengeres, reteszhornyos tengelyvég retesz nélkiil

Z2 — Kupos, reteszes tengelyvég retesz nélkiil
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6.1 NCT Ai2.5 és Ai5 szinkron szervomotorok

[N@T SERVOMOTORS

Kisméretd, ritkaféldfém-magneses szinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhatd.
Villamos csatlakozasok

Halodzati csatlakozd, jeladd csatlakozd, fék csatlakozo (fékes kivitelnél). A csatlakozdk kiosztasa a katalégus motorok
szakaszanak bevezetd részében taldlhato.

Tipus Ai2.5 ..., AiB2.5 ... Ai5 ..., AiB5 ...
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00011064-00 40-00010290-00
Statikus nyomaték, M, 2,5Nm 5Nm
Statikus aramerdsség, |, 2,3A 4,6 A
Névleges teljesitmény, P, 550 W 1100 W
Névleges nyomaték, M, 1,3 Nm 2,6 Nm
Névleges aramerdsség, |, 12A 2,4 A
Névleges fordulatszam, n, 4000 min™" 4000 min™"
Legnagyobb nyomaték, M., 10,5 Nm 28 Nm
Legnagyobb aramerdsség, |ax 11A 33,5A
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 5000 min~" 5000 min~"
Fesziiltségtényezé, K. (1000 min™") 73V 73V
Nyomatéktényez6, K; 1,1 Nm-A™" 1,1 Nm-A~"
DC busz fesziltsége, Upcpysz 540V

P6lusok szama (2p) 8

Tehetetlenségi nyomaték fék nélkiil / fékkel, J 2,5/ 4 kgem”® 5,2 /7 kgem®
Témeg fék nélkiil / fékkel, m 3/3,8kg 4/4,8kg
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 8,73 ohm 3,05 ohm
Tekercs induktivitas (Ld) 8,3 mH 4 mH
Induktivitas arany (Lq/Ld vagy Tq/Td) 1,85 2

IP védettségi szint IP55

Szigetelési osztaly F

Inkrementalis jeladé / impulzus-szam ERN1326 / 4096

Abszolut jeladé EBI1135 / EQN1337
Rogzit6fék nincs (Ai ...) / er6tarolds (AiB ...)
Rogzit6fék maximalis nyomatéka 5Nm

Rogzit6fék miikédteto fesziiltsége az oldashoz 24 Vdc

Rogzit6fék teljesitményfelvétele 12w
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6.2 NCT Ai8 és Ail5 szinkron szervomotorok

TERMEKKATALOGUS

Kozepes méretd, ritkaféldfém-magneses szinkron szervomotorok.
Koérvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhata.
Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozd, jeladd csatlakozd, fék csatlakozd (fékes kivitelnél). A csatlakozdk kiosztasa a katalégus motorok
szakaszanak bevezetd részében talalhatd.

Tipus Ai8 ..., AiB8 ... Ail5 ..., AiB15 ...
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010291-00 40-00010276-00
Statikus nyomaték, M, 8,4 Nm 17 Nm
Statikus aramerdsség, |, 6A 13A
Névleges teljesitmény, P, 1800 W 2700 W
Névleges nyomaték, M, 5,8 Nm 9,9 Nm
Névleges aramerdsség, |, 45A 8,4 A
Névleges fordulatszam, n,, 3000 min* 2600 min"
Legnagyobb nyomaték, M., 38 Nm 75 Nm
Legnagyobb aramerdsség, | max 285A 68 A
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 3800 min~" 4000 min~"
Fesziiltségtényezd, K. (1000 min™") 92V 78V
Nyomatéktényezd, Ky 1,45 Nm-A™ 1,22 Nm-A~"
DC busz fesziiltsége, Upcpusz 540V

P6lusok szama (2p) 8

Tehetetlenségi nyomaték fék nélkiil / fékkel, J 16 / 17 kg-cm® 32 /33 kg-cm’
Tomeg fék nélkiil / fékkel, m 7.5/11kg 12 /15,5kg
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 1,78 ohm 0,466 ohm
Tekercs induktivitas (Ld) 3,5mH 1,2mH
Induktivitas arany (Lq/Ld vagy Tq/Td) 1,9 2

IP védettségi szint IP55

Szigetelési osztaly F

Inkrementalis jeladé / impulzus-szam ERN1326/4096

Abszolut jeladd

EBI1135/EQN1337

Rogzitéfék nincs (Ai ...) / erGtarolés (AiB ...)
Roégzit6fék maximalis nyomatéka 12 Nm
Rogzit6fék miikodteto fesziiltsége az oldashoz 24 Vdc

Rogzit6fék teljesitményfelvétele 25W
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6.3 NCT Ai28, Ai40, Ai50 és Ai70 szinkron szervomotorok

Nagyméretd, ritkafoldfém-magneses szinkron szervomotorok.

Koérvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhata.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozd, jeladd csatlakozd, fék csatlakozd (fékes kivitelnél). A csatlakozdk kiosztasa a katalégus motorok

szakaszanak bevezet( részében taladlhato.

Tipus Ai28 ..., AiB28 ...| Ai40 ..., AiB40... | Ai50 ..., AiB50... | Ai70 ..., AiB70...
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010277-00| 40-0010278-01 | 40-0010278-00 |40-00010279-00
Statikus nyomaték, M, 29 Nm 40 Nm 51 Nm 70 Nm
Statikus aramerdsség, |, 18,8 A 18 A 32,6 A 40 A
Névleges teljesitmény, P, 4130 W 4980 W 4980 W 5600 W
Névleges nyomaték, M, 15,8 Nm 23,7 Nm 23,7 Nm 27 Nm
Névleges aramerdsség, |, 10,6 A 12 A 16 A 16 A
Névleges fordulatszam, n,, 2500 min~* 2000 min~* 2000 min~* 2000 min "
Legnagyobb nyomaték, M., 95 Nm 80 Nm 185 Nm 265 Nm
Legnagyobb aramerdsség, | max 72 A 36 A 150 A 180 A
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 3300 min~" 2500 min™* 2500 min~ 2300 min "
Feszlltségtényezd, K. (1000 min_l) 95V 126V 94V 105V
Nyomatéktényezd, Ky 1,47 Nm-A™ 1,9 Nm-A™ 1,46 Nm-A™ 1,63 Nm-A™
DC busz fesziiltsége, Upcausz 540V

P6lusok szama (2p) 8

Tehetetlenségi nyomaték fék nélkiil / fékkel, J 64 /67 kg-cm” 124 / 127 kg-cm?[124 / 127 kg-cm®|148 / 151 kg-cm”’
Tomeg fék nélkiil / fékkel, m 18/21kg 30/33 kg 30/33 kg 43 /46 kg
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 0,34 ohm 0,25 ohm 0,125 ohm 0,093 ohm
Tekercs induktivitas (Ld) 1,74 mH 1,2 mH 0,84 mH 0,7 mH
Induktivitas arany (Lq/Ld vagy Tq/Td) 1,9 1,7 1,67 1,8

IP védettségi szint IP55

Szigetelési osztaly F

Inkrementalis jeladé / impulzus-szam ERN1326 / 4096

Abszolut jeladd

EBI1135 / EQN1337

Rogzitéfék nincs (Ai ...) / erétarolds (AiB ...)
Roégzit6fék maximalis nyomatéka 40 Nm
Rogzit6fék miikodtets fesziiltsége az oldashoz 24 Vdc
Rogzit6fék teljesitményfelvétele 25W
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6.4 NCT AiT190 nyomatékmotor

Nagyméretd, ritkafoldfém-magneses szinkron szervo sokpélusi nyomatékmotor.

Koérvonalrajz

A motorok koérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhato.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozd, jeladd csatlakozd, fék csatlakozd (fékes kivitelnél). A csatlakozdk kiosztasa a katalégus motorok

szakaszanak bevezet( részében taldlhato.

Tipus AiT190-120-54-3
NCT cikkszam (rendelési szam)

Statikus nyomaték, M, 275 Nm
Statikus aramerdsség, |, 24 A
Névleges teljesitmény, P, 7230 W
Névleges nyomaték, M, 230 Nm
Névleges aramerdsség, |, 20A
Névleges fordulatszam, n, 300 min~*
Legnagyobb nyomaték, M., 750 Nm
Legnagyobb aramerdsség, | max 70 A
P6lusok szama (2p) 44
Névleges frekvencia, f, 110 Hz
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 330 min ™
Fesziiltségtényezd, K. (1000 min’) 740V
Nyomatéktényez6, K; 11,5 Nm-A™"
DC busz fesziltsége, Upcpysz 540V
Tehetetlenségi nyomaték, J 1500 kg-cm2
Tomeg fék nélkiil / fékkel, m 18/21kg
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 1,66 ohm
Tekercs induktivitas (Ld) 7,35 mH
Induktivitas arany (Lq/Ld vagy Tq/Td) 1,2

IP védettségi szint IP55
Szigetelési osztaly F

Inkrementalis jeladé/impulzus-szam

Abszolut jeladé

Heidenhain ECN 125 EnDat22

Rogzit6fék

hidraulikus tarcsafék

Rogzit6fék maximalis nyomatéka

200 Nm
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7  ASZINKRON SZERVOMOTOROK

AiS aszinkron szervomotorjainkat elsGsorban automata szerszamgépek f6orsdjanak a hajtasahoz fejlesztettiik ki. K-
I6nleges kialakitasuk folytan alkalmasak a modern szerszamgépek altal megkovetelt magas szintl dinamikus kévetel-
mények kielégitésére, hosszu élettartam mellett és karbantartasi igény nélkil. A motorok készilhetnek atfart tengely-
lyel is a f6orsén keresztiili nagynyomasu szerszamh(ités biztositasara (direkt hajtas esetén).

Az AiS motorok tipusjel6lése

AiS 100L W 15 H

T A A
Motor csoport

Motorhaz méret

Hiitési mod

W - folyadékh(ités

Névleges fordulatszam (1500 min’l)

Csillag/Delta atkapcsolasnal két fordulatszam kod van kotGjellel elvalasztva.

Tengelyvég opcid

H — atfurt tengely

A VM motorok tipusjelolése

VM 100M 54 40 20 08 71

T A A A A
e Motor csoport

VM — NCT ,VM” sorozat

e Motorhaz méret

o Védettségi fokozat (IP54)

o Névleges fesziiltség (400 Vac)

o Névleges fordulatszam (2000 min™)

o Max. fordulatszam (8000 min™)

o Kiilonleges kivitel
Jelolés nélkiil — Alapkivitel: hengeres tengelyvég reteszhorony nélkiil

Z1 — Hengeres, reteszhornyos tengelyvég retesz nélkiil
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7.1 NCT AiS aszinkron szervomotorok

FGként szerszamgép f6hajtasokhoz hasznalt, folyadékh(itésl aszinkron szervomotorok.

Koérvonalrajz
A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhato.

Villamos csatlakozasok
Haldzati csatlakozo, jeladd csatlakozé.

Tipus AiS100LW15-26H AiS132LW08-15

NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010202-01 40-00010204-00
Kapcsolas Y D Y D
Pélusok szama, 2p 4 4

Névleges teljesitmény, P, 10,5 kW 20 kW 12,6 kW 22,0 kW
Névleges nyomaték, M, 67 Nm 72 Nm 140 Nm 140 Nm
Névleges aramerdsség, |, 24 A 46 A 29,4 A 48 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 12A 23 A 18 A 20A
Névleges fordulatszam, n, 1500 min " 2650 min~ 860 min " 1500 min~"
Teljesitményvesztés hatara, ny, 7200 min~" 11 000 min 3900 min~" 7200 min~"
Legnagyobb fordulatszam, N, 10000 min = | 15000 min" | 10000 min~" | 10000 min "
Névleges frekvencia f, 51,2 Hz 91 Hz 29,6 Hz 51,1 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,85 0,83 0,74 0,87
Hatasfok, p, 0,90 0,915 0,88 0,92
Névleges fesziiltség, U, 330 Vac 300 Vac 380 Vac 330 Vac
Tekercsellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 0,37 ohm 0,123 ohm 0,47 ohm 0,21 ohm
F6mez6 induktivitas, L, 46 mH 12,5 mH 60 mH 28 mH
Sz6rasi induktivitas, Ly, / Ly 1,8/1,6mH | 0,55/0,45 mH 3,2/3,2mH 1,14 /0,93 mH
Redukalt forgorész-ellenallas, R, 0,2 ohm 0,09 ohm 0,28 ohm 0,089 ohm
Tehetetlenségi nyomaték, J 440 kg-cm2 1100 kg-cm2
Tomeg, m 85 kg 160 kg

IP védettségi szint IP54 IP54

Szigetelési osztaly F F

Hiitési mod Folyadékhités Folyadékhités
Jeladé tipusa GEL 244 GEL 244

Jelad6 impulzusszama / jel 256/ TTL 256 /TTL
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7.2 NCT AMS motororsdk

Kompakt motororsé folyadékh(tési aszinkronmotorral.

Koérvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhata.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozd, jeladd csatlakozd (kdbelkivezetés kapocshaz nélkiil).

Tipus AMS112MW20-A2-5/32
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010299-00
Kapcsolas Y
Névleges teljesitmény, P, 9,5 kW
Névleges nyomaték, M, 45 Nm
Névleges aramerdsség, |, 27 A
Magnesez6 aramerdsség, |, 15,5A
Névleges fordulatszam, n, 2000 min "
Mez8gyengités hatdra, ny,,, 4500 min~
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 6000 min~"
Névleges frekvencia f, 70,1 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,77
Hatasfok, pu, 0,85
Névleges fesziiltség, U, 310V
Tehetetlenségi nyomaték, J 360 kgcm2
Pélusok szama (2p) 4
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 0,7 ohm
F6émez6 induktivitas, L, 23,7 mH
Soros tranziens induktivitas, Ly 1,28 mH
Soros rotor tranziens induktivitas, Ly 1,28 mH
Rotor ellendllas, R,, 0,37 ohm
Tomeg, m 44 kg
IP védettségi szint IP54
Szigetelési osztaly F
Hiitési méd Folyadékh(ités
Jelado tarcsa tipusa (magneses) ERM200
900RA A05
900RA A05 AK ERM 280
1200RA A03 A2-5
FGorso ateresztd képessége 32 mm




TERMEKKATALOGUS

KEE G
Tipus AMS180MW10-25-A2-6/53 AMS180MW10-25-A2-8/75
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010300-00 40-00010301-00
Kapcsolas Y D Y D
Névleges teljesitmény, P, 18,2 kW 23,4 kW 18,2 kW 23,4 kW
Névleges nyomaték, M, 173,8 Nm 89,4 Nm 173,8 Nm 89,4 Nm
Névleges aramerdsség, |, 47,5A 47,4 A 47,5A 47,4 A
Maégnesez6 aramerdsség, |, 18,7 A 17 A 18,7 A 17,4 A
Névleges fordulatszam, n,, 1000 min 2500 min " 1000 min™ 2500 min™"
Mezdgyengités hatara, n g, 2800 min 6000 min~" 2800 min™" 6000 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 6000 min~" 6000 min "
Névleges frekvencia f, 34,8 Hz 84,5 Hz 34,8 Hz 84,5 Hz
Teljesitménytényez6, cosd, 0,8 0,86 0,8 0,86
Hatasfok, p, 0,87 0,92 0,87 0,92
Névleges fesziiltség, U, 320 Vac 360 Vac 320 Vac 360 Vac
Tehetetlenségi nyomaték, J 5000 kg-cm’ 5000 kg-cm’
P6lusok szama (2p) 4 4
Tekercs ellenallas (a kapcsokon), R, (20 °C) 0,37 ohm 0,123 ohm 0,37 ohm 0,123 ohm
F6mez6 induktivitas, L, 40 mH 21 mH 40 mH 21 mH
Soros tranziens induktivitas, L, 2 mH 1mH 2 mH 1 mH
Soros rotor tranziens induktivitas, L 2 mH 1mH 2 mH 1mH
Rotor ellenallas, R,, 0,115 ohm 0,061 ohm 0,115 ohm 0,061 ohm
Tomeg, m 122 kg
IP védettségi szint IP54
Szigetelési osztaly F
Hiitési mod Folyadékhlités
Jeladé tarcsa tipusa (magneses) ERM200 ERM200

1200RA AO03 1200RA A03
900RA A05 AK ERM 280 AK ERM 280
1200RA AO3 A2-6 A2-8
FGorso atereszt6 képessége 53 mm 75 mm
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7.3 VM75 és VM90 aszinkron szervomotorok

Levegé6hlités, teljesen zart aszinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhatd.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozo (6 kivezetés 230/400 V D/Y), jeladé csatlakozd, ventilator csatlakozo (kapocshazban).

Tipus SVM75L-54-40-30-20 SVM90L-54-40-20-12
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00011520-00
Kapcsolas Y D Y ‘ D
Névleges teljesitmény, P, 3,7 kW 5,17 kW
Névleges nyomaték, M, 11,6 Nm 24,7 Nm
Névleges aramerdsség, |, 8,4 A 14,6 A 9,99 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 5A 8A 5A
Névleges fordulatszam, n, 3000 min " 2000 min "
Mezdgyengités hatara, np,g, 8000 min~" 12 000 min 4000 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 20 000 min~" 12 000 min~"
Névleges frekvencia f, 103 Hz 68,87 Hz
Teljesitménytényez6, cosd,, 0,766 0,87
Hatasfok, n, 0,83 0,86
Névleges fesziiltség, U, 400 Vac 230 Vac 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 42,5 kg-cm2 136 kg-cm2
Tomeg, m 25 kg 38 kg

IP védettségi szint IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F

Jeladé tipusa TTL TTL
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7.4 VM90 és VM100 aszinkron szervomotorok

Levegé6hlités, teljesen zart aszinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhatd.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozo (6 kivezetés 230/400 V D/Y), jeladd csatlakozd, ventilator csatlakozo (kapocshazban).

Tipus

VM100S-54-40-15-08

VM100M-54-40-15-08

VM100L-54-40-10-08

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00010522-00

Névleges teljesitmény, P, 5,73 kW 8,92 kW 9,16 kW
Névleges nyomaték, M, 36,5 Nm 56,8 Nm 87,5 Nm
Névleges aramerdsség, |, 11,68 A 17,7 A 18,75 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 5A 7A 8A
Névleges fordulatszam, n, 1500 min ™" 1500 min ™" 1000 min~"
Mezdgyengités hatara, np,g, 3300 min~" 3300 min~" 2200 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 8000 min ™" 8000 min~" 8000 min "
Névleges frekvencia f, 52,08 Hz 51,87 Hz 35,01 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,83 0,85 0,83
Hatasfok, n, 0,85 0,86 0,85
Névleges fesziiltség, U, 400 V 400 V 400 V
Tehetetlenségi nyomaték, J 245 kg-cm2 353 kg-cm2 405 kg-cm2
Témeg, m 51 kg 68 kg 83 kg

IP védettségi szint IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F
Jeladé tipusa TTL TTL TTL
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Tipus VM100L-54-40-15-0 VM100L-54-40-20-12
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010521-00 40-00010435-00
Névleges teljesitmény, P, 13,08 kW 17,38 kW
Névleges nyomaték, M, 83,3 Nm 83 Nm
Névleges aramerdsség, |, 25,89 A 33A
Maégnesez6 aramerdsség, |, 8A 11A
Névleges fordulatszam, n, 1500 min™" 2000 min "
Mezdgyengités hatara, np,g, 3300 min" 4000 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 8000 min~" 12 000 min ™
Névleges frekvencia f, 51,55 Hz 68,38 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,85 0,88
Hatasfok, n, 0,86 0,86
Névleges fesziiltség, U, 400V 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 405 kg-cm” 405 kg-cm’
Témeg, m 83 kg 83 kg

IP védettségi szint IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F

Jeladé tipusa TTL TTL




CONTROL DRIVES MOTORS
KEEP MOVING

TERMEKKATALOGUS

7.5 VM132 aszinkron szervomotorok

Levegé6hlités, teljesen zart aszinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében taldlhato.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozo (6 kivezetés 230/400 V D/Y), jeladé csatlakozd, ventilator csatlakozo (kapocshazban).

Tipus

VM1325-54-40-15-06

VM132M-54-40-20-06

VM132L-54-40-15-06

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00010436-00

40-00010447-00

40-00010437-00

Névleges teljesitmény, P, 17,37 kW 27,75 kW 26,17 kW
Névleges nyomaték, M, 110,6 Nm 132,5Nm 166,6 Nm
Névleges aramerdsség, |, 31,69 A 47,88 A 46,69 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 11A 15A 15A
Névleges fordulatszam, n, 1500 min ™" 2000 min~" 1500 min~"
Mezdgyengités hatara, np,g, 3300 min~" 4000 min~" 3300 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 6000 min ™" 6000 min~" 6000 min ™"
Névleges frekvencia f, 51,49 Hz 67,96 Hz 51,33 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,86 0,89 0,87
Hatasfok, n, 0,92 0,94 0,93
Névleges fesziiltség, U, 400 V 400 V 400 V
Tehetetlenségi nyomaték, J 650 kg-cm’ 770 kg-cm’ 1010 kg-cm’
Témeg, m 105 kg 120 kg 152 kg
IP védettségi szint IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F
Jeladé tipusa TTL TTL TTL




CONTROL DRIVES MOTORS TERMEKKATALOGUS
KEEP MOVING

7.6 VM160 aszinkron szervomotorok

Levegé6hlités, teljesen zart aszinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében talalhatd.
Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozo (6 kivezetés 230/400 V D/Y), jeladé csatlakozd, ventilator csatlakozo (kapocshazban).

Tipus VM160S-54-40- VM160S-54-40-15-04 VM160S-54-40-
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010449-00 40-00010448-00
Névleges teljesitmény, P, 27,75 kW 39,27 kW 19,44 kW
Névleges nyomaték, M, 265 Nm 250 Nm 320Nm
Névleges aramerdsség, |, 52,53 A 70,12 A 41,26 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 16 A 18 A 15A
Névleges fordulatszam, n, 1000 min~" 1500 min ™" 580 min
Mezdgyengités hatara, np,g, 2200 min~" 3300 min~" 1200 min
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 4000 min~" 4000 min~" 4000 min~"
Névleges frekvencia f, 34,61 Hz 51,23 Hz 20,12 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,82 0,86 0,8
Hatasfok, n, 0,93 0,94 0,85
Névleges fesziiltség, U, 400 V 400V 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 1860 kg-cm’ 1860 kg-cm” 2300 kg-cm”
Témeg, m 240 kg 240 kg 265 kg

IP védettségi szint IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F

Jeladé tipusa TTL TTL TTL
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Tipus VM160M-54-40-10-04 VM160S-54-40-
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00010448-01 40-00011523-00
Névleges teljesitmény, P, 31,94 kW 35,08 kW
Névleges nyomaték, M, 305 Nm 335 Nm
Névleges aramerdsség, |, 60,37 A 65,52 A
Maégnesez6 aramerdsség, |, 19A 20A
Névleges fordulatszam, n, 1000 min™" 1000 min™"
Mezdgyengités hatara, np,g, 2200 min~" 2200 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 4000 min" 4000 min"
Névleges frekvencia f, 34,51 Hz 34,29 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,83 0,84
Hatasfok, n, 0,92 0,92
Névleges fesziiltség, U, 400V 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 2300 kg-cm’ 2560 kg-cm’
Témeg, m 265 kg 282 kg

IP védettségi szint IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F
Jeladé tipusa TTL TTL
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7.7 VM180 aszinkron szervomotorok

Levegé6hlités, teljesen zart aszinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok kérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében taldlhato.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozo (6 kivezetés 230/400 V D/Y), jeladé csatlakozd, ventilator csatlakozo (kapocshazban).

Tipus

VM180S-54-40-

VM180M-54-40-05-04

VM180S-54-40-

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00010434-00

40-00011571-00

40-00011571-01

Névleges teljesitmény, P, 40,98 kW 34,01 kW 57,6 kW
Névleges nyomaték, M, 391,3 Nm 560 Nm 550 Nm
Névleges aramerdsség, |, 78,4 A 68,95 A 110,36 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 20A 20A 35A
Névleges fordulatszam, n, 1000 min~" 580 min 1000 min~"
Mezdgyengités hatara, np,g, 2200 min~" 1200 min 2200 min "
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 4000 min 4000 min~" 4000 min~"
Névleges frekvencia f, 34,01 Hz 19,89 Hz 33,98 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,82 0,80 0,81
Hatasfok, n, 0,92 0,89 0,93
Névleges fesziiltség, U, 400 V 400 V 400 V
Tehetetlenségi nyomaték, J 5000 kg-cm” 6900 kg-cm” 6900 kg-cm’
Témeg, m 370 kg 440 kg 440 kg
IP védettségi szint IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F
Jeladé tipusa TTL TTL TTL
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Tipus

VM180L-54-40-05-04

VM180S-54-40-

VM180L-54-40-15-04

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00011570-00

40-00011570-01

40-00011570-02

Névleges teljesitmény, P, 38,87 kW 64,93 kW 90,1 kW
Névleges nyomaték, M, 640 Nm 620 Nm 573 Nm
Névleges aramerdsség, |, 78,8 A 122,89 A 162,44 A
Maégnesez6 aramerdsség, |, 28 A 40 A 45 A
Névleges fordulatszam, n, 580 min 1000 min" 1500 min™"
Mezdgyengités hatara, np,g, 1200 min~" 2200 min" 3300 min"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 4000 min" 4000 min" 4000 min"
Névleges frekvencia f, 19,83 Hz 33,91 Hz 50,66 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,8 0,82 0,86
Hatasfok, n, 0,89 0,93 0,93
Névleges fesziiltség, U, 400V 400 V 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 7770 kg-cm® 7770 kg-cm® 7770 kg-cm’
Témeg, m 500 kg 500 kg 500 kg
IP védettségi szint IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F
Jeladé tipusa TTL TTL TTL
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7.8 VM225 aszinkron szervomotorok

Levegé6hlités, teljesen zart aszinkron szervomotorok.

Korvonalrajz

A motorok koérvonalrajza a katalégus Kérvonalrajzok fejezetében taldlhato.

Villamos csatlakozasok

Haldzati csatlakozo (6 kivezetés 230/400 V D/Y), jeladd csatlakozd, ventilator csatlakozo (kapocshazban).

Tipus

VM225S-54-40-

VM225S-54-40-10-04

VM225S-54-40-

NCT cikkszam (rendelési szam)

40-00011572-00

40-00011572-01

40-00011572-02

Névleges teljesitmény, P, 40,39 kW 68,07 kW 99,12 kW
Névleges nyomaték, M, 665 Nm 650 Nm 631 Nm
Névleges aramerdsség, |, 80,08 A 130,24 A 177,17 A
Magnesez6 dramerdsség, |, 25A 30A 40 A
Névleges fordulatszam, n, 580 min 1000 min~" 1500 min ™"
Mezdgyengités hatara, np,g, 1200 min 2200 min " 3300 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 4000 min 4000 min~" 4000 min~"
Névleges frekvencia f, 19,75 Hz 33,91 Hz 50,61 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,80 0,82 0,85
Hatasfok, n, 0,91 0,92 0,95
Névleges fesziiltség, U, 400 V 400V 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 14 790 kg-cm’ 14 790 kg-cm’ 14 790 kg-cm’
Témeg, m 635 kg 635 kg 635 kg
IP védettségi szint IP54 IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F F
Jeladé tipusa TTL TTL TTL
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Tipus VM225M-54-40-05-04 VM225S5-54-40-
NCT cikkszam (rendelési szam) 40-00011573-00 40-00011573-01
Névleges teljesitmény, P, 55,88 kW 94,25 kW
Névleges nyomaték, M, 920 Nm 900 Nm
Névleges aramerdsség, |, 112,02 A 184,56 A
Maégnesez6 aramerdsség, |, 35A 40 A
Névleges fordulatszam, n, 580 min " 1000 min™"
Mezdgyengités hatara, np,g, 1500 min~" 3300 min~"
Legnagyobb fordulatszam, n,,, 4000 min" 4000 min"
Névleges frekvencia f, 19,73 Hz 33,89 Hz
Teljesitménytényezd, cosd, 0,80 0,81
Hatasfok, n, 0,90 0,91
Névleges fesziiltség, U, 400V 400V
Tehetetlenségi nyomaték, J 19 300 kg-cm’ 19 300 kg-cm’
Témeg, m 735 kg 735 kg

IP védettségi szint IP54 IP54
Szigetelési osztaly F F
Jeladé tipusa TTL TTL
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9  KORVONALRAJZOK

9.1 EtherCAT HOST egység
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9.6 Szinkron szervomotorok
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9.7 Aszinkron szervomotorok
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